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( INFORMACIONES PRELIMINARES )

® LaA40DG es una tarjeta electrénica que requiere la programacién de los tiempos de trabajo
(capitulo 13); {No es posible poner en marcha correctamente el operador sin antes programar la tarjeta
electrénical

® La programacion de la tarjeta y de los accesorios conectados se puede il uson
realizar desde la pantalla de la tarjeta o también por el programador «UP BOX» LR UP BOX

@ 9 8

@® Lasfuncionesylos menus descritos son validos solo para las revisiones de software a continuacion; si
algunas funciones o menus de su placa no corresponden con lo descrito, consulte los manuales con
revision anterior.

MODELO REVISION SOFTWARE PRINCIPALES DIFERENCIAS ENTRE LAS DOS VERSIONES
GESTION DE BANDA DE SEGURIDAD ESTANDAR N.C. O BANDA DE SEGURIDAD
A 40 DG R2BF 00.03 > GESTION DE BANDA DE SEGURIDAD ESTANDAR N.C. O BANDA DE SEGURIDAD

8K2 BALANCEADA O BANDA DE SEGURIDAD 8K2 RESISTIVA PURA

ﬁ Todas las conexiones de circuitos y accesorios deben realizarse con la tarjeta electronica

apagada y sin tension. jSolo después de haber completado las conexiones se puede encendery
programar la tarjeta!

[ INFORMACION TECNICA }
c GRADO DE PROTECCION
, ABSORCION TEMPERATURA .
ALIMENTACION EN STAND-BY DE TRABAJO CON{SEINEESE-)I_?'\ITN[LELS:.:OS)'I'ICO
230VAC - 50/60 Hz
o) P 0
115VAC - 50/60 Hz 30 mA 20 C/% +50 CJ/ P55
( PROCEDIMIENTO DE RESET )

POWER
\ QN ‘o s ® o‘j
v ; ¥ oo
Q DoWN —P [ —> | WNT | — DN

MANTENIR PRESIONADOS SOLTAR LOS BOTONES
AL MISMO TIEMPO

( INICIO RAPIDO )

@ Realizar todas las conexiones con la tarjeta no alimentada: accesorios, motor y alimentacion
® No puentearlos contactos N.C. (reconocimiento automatico de contactos N.C. no utilizados)
® Encender la tarjeta y comprobar el correcto estado de las entradas (ver el capitulo 12)
® Acceder el menu basico y ajustar los menus:
(si no pones un tiempo de pausa, tendras logica
semi-automatica: cierre automatico deshabilitado)

- . 192 193
® Moverel motor/es utilizando los menus TEST y/o TEST ; Si pulsando se abrey si

MOTOR 1 MOTOR 2
pulsando se cierra, entonces funcionan correctamente, de lo contrario sera necesario invertir los

1 3 4 6 7
NUMER . TIEMPO
LANGUAGE || MOTOR MCL)jTOREoS LOGICA ||pE PAUSA

cables del motor o de los motores

® Verificar la activacion del tipo correcto de Encoder o potenciometro, si esta instalado, N 32DER
accediendo al menu especial 32 - parrafo 13.2 co

® Comenzar la programacion de los tiempos de trabajo siguiendo los pasos del capitulo 13
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( 1 - CONEXIONES )

jHacer todas las conexiones con la tarjeta electrénica sin tension!
Mantenga los cables de alimentacion separados de los cables de control jUse fundas separadas para evitar interferencias!

« 164 mm > /A
A N
CNSECNAKCNS|=CNP | |
7 R 9 10 1112 1314 1516 17 18 19| |22 23
CN7 CN5
. [ ] PUENTES OPCIONALES
S .
R2] £ | @ Lasentradas N.C. no utilizadas,
E S | son reconocidas automaticamente
[EXP| ~ | porlatarjeta electrénica, por lo que
CN2 ‘ NO SON NECESARIOS PUENTES
‘ ) ) L ENLOS CONTACTOS N.C.
12345678 ol
. %I ® ;Las entradas excluidas se
CNS8 [CN1] CN4| [CN5| | o)) pueden restablecer desde el menu
H ( ) ) «GESTION ESTADO ENTRADAS»
N L2627 9 10 1112 1314 15 16 17 18 1920 21_[22 23 ¥ | (capitulo 12) sin que se debe repetir
= Sem—asaaaaaees B B la programacion de tiempos!
[CN1| [CN2| [CN3] [CN4] [CN5| [CN7] [CN8
910 1112 1314 1516 17 18 19 123456 7 8 N L 20 21 22 23 24 25 2(?2P7
START STPD STOP PHI PH2 COM COM COM 24V 24VAUX TEST mlm opﬂ: 'C_IiM1 mrz oprﬁ cﬂnz LAIPN LAV | | | | | | | _/J
Ho S ] seeseeTT STE 28 S3 23
Ixt S£85£285s £35 €8 EE £3
giﬂ 238228J 285 2= £ 2 o 3 S
csascmczscsssr 8553358 § 5 g S
SE8SSEEE+S  gz2EzE2géE ¢ £S5 s 4.
§ 8838838 * =27 =277%58 = 58 S 52
. 89 3 N - 5 @ £ 5
E u? u? N J (&7 << O
5 -1
e U e |[EXP| |UP BOX| |CNP| CNA CNS |MODULO|
( e ] @ " @ oo oo
UP DOWN OK | 222 | 25852 BT R CRCRERC) @
NEGRO BLANCO ROJO PROGRAMADOR )
BOTONES DE CONECTOR CONECTOR CONECTOR CONECTOR MODULO
PROGRAMACION MODULO UP BOX MODULO MODULO EXPANSION
EXTERNO RX RX MEMORIA RX
T1 = TRIAC PILOTAJE MOTOR R3 = RELAY CONTACTO SECO (***)
T2 = TRIAC PILOTAJE MOTOR F1 = FUSIBLE ACCESORIOS 1A
R1 = RELAY MOTORES F2 = FUSIBLE 6.3AT (230V) / 10AT (115V)
R2 = RELAY LUZ CORTESIA TR1= TRANSFORMADOR ALIMENTACION

* Todas las salidas de 24V soportan una carga maxima total de 500 mA - referido a la suma de las cargas de todos
los accesorios 24V conectados, incluida la absorcion del receptor a bordo (30 mA)
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( 2 - CONEXIONES EN CN1 )
2.1 - START (N.O.) |
® Conectar un botén de «START» en los bornes 9y 14 (15/16) [CN1]
@ Logicas asociables a la entrada de «START»: ver el capitulo
14 (I6gicas de funcionamiento) 9 10 1112 13 14 1516 17 18 19
> Si se activa esta entrada durante la pausa, la cancela F
no se cierra hasta que la entrada esta ocupada. §§ g
- @ :
2.2 - START PEATONAL (N.O.) | TE
@ Conectar el «START PEATONAL» en los bornes 10y 14(15/16) ,fg
@ Logicas asociables a la entrada de «START PEATONAL»: ver |CN1|
el capitulo 14 (Iogicas de funcionamiento) 90
o capltulotéisaicasaefinconamente) | w2tw) | [EIEIHIHIEEEINEED
estion del espacio de apertura peatonal: 9 10 1112 13 14 1516 17 18 19
® Gestion del tiempo de pausa peatonal: P?U‘ISA

PEATONAL

> Si se activa esta entrada durante la pausa, la cancela
no se cierra hasta que la entrada esta ocupada.

Q Conectando un semaforo a través de circuito de gestion, es posi-

ble activar la prioridad en entrada o salida asociada a los 89

. SEMAFORO A
pulsadores «START» y «START PEATONAL», porel menti 89 | pecrounaion

(2.3 - TIMER (N.O.) - RELOJ EXTERNO) 92

@ Conectar el TIMER en el borne 10 «START PEATONAL» 0 en el borne 13 «FOTOCELULA 2» | TIMER
@ Si conectado en el borne 4, la funcidn «START PEATONAL» sera deshabilitada (también en el Tx)
@® El Timer abre y mantiene abierta la cancela hasta que esta activo; a la liberacion del contacto, la
cancela espera la pausa establecida antes de cerrar nuevamente

® En caso de intervencion de seguridad, el timer se reinicia automaticamente después de 6 segundos
> En caso de falta de energia cuando la cancela esta abierta, si el TIMER sigue activo cuando
vuelve la energia, la cancela permanece abierta; si ya no esta activo, sera necesaria una
impulsion de START para cerrarla cancela

'2.4-STOP (N.C.)
® Es posible conectar un pulsador de «STOP» en los bornes 11y 14 (o 15 o 16)

® Después de un pulso «STOP», el movimiento se restablece presionando el boton «START»
(iel operador siempre arranca en cierre!)

s
'2.5-FOTOCELULA1 y FOTOCELULA2 (N.C.) < foroged® (g7
© Conoxiones. * = 24V=max 500mA (borne 17)  COM= 0V (bornes 14-15-16) ~"ALLapgg) — |FOTOGELUA
PH1 = Fotocélula 1 (borne 12) PH2 = Fotocélula 2 (borne 13) ~ 98
® Gestion y configuracion de funcionamiento de las fotocélulas: mend 97 y menu 98 |FoToCELULA
= Configuracion por defecto de ment: 97 = «CIERRE», 98 = «APERTURA Y CIERRE» 2
@®Funcidn «FOTOTEST»: conectar el cable negativo de la fotocélula TX en el borne 19 «TEST» 95
y elegir la fotocélula que se quiere probar entre las opciones del menti 95 PHOTOTEST

jConectando la alimentacién de las fotocélulas al borne 18 (AUX) y configurando el ment 94 en «EN CICLO»,
se ahorra energia en stand-by!
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(2.6 - SALIDA 24V == DC AUX - BORNE 18 - MAX 500mA |

@® Gestion: desde el menu 94 es posible elegir como
y cuando tener voltaje en la salida AUX segun el tipo
de accesorio conectado.

94

24V AUX

(el )
OK upP

EN CICLO

EJempLO

> o
0K

AICONECTE EL ACCESORIO SOLO DESPUES DE HABER CONFIGURADO EL MENU 94 EN LA OPCION DESEADA!

® EN LA SALIDA 24VAUX ES POSIBLE CONECTAR UN RELE para la conexion y gestion de accesorios
adicionales (luz de cortesia, freno eléctrico, etc..); a continuacidén algunos ejemplos de accesorios que se
pueden conectar, y las configuraciones relativas del menu 94

[CERRADURA MAGNETICA - POR DIFERENTES MODELOS DE TARJETA RELA Y)

® Para el uso de la cerradura magnética, es necesa-

94 | @’ GESTION
rio configurar la opcidn «GESTION FRENO NEGATIVO» 24V AUX .O.K. ._M e —> .O.K.
(es decir que la salida 24Vaux sera alimentada solo up
durante el ciclo y 1 sequndo antes de arrancar)
TARJETA RELAY £ o, CERRADURA CN1 c
ERRADURA
; EI CN1 ; T ° MAGNETICA | ‘ TARJETA RELAY Ejgypi0 MAGNETICA
IE"EIIE"EI : 1234567 e — @ol:l c’gﬁ'% +pl
14 15 16 17 18 19! PR . — 141516 17 18 19} |~ N.c.@] —
v ) [) ' ' + -
24V AUX st = COMUN | E24v AUX 1] i
COMUN O ALIMENTACION EXTERNA COMUN ALIMENTACION EXTERNA
COM () === (12V/24V DC =- 230VA15V) (12V/24V DC = - 230V/115V)

(CERRADU RA VERTICAL - POR DIFERENTES MODELOS DE TARJETA RELA Y)

@® Para el uso de la cerradura vertical, es necesario

. ® 0
configurar la opcion «GESTION FRENO NEGATIVO» (s ) 4\?:UX m FREND. |—Pp>
decir que la salida 24Vaux sera alimentada solo OK uP NEGATIVO OK
durante el ciclo y 1 sequndo antes de arrancar)

TARJETA RELAY £ ALIMENTACION EXTERNA
: O " CERRADURA VERTICAL e e D i),
t A CN1 TARJETA RELAY Eigypro | |
! 1234567 fﬁ ° ] i
1415 16 17 18 19} [sessssel | | ° ; oS | o
: o o] | 1415 16 17 18 19| T8 <[] °,?}’,'. T,
-24vax— J | | = comion = v | I ‘ CERRADURA
COMUN e
| ALIMENTACION EXTERNA 24V AUX VERTICAL
Y — (12V/24V DC==- 230V/115V) COMUN
(2.7 - RECEPTOR EXTERNO |
@® Se puede conecta.r un receptor externo siguiendo [CNA]
el esquema de conexiones al lado ) e e e )

® Para el funcionamiento del receptor, consulte su
manual de instrucciones

_—

Start

Start Peatonal

9 10 1112 1314 1516 17 18 19
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(2.8 - BOTON DE LATCH OPENING o LATCH CLOSING )

@ Conectar el botdén para el LATCH en los bornes 10 y 14

A LA FuNciON START PEATONAL SERA DESHABILITADA

® Gestion: en el menu 118 elegir el modo de funcionamiento

manteniendo asi libre la enfrada START PEATONAL;

118
LATCH 90— " e

OK

EJempLo

@® Para desactivar la funcién LATCH, presionar nuevamente el mismo botén utilizado para activarla

> El pulso de LATCH también puede ser habilitando el segundo canal del transmisor (parrafo 16.6),

s s )i s

mmmmmmmm

CNCnCich !

910 1112 1314 1516 17 18 19 ..‘ g .......f(\_
Comun —J [ LATCH OPENING ]
Start Peatonal ABRE Y PERMANECE ABIERTO

OTROS MANDOS EXCLUIDOS

X

[ LATCH CLOSING
CIERRA Y PERMANECE CERRADO

OTROS MANDOS EXCLUIDOS
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[

3- CONEXIONES EN CN2

[3.1 - CONEXION OPERADORES EN LA TARJETA ELECTRONICA]

@ MOTOR 1 (230V)
1 (NM1) = NEUTRO M1
2 (OPM1) = APERTURA M1
3 (CLM1) = CIERRE M1

CN2

@ MOTOR 2 (230V)
4 (NM2) = NEUTRO M2

5 (OPM2) = APERTURA M2
6 (CLM2) = CIERRE M2

1234567 8

L L L] L) L L
NM1 OPMY CLM! NM2 OPM2 CLM2

o) =
¥

\ _ﬁa‘_‘.

= En el caso de una sola hoja conectar el operador como motor 1; si desea ajustar parametros en el
menu especial, ajustelos solo para el motor 1 (M1)

3.2- LUZ DE CORTESIA

CN2

12345678

LAMPN LAMP

LL LINEA

NEUTRO

A
Py

N

A Max. 50W — 230V Max. 100W — 115V

® Conexion de una luz de cortesia temporizada
® Gestion: menu 88

i —»

CORTESIA | oK

EN CICLO _}

EJempLO 0K

Q Si la luz de cortesia esta conectada a través de una
unidad de gestion (parrafo 9.1), sera posible programar la
temporizacion de 1 a 240 segundos, en el menu 88

RS NN

CORTESIA OK upP OK

EJempLO

(

4 - CONEXION ALIMENTACION EN CN3

4.1 - ALIMENTACION TARJETA ELECTRONICA

CN3

i

C O

@® FuUsiBLE 16AT RETRASADO EN ALIMENTACION 230V~
FusiBLE 16AT RETRASADO EN ALIMENTACION 115V~

® Se recomienda utilizar un interruptor diferencial de 10A

® En caso de alimentaciéon inestable, utilice un UPS
externo de min. 800VA

iif PARA LA CONEXION A LA ELECTRICIDAD, CONSULTE
LANORMATIVA VIGENTE

AIENCIENDA LA TARJETA ELECTRONICA SOLO DESPUES DE HABER TERMINADO TODAS LAS CONEXIONES!

9
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E

5 - CONEXIONES EN CN4

5.1 - CERRADURA ELECTRICA 12V/

CN1

20 21

115 16 17 18 19

cNal Ezw—

CERRADURA
ELECTRICA

MAX-
15W

o

® Conectar una cerradura eléctrica de 12V como se muestra al lado
® Menu 77: ajuste del tiempo de 77
desenganche de la cerradura | _TEWPO -P 3 SEGUNDOS
CERRADURA OK uP

® Menu 78: ajuste del modo A

ivacié APERTURA
de activacion de la cerradura ERRADURA.} \PERTUR
Q LA OPCION «GOLPE DE HOJA»
facilita el desenganche de la 76 - >

. > GOLPE 2 SEGUNDOS

cerradura y permite la regulacion | beHoJA ->
de lamisma (EJEMPLO DE AJUSTES)

5.2 - LUZ INTERMITENTE 24V

CN1

CN4

115 16 17 18 19

MAX.
4WN

20 21
—

@® Conectar una luz intermitente de 24V = como se muestra a lado

@ Laluzintermitente sefiala el movimiento de la cancela como sigue:
1 RELAMPAGUEO AL SEGUNDO EN APERTURA
2 RELAMPAGUEOS AL SEGUNDO EN CIERRE

86
ENCENDIDO FIJO EN PAUSA INTERWISENTE

® Gestion del modo de funcionamiento: menu 86 85
® Funcion y gestién del predestello: menu 85 DESTRE[LO

= Por medio de la luz intermitente se envian las sefiales de alarma;

ver el capitulo 17 «<ALARMAS»

5.3 - BUZZER 24V |

CN1

CN4

115 16 17 18 19

MAX.
100 dB

BuzzeR 7D

<

20 21

\ LAMP

24V

® Conectar un buzzer auto-oscilante 24V = como se muestra a lado

® El| Buzzer se puede conectar en lugar de la luz intermitente,
es necesario configurar el menu 86 como «BUZZER»

86

-0 @
INTERMITENTE ° o

LUz
OK up

> @)

OK

BUZZER

@ ElBuzzer se activa después de 2 intervenciones consecutivas de
la proteccion anti-aplastamiento

= Presionar el botén STOP para apagar el buzzer; En cualquier
caso, el sonido se apagara automaticamente transcurridos 5
minutos y el operador se quedara parado hasta un nuevo pulso

) S| EL BUZZER NO FUNCIONA, ASEGURESE QUE EL MENU 86 ESTA CONFIGURADO EN «BUZZER»

10
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6 - CONEXIONES EN CN5

/6.1 - BANDA DE SEGURIDAD (N.C.))
.

BANDA DE 22 23
SEGURIDAD
_:CO""j ]
BANDA

CN5

SEGURIDAD

100 | %
BANDA1 S,

OK

MODELO «R2F»:
BANDA DE SEGURIDAD (N. C. ) BALANCEADA
BANDA DE SEGURIDAD CON RESISTENCIA 8K2

@® Elconector CN5 permite conectar diferentes tipos de bandas de seguridad
segun el modelo de tarjeta:

- Con A 40 DG R2F se pueden utilizar hasta dos bandas de seguridad tipo
normal N.C. o una banda de seguridad protegida por resistencia 8K2

- Con A 40 DG R2BF se pueden utilizar hasta dos bandas de seguridad tipo
normal N.C. o hasta dos bandas de seguridad protegidas por resistencia
8K2 o hasta dos bandas de seguridad 8K2 resistivas puras

NORMAL

2. [ 8K2 100 | '@’
U.P Eenslo BANDA 17

MODELO «R2BF»:

NORMAL

® Es posible elegir el tipo de banda de seguridad conectada en el ment 100-BANDA DE SEGURIDAD 1

8K2 RES

Ejemplo

uP

BANDA DE SEGURIDAD (N.C.) BALANCEADA
BANDA DE SEGURIDAD CON RESISTENCIA 8K2 SIMPLE O DOBLE

BANDA DE SEGURIDAD RESISTIVA PURA 8K2 SIMPLE O DOBLE

PARA AMBOS MODELOS es posible conectar una

segunda banda de seqguridad tipo NORMAL N.C. a la

entrada «<FOTOCELULA 2» con activacion por el menu
98, ajustandolo en «BANDA DE SEGURIDAD 2»

@ Es posible gestionar la direccion de funcionamiento las

bandas de seguridad, por los menus 102 y 103
(de la primera como de la sequnda banda de seguridad, si
esta conectada)

98 o0 0 [ )
FOTOCELULA BANDA2
OK up OK
Ejemplos
1 02 ®_0 o _ 0
Ly 9 swERTRA >
OK up oK
103 ®_0 0 e _ 0
et e >
OK up OK

[

7 - CONEXIONES EN CN6

(7.1 - FINALES DE CARRERA - solo para versiones «FC»}

e

FIN DE CARRERA MOTOR 1

CN1

112 13 1415 16!

COMUN

COMUN

FIN DE CARRERA MOTOR 2

[CN6]

0606

APERTURA M1
CIERRE M1

. Cl. M2
APERTURA M2

79
ANTI

INTRUSION

e

APERTURA
E CIERRE

(Ejemplo)

® Conectar los finales de carrera de
aperturay cierre (del primer y del segundo
motor), segun el esquema a lado:

> El tipo de final de carrera se
reconoce automaticamente durante el
aprendizaje de los tiempos de trabajo

Q FUNCION DE ANTI-INTRUSION:

esta funcion requiere la presencia de los
finales de carrera que, si activados
forzando la cancela (ej. manualmente o por
el viento), arrancan el motor volviendo
la cancela a su posicién inicial

11
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8 - CONEXIONES EN CN7 y CN8 )

'8.1-ANTENA |

{. Conectar la antena al conector CN7 como se muestra en el diagrama al lado CN7|

/8.2 - RELAY CONTACTO SECO

24 25

RELAY CONTACTO SECO DISPONIBLE SOLO EN LA VERSION DE HARDWARE Eﬁf””"
«R2 DRY CONTACT» CON RELAY ADICIONAL

® Conector CN8 - Relay contacto seco de maximo 3A y 250V TIMER LUZ
® El relé es de uso general, por ejemplo es posible conectar un temporizador CN8| (s Vo
paraencenderunaluz ¢

: , . . 26 27 e |
® Funcionamiento de default en modo «START 3s»: el relé se activa C_P %l
automaticamente, durante 3 segundos, con cada impulso de «START» O E‘.‘r{

de «START PEATONAL» 0 con cada INTERVENCION DE LA FOTOCELULA;

® En el modelo «R2BF» es posible desactivar el funcionamiento «START 3s» desde el menu 132
y elegir activar el relé manualmente por el
transmisor, memorizando la funcién de activacion
de relé en el boton del Tx (parrafo 16.6)

132 | ‘@’ °a°
reLay & | START 35 - @, OFF

OK UP

E

9 - CONEXIONES EN EXP

9.1 - UNIDAD DE GESTION ACCESORIOS

24V~ | = (acldc)
o 230V~

é@ EJEMPLO

1082

ot |

:

Bw N

@® Elconector EXP permite conectar circuitos
de gestion para accesorios addicionales por
ejemplo:

- SEMAFORO

- LUZ DE CORTESIA

- CERRADURA ELECTRICA

- FRENO ELECTRICO POSITIVO/NEGATIVO

12
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( 10 - DISPLAY y PROGRAMACION )

{CONECTE TODOS LOS ACCESORIOS CON LA TARJETA ELECTRONICA APAGADA!
SOLO DESPUES SE PODRA ENCENDER Y PROGRAMARLA

10.1 - DETALLES DE PANTALLA - ref. capitiilo 12 |
DISPLAY ESTANDAR NUEVO DISPLAY OPCIONAL SOLO PARA «R2BF»

En la pantalla de tipo estandar, las En la nueva pantalla las entradas
entradas estan representadas por 00111110 | estan representadas por los

SEGMENTOS APAGADOS O ENCENDIDOS simbolos «0» y «1» dependiendo
dependiendo de si el correspondiente 11110000 de si el contacto correspondiente

contacto esta ABIERTO O CERRADO esta ABIERTO (0) 0 CERRADO (1)

MENU SET

) jAparte las entradas, todas las demas visualizaciones son idénticas en ambas pantallas!

{10.2 - ARRANQUE DE LA TARJETA ELECTRONICA}
.

POWER ON REVISION ESTADO ENTRADAS MENU
SOFTWARE (CAPITULO 12) BASE
TARJETA !\lUEVA 5
O DESPUES DEL SEGUNDOS [menu SET
03.05 > - — . > 1
RESET - (Esenrio) - - - LANGUAGE
.
Power ON  ESTADO ENTRADAS REVISION MENU
(CAPITULO 12) SOFTWARE BASE
TARJETA YA >
PROGRAMADA - Z| e |03.05 . 1
— - -~ EuewpLo LANGUAGE

* En el modelo «R2F» la visualizacién de las entradas se representara con los segmentos (parrafo 12.1)

'10.3 - MENU DE PROGRAMACION DE BASE y MENU ESPECIAL

® | o tarjeta electronica tiene un MENU BASICO (capitulo 11) que permite realizar las configuracio-
nes basicas para comenzar a utilizar el producto

® E| MENU ESPECIAL, por su parte, permite tanto modificar las configuraciones por defecto de la
tarjeta, como ajustar o activar/desactivar accesorios o funciones.

® Se puede utilizar uno de los siguientes procedimientos para acceder al MENU ESPECIAL

; Q ‘. MENU ESPECIAL MENU ESPECIAL

1 UP DOWN 26 1 0.0 16 0’0 26
LanauAGE [P aL wiswo TiEwPo RPERTURR LANGUAGE [e" ™ ueNbespeaaL] e 87 | “Jpearipa
DURANTE 5 SEGUNDOS

) Enel MENU BASICO es posible seleccionar el tipo de operador en uso y otras opciones necesarias. Una vez
que se ha elegido el motor, todos los menus especiales se configuran automaticamente a los valores
predeterminados utiles para el operador seleccionado, por lo que no es necesario realizar mas configuraciones

13
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[

11 - DIAGRAMA FUNCIONES MENU BASICO

1

LANGUAGE

®

up

s i VOLVER AL
_ ESPANOL .O.K. MENU PRINCIPAL

OK

(OMITIR ESTE PASO SI NO DESEA PROGRAMAR UN TRANSMISOR]

VOLVER AL
Ok MENU PRINCIPAL

* CONSULTE

EL CAPITULO
2 e PRESIONAR EN EL
TRANSMISORES ..O UP e START PRESIONAR TXEL BOTON MEMORIZADO 16 ANTES DE
K &  (EESIEH PARA MEMORIZAR EN EL OTRO TX, PROGRAMAR
Y DoWN Y PRESIONE EL BOTON LOS TX
. "---o/I\SILAPANTALLA | FALTA | o comPROBAR QUE EL RECEPTOR |PARA MEWORIZAR
I MUESTRA: | RECEPTOR ESTA CORRECTAMENTE CONECTADO
3 o9 *x *%* UNA VEZ QUE SE HA SELECCIONADO EL
U ELEGIR EL VOLVER AL >
MOTOR ol TIPO DE MOTOR | ®—® | MENU PRINCIPAL TIPO DE OPERADOR EN USO, TODOS LOS
0K  pown OK PARAMETROS DEL MENU ESPECIAL SE
P CONFIGURAN AUTOMATICAMENTE EN VALORES
y PREDETERMINADOS UTILES PARA EL MODELO
NUM4ER0 @ ig:gg EI?N«1))ZPAE:RFLOJ:C:.TBI\IIJI(D):?E VOLVER AL SELECCIONADO. EN CUALQUIER CASO, ESTOS
MOTORES] o I «“ ok MENUPRINCIPAL] | vALORES SE PUEDEN MODIFICAR
P
INVIERTE @ PONER EN «ON» PARA INVERTIR °.° VOLVER AL
MOTOR i@ LA DIRECCION DEL MOTOR ®—® | MENU PRINCIPAL
up
6 _._< _[ n VOLVER AL
. ELEGIR LA LOGICA DESEADA
LOGICA MENU PRINCIPAL
%} DOWN
7 ) ESTABLECER UN TIEMPO DE PAUSA ANTES VOLVER AL SINOESTABLECES UNTIEMPO DEPAUSA
TIEMPO U e O CIERRE AUTOMATICO DE LA CANCELA TRABAJARAS EN LOGICA SEMI-AUTOMATICA
DE %USA OK DN ok MENU PRINCIPAL (CIERRE AUTOMATICO DESHABILITADO)
U.P
STAgT EN @ { ACTIVAR O DESACTIVAR VOLVER AL
PAUSA oK o) PONIENDO EN «ON» O EN «OFF») ®—® | MENU PRINCIPAL
[:;j DOWN 0K
U.P
proSRA. |-'® . ‘ PONER EN «ON» PARA COMENZAR EL PN VOLVER AL
A *Ze *“e : MENU PRINCIPAL
MACION | 5 s APRENDIZAJE DE LOS TIEMPOS DE TRABAJO| @ | (lec ™ cer erra
UIP
g O — R LG el o, | eumoesoon)
PRUEBA | @ PONE EN MARCHA MENU PRINCIPAL) (/| TARJETAS YA PROGRAMADAS
0K DN Y HACER UN CICLO DE PRUEBA
UIP
PA1U3SA o.o @ ACTIVAR O DESACTIVAR VOLVER AL
LATCH .OK. PONIENDO EN «ON» O EN «OFF» OOKO MENU PRINCIPAL
MANTENER
v PRESIONADO
” . + | MANTENER PRESIONADO «UP» HASTA QUE
R -.-} l COMIENZA UNA CUENTA ATRAS DE 5 SEG.; AL FINAL
APARECE «INIT» QUE CONFIRMA EL RESET
Ol
L
192 —( MANTENER PRESIONADO PARA ABRIR | o
UL L —[ MANTENER PRESIONADO PARA CERRAR |
OK 15 VOLVER A LA VISTA DEL ‘
. : FIN OK | ESTADO DE LAS ENTRADAS
193 —( MANTENER PRESIONADO PARA ABRIR | ; @
TESTM2 | ok . 0 == MANTENER PRESIONADO PARA CERRAR | ; e
o DOWN -' MENU ACCESO AL MENU ESPECIAL }

up

S|gue ESPECIAL} QK
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12 - MENU VERIFICACION Y GESTION ESTADO ENTRADAS

12.1 - VISUALIZACION DEL ESTADO DE LAS ENTRADAS |

START
START PEATONAL ] MENU ~ SET
l\ STOP GUION ENCENDIDO: - - -
FIN CARRERA FIN CARRERA —
APERTURA A&NU ‘ SET APERTURA | ENTRADA NORMALMENTE CERRADA (N.C.)
MOTOR 1 7 MOTOR 2
FIN CARRERA — — — = FIN CARRERA
CIERRE [ | CIERRE
MOTOR 1 / v MOTOR 2| GUION APAGADO: _
) BANDA DE ___°C
FOTOCELULA1 SEGURIDAD 1 BANDA DE
FOTOCELULA 2 SEGURIDAD 2 ENTRADA NORMALMENTE ABIERTA (N.0.)
® Fjemplo 1: al activar el «<START» ]
el contacto en el display cambia ser v |
de NORMALMENTE ABIERTO a Cj_ - - S(LA(?)T - _ _ _ S(;Ag)T
NORMALMENTE CERRADO === o === = o
® Ejemplo 2: al activar la l '
fotocélula, el contacto en el (ww = '_ ______ o v ser o- @.’
display cambia de NORMALMENTE - — _ —
CERRADO @ NORMALMENTE ABIERTO | 8&22= = — ) FQTOCELULA 1 (N.C.) — FOTOCELULA 1 (N.O.)

[12.2 - VISUALIZACION DEL ESTADO DE LAS ENTRADAS CON NUEVO DISPLAYJ

® Cada entrada puede ser:

® Cada entrada corresponde a una posicion fija en la pantalla, de acuerdo con el diagrama abajo

O | N.O. - NORMALMENTE ABIERTA (0) 1 N.C. - NORMALMENTE CERRADA (1)
12 3 456 7 8 1| START (*) 9 | FIN CARRERA APERTURA MOTOR 1
2 | START PEATONAL 10 FIN CARRERA CIERRE MOTOR 1
3| STOP 11| FIN CARRERA APERTURA MOTOR 2
00111110 4 FOTOCELULA1 12| FIN CARRERA CIERRE MOTOR 2
11110000 5| FOTOCELULA 2 13| NO UTILIZADO
6 | BANDA DE SEGURIDAD 1 14| NO UTILIZADO
7 | BANDA DE SEGURIDAD 2 15/ NO UTILIZADO
9 10111213 141516 8 | NO UTILIZADO 16/ NO UTILIZADO

* Si se conecta un TIMER en la
en este caso lapantalla mostrara «

T» enlaposicionn®°1

entrada de START, él mantiene el contacto normalmente cerrado;

® Fjemplo 1: al activar el «<START»

el contacto en el display cambia
de NORMALMENTE ABIERTO a
NORMALMENTE CERRADO

S

(0b111110
11110000

(19111110

TART
11110000

® Cjemplo 2: al activar la
fotocélula, el contacto en el
display cambia de NORMALMENTE
CERRADO a NORMALMENTE ABIERTO

oo{13110
11110000

FOTOCELULA 1 (N.C.)

020

FOTOCELULA 1 (N.O.)

oo{oi110
11110000

15
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[12.3 - ACCESO AL MENU DE VERIFICACION Y GESTION DE ENTRADAS}

POSICIONARSE EN

MENU

CUALQUIER MENU 7 MANTENER PRESIONADO  ESTADO ENTRADAS
- 5 SEGUNDOS
1 | » | START
LANGUAGE D) OFF
OK

o ’ i& EJempLo EJEMPLO
En el menu de gestion de las gntradas, estas se START STOP
muestran en su estado actual, es decir, en ON o en OFF OFF ON

Si se lee «ON» cuando se activa el contacto, entonces la entrada funciona

® START y START PEATONAL son NORMALMENTE ABIERTOS (N.O.) g4
, : —
Si se lee «OFF» cuando se activa el contacto, comprobar los cableados w

® TODOS LOS DEMAS contactos NORMALMENTE CERRADOS (N.C))
Si se lee «OFF» cuando un accesorio esta conectado, la entrada funciona
Si se lee «ON» cuando un accesorio esta conectado, comprobar los cableados

® En el menu de gestion es posible habilitar o deshabilitar las entradas; ver el parrafo 12.4

START
ON
: i »| STOP
r*f OFF

@ Las entradas FINALES DE CARRERA no se pueden gestionar, solo se muestran en su estado
actual (ON u OFF)

12.4 - TABLA MENU DE GESTION ENTRADAS

1

[DESDE ESTE MENU ES POSIBLE ACTIVAR O DESACTIVAR LAS ENTRADAS SIN REPETIR EL APRENDIZAJE]

IDIOMA
@, ’X PRESIONAR 5 SEGUNDOS PARA ENTRAR
oK
START ACTIVADO— @, ST&? !
uP OK
OFF o —o
OK pEsAcTVADO[ @, SR
DOWN OK OFF
UP START
R |[® ACTIVADO ToN
PEATONAL —.—< -~
(i: oK D DESACTVADO [ i@ PE%C?,FF‘ILE
oK
il
ACTIVADO
STOP uP o =
ON oK pesaCTvADO [ @ > O
o o "8l FOTO1
@ |AcTIVADO@ >
FOTO 1 uP o
ON ok 4O pesacrvano[ @[ FOTO 1
v ok L_OFF |
o o "8\ FOTO 2
@ |AcTIVADO @
FOTO 2 P ok =
ON oK D%N DESACTIVADO . ' F%.ng

BANDA 1
&> |acTvaDO— O
BANDA 1 oK ON
ON oK DESACTIVADO BANDA 1
DOWN OK OFF
T BANDA 2
.—V ACTIVADO —.—V
BANDA 2 ON
ON oK DESACTIVADO BANDA 2
DOWN 0K OFF
UpP
APERTUGA i @ CERRE N [ @-{APERTURA N2 @ CERRE W |
ON uP ON uP ON uP ON

— — — ——

.

LAS ENTRADAS «FINALES DE CARRERA»
SOLO SE PUEDEN VER, PERO NO EDITAR

upP

FIN

OK

16
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" 13 - APRENDIZAJE DE LOS TIEMPOS DE TRABAJO |
A iPROCEDIMIENTO POTENCIALMENTE PELIGROSO!

AUTORIZADO SOLO A PERSONAL ESPECIALIZADO Y EN CONDICIONES DE SEGURIDAD

> Comprobar el correcto funcionamiento de los accesorios (fotocélulas, pulsadores, etc.)
> No es necesario puentear contactos de Fin carrera, Fotocélulas, Stop y Bandas si no utilizados

'13.1 - AJUSTES PRELIMINARES |

) jAntes de programar los tiempos de trabajo, es necesario realizar los ajustes fundamentales
del menu basico, sin los cuales no es posible iniciar correctamente el aprendizaje de los
tiempos!

ESTADO

POWER ON REVISION SOFTWARE 5 ENTRADAS *
03.05 | SEeuNoos [ s o 1 oms ]
- L | _ = LANGUAGE 9 |EspaioL— @,
EsempLo — = = = UP OK UP OK

jCuando se elige un motor, los parametros del menu

3 ®_0 o0 1 0 ) . Lt
MOTOR 1-HIDRAULICO|_y, @, | especial se configuran autométicamente en valores

A2 OK | dtiles especificos para el modelo seleccionado!
4 ® -0 ) H ‘] [
@ 2 @ Seleccione el numero de operadores que la tarjeta
“Tg.pngggs EJENPLO < .OK. debe manejar (motor simple =1 o motor doble = 2)

Seleccione la légica de trabajo deseada (ver también
6 Y AUTOMATICA el capitulo 14). Si en el siguiente menu se configura un
LOGICA —> tiempo de pausa distinto de cero, el cierre automatico

EJEMPLO oK e =
estara siempre habilitado

> Configure un tiempo de pausa distinto de cero para

10 activar el cierre automético. Si se pone a «0» se

DEEXE? A SEGUNDOS —p> desactivara el cierre automatico (es decir que la logica
OK UP EIEHPLO OK | g5 «semi-automatica»)

ABRE Si presionando UP la cancela se abre y si presionando

.UP. DOWN la cancela se cierra, entonces el operador
funciona correctamente, de lo contrario, invertir los

®_—@ .,

@ CIERRA | cables de conexion del motor. (En caso de 2

D‘(')V;N operadores, probar el segundo motor por el ment 193)

192 193
TEST TEST
MOTOR 1 MOTOR 2

'13.2 - AJUSTES EN EL MENU ESPECIAL 32 |

® La tarjeta esta disefiada para la conexion y gestién del encoder; sin embargo, para un mejor
funcionamiento recomendamos el uso de operadores sin encoder. Verificar che el menu especial 32
sea ajustado en «OFF» antes de proceder con el aprendizaje de los tiempos de trabajo.

MENU ESPECIAL
16 26
1 1@y menu Loy | 32 UP @ | rosmon
RETRASO HOJA - - ON =
LANGUAGE| p * | ESPECIAL | oK © | APERTURA | Up ° ENCODER o uP SNTE
DOWN )
CONOI=:§|21IAR REVISION SOFTWARE
« » PRESIONAR 5 SEGUNDOS
. ; - . ; 5 SEGUNDOS > 03.05
OFF m PARA SALIR DEL EJEmPLO —>
OK MENU ESPECIAL
ESTADO ENTRADAS *
e g 1 MENU wen ser|  * LA VISUALIZACION DEL ESTADO DE LAS
—} ____ -.—} BASICO ___ ENTRADAS VARIA SEGUN EL MODELO
ZZZ2Z2 LANGUAGE| |\iciAL - ——— | (vrcapiruL0 12)

17
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[1 3.3 - APRENDIZAJE EN OPERADORES CON FINALES DE CARRERAJ

de carrera correctos para cada sentido de marcha

® Aprendizaje de tiempos de trabajo mediante la deteccion automatica de los finales de carrera
® Comprobar que el menu especial 32 esta ajustado en «OFF» (ver el parrafo 13.2)
® Verificar en el ment VERIFICACION ENTRADAS (ver capitulo 12) que estén activados los finales

@ Iniciar el aprendizaje de los tiempos siguiendo el procedimiento a continuacion:

POWER

POWER (EJEmpLO) HOJA A MITAD CARRERA  (EsewrLo)
OFF —— =
A —> —>
OFF BLOQUEAR

5 ESTADO ENTRADAS

SEG. |wmenu seT| @@ o0 9 o_@ o0 o_@
- _ 1

—> [ _ = = L O] incuace e | PROGRA- 0, 0 ON L@,

_—— - = UP UP MACION | ok upP OK

ON

REVISION
SOFTWARE

03.05

(EJEmPLO)

INICIO DEL CICLO DE APRENDIZAJE: CIERRA - ABRE - CIERRA

> Si el motor arranca en cierre, llega a la palanca de fin carrera y se bloquea, entonces invertir
los cables del final de carreray repetir el procedimiento de aprendizaje;

> Si el motor arranca en apertura, llega a la palanca de fin carrera y se bloquea, entonces
invertir los cables del motor y repetir el procedimiento de aprendizaje

[13.4 - APRENDIZAJE POR IMPULSOS MANUALES}

encoder (por ejemplo: doble batiente hidraulico)

Procedimiento valido para operadores sin finales de carrera, sin potenciometro y sin

® Aprendizaje de los tiempos de trabajo mediante impulsos manuales en los puntos de parada

@® Verificar que el menu 32 esté en «OFF» (parrafo 13.2);

, e el , : 65 66 67 68
si es necesario, ajustar los tiempos de trabajo desde los APIETI|%ET’¥|JE2M1 lTEIEgE(')m API;IEMERW TIEMPO
menus al lado (visibles sélo con el ment 32 en «OFF») d L AERRE
Pg‘l’:VER DESBLOQUEAR  HOJAAMITAD CARRERA  BLOQUEAR P%WNER REVISION
EreupLo EEWPLO ] ®  EJENPLO el SOFTWARE ESTADO ENTRADAS
/ j bﬁ st -
A 3 “”’ M [llLLS o 03-05 SEGUNDOS | menu _ _SET
L =
@ —»> -»> ‘JH[H ’ —> i‘ T o P
OFF ) up
ol
INICIO DEL CICLO DE APRENDIZAJE: CIERRA M2 = ¢ o IMPULSOS
= CIERRAM1 - & o MANUALES
1 9 ”'i'IF UP,
LANGUAGE Ph'}fggﬁ- ON “ ||»_! ABRE M1 g EN LOS
o ABRE M2 (% g PUNTOS
i I\I CIERRAM2 5 & o | DE PARADA
‘ CIERRA M1+ ¢
> Si los operadores realizan el ciclo de aprendizaje a partir de 5
de la apertura, esperar el final del ciclo, invertir la rotaciéon de INVERTIR ON
los motores desde el menu 5, luego repetir el aprendizaje MOTOR | uP

18
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( 14 - LOGICA DE FUNCIONAMIENTO

)

/'\POR DEFECTO, LA LOGICA ESTA CONFIGURADA EN «AUTOMATICA» PERO SE PUEDE CAMBIAR
[

DESPUES DE HABER APRENDIDO LOS TIEMPOS DE TRABAJO

® LOGICA SEMIAUTOMATICA: se configura automaticamente con
el menu 7 ajustado en «OFF» (CIERRE AUTOMATICO DESHABILITADO)

7 o_¢ 0
TIEMPO o.o o.o
DE PAUSA ] oK upP

OFF

® Funcionamiento: un pulso de START abre la cancela; un otro pulso de START cierra la cancela;
Enlogica semiautomatica, el cierre automatico siempre esta deshabilitado.

@ Esta logica se combina con las demas logicas, manteniendo deshabilitado el cierre automatico

@ LOGICAAUTOMATICA: pre-establecida por defecto; en cualquier
caso, se puede habilitar manualmente desde el menu 6 (o el menda 7,
configurando un tiempo de pausa diferente de OFF y hasta 240

segundos - también se habilita el cierre automatico) EEnpLo

® También es posible elegir si aceptar o no un pulso de «START EN
PAUSA» ajustando el menu 8 en «<ON»

6

LOGICA
TIEJPO
DE PAUSA | oK UP
STA8RT
ENPAUSA | oK UP

AUTOMATICA

20
SEGUNDOS

ON

@® Funcionamiento: enviando un pulso de START se abre la cancela; si se envia un otro pulso de START
durante la apertura esto no se acepta; si se envia un START durante el cierre, esto invierte el movimiento

® LOGICA DE SEGURIDAD: un pulso de START abre la cancela.

Si se envia un START durante la apertura, esto invierte el movimiento. Lc')gICA SEGURIDAD
Si se envia un START durante el cierre, esto invierte el movimiento oK up

® LOGICAPASO PASO TIPO 1: el contacto de START sigue la dgica: 6 . > . - ABRE-STOP

ABRE - STOP - CIERRA - STOP - ABRE LOGICA R
@® LOGICAPASO PASO TIPO 2: el contacto de START sigue la logica: 6 ABRE-STOP

ABRE -STOP -CIERRA -ABRE LOGICA CIERRA-ABRE

® LOGICA HOMBRE PRESENTE: la cancela abre hasta que se mantiene presionado el boton de

START,; soltandolo, el movimiento se para.
La cancela cierra hasta que se mantiene presionado el botén de
START PEATONAL,; soltandolo, el movimiento se para.

6
LOGICA

OK up

HOMBRE
PRESENTE

® LOGICA 2 PULSADORES: un pulso de START abre y un pulso de START PEATONAL cierra

Un pulso de START enviado durante el cierre vuelve a abrir.
Un pulso de START PEATONAL (es decir, de cierre) enviado durante la
apertura o durante el cierre sera siempre ignorado.

6
LOGICA

OK up

2
PULSADORES

( 15 - PASSWORD

)

y decidir si proporcionar o no el procedimiento de desbloqueo.

CONTINUAR
HASTA EL

® Una vez activada la contrasefia, los menus solo seran visibles y no ajustables;
@ Siseolvida la contrasefia, contactar con la asistencia técnica que se reserva el derecho de evaluar

0
L — 0>
CUARTODIGITO oK

ELEGIR EL ELEGIR EL
PRIMER DIGITO SEGUNDO DIGITO
o @
n2 | gy AP __, 3 ‘e 6 ‘®
PASSWORD e EJEmPLo °.° EJEmpLO ...
OK OK OK
DOWN
o PASSWORD
O, OK % HABILITADA
OK
SEGURO? — REPETIR EL
O, ANULADO [ PROCEDIMIENTO
uP

> jNo ESTA PERMITIDO
ESTABLECER «0000»
CONTRASENA O LA PANTALLA
MUESTRA UN MENSAJE DE ERROR!

COMO

19
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( 16 - PROGRAMACION MANDOS A DISTANCIA )
[1 6.1 - PROGRAMACION CON RECEPTOR PARA MANDOS APRICODE}
/’ El receptor de A 40 DG es capaz de

funcionar con los MANDOS APRICODE
en tres modos distintos:

- AUTOCODIFICACION

- Mobo 1 (ACCESO COMUN)

- MobpO 2 (URBANIZACION)

iii ATENCION: LA MODALIDAD DEL PRIMER 433.920

MANDO MEMORIZADO DETERMINARA MHz
LA MODALIDAD DE FUNCIONAMIENTO DE
TODOS LOS DEMAS

16.2 - PROGRAMACION TRANSMISORES |
@® AUTOCODIFICACION

Cada mando transmite su propio cédigo grabado en fabrica y por lo tanto hay que registrar uno por
uno todos los mandos en el receptor. La asociacion de cada pulsador de cada mando con cada
canal del receptor es libre, por ejemplo se puede asociar el canal 2 del receptor con el pulsador 1
del mando y viceversa. EN ESTE MODO DE FUNCIONAMIENTO ES POSIBLE MEMORIZAR HASTA 100 MANDOS
CUATRICANAL CON MEMORIA ADICIONAL O HASTA 30 MANDOS CUATRICANAL SIN MEMORIA ADICIONAL.

Q j«A 40 DG» ESTA DISENADA PARA INSERTAR UNA MEMORIA ADICIONAL PARA RECEPTOR! %

® Mobo 1 (ACCESO COMUN)

Este modo se utiliza en las instalaciones de accesos colectivos. Se permite el acceso al recinto a
todos los transmisores grabados en este modo, con el mismo codigo de identificacion. El primer
mando registrado determina el cddigo asignado a todos los demas, esto quiere decir que basta
memorizar un solo mando. También en esta modalidad |la asociacion entre canales del receptor y
pulsadores delmando es libre

@® Mobpo 2 (URBANIZACION)

Este modo se utiliza en las instalaciones de acceso particular a viviendas dentro de urbanizaciones,
cuyo acceso se realiza através de una puerta o cancela comun.

Los canales 1 y 3 funcionan para la apertura del acceso a la urbanizacion y los canales 2 y 4
parael acceso alas viviendas particulares.

I::>REALICE EL APRENDIZAJE DE LOS MANDOS SOLO CON LA CANCELA CERRADA Y EL MOTOR PARADO
I:>F)ARA OBTENER MAS INFORMACION SOBRE LA PROGRAMACION, CONSULTE EL MANUAL DEL EQUIPO

E:)PARA OBTENER MAYOR ALCANCE, LE RECOMENDAMOS QUE UTILICE UNA ANTENA EXTERIOR

E:)ENCENDER LA TARJETA ELECTRONICA Y PROGRAMAR LOS MANDOS ANTES DE CONECTAR LA ANTENA

20
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16.3 - PROGRAMACION CON RECEPTOR DE CODIGO FIJO|

, , R
TAMBIEN ES POSIBLE UTILIZAR UN RECEPTOR DE CODIGO
FlJo!

@® Con la tarjeta apagada, comprobar que el circuito receptor
esta correctamente insertado

® Programar los transmisores antes de conectar la antena

® Programar los transmisores solo con la cancela cerrada y
el motor parado

® Permite memorizar hasta un maximo de 2 de las funciones
disponibles

@ SIEMPRE debe estar asignada la funcion de START en el
primer canal del transmisor

® Si en una programacién siguiente se cambia la segunda
funcion asignada, entonces todos los transmisores adquiriran
\este cambio en el segundo canal )

ﬁ RESPETAR LA DIRECCION DE INSERCION;
LOS CONTACTOS «ANT» DEBEN COINCIDIR

j«A 40 DG» ESTA DISENADA PARA INSERTAR UNA MEMORIA ADICIONAL PARA RECEPTOR! %

<

@® La memoria adicional permite almacenar hasta 100 usuarios si utilizada con el receptor de

caodigofijo (jque, sin memoria adicional, permitiria almacenar solo un maximo de 30 usuarios!)

%

'16.4 - PROGRAMACION TRANSMISORES |

1 2
LANGUAGE TRANSMISORES START e

up OK OK

MEMORIZADO

(EJEMPLO)

LAN(;IUAGE 2 START L@]

up | [RANSHSORES| ‘O “up PEATONAL| ¢

o
PRESIONAR [ —pp- — | MEMORIZADO

) Para més detalles sobre las funciones que se pueden asociar a los transmisores, ver el parrafo 16.6

[1 6.5 - APRENDIZAJE RAPIDO DEL MANDO DE «START»]

‘@ MANTENER PRESIONADO (e
5 SEGUNDOS
=o_ =T PRESIONAR
O, > —>

| o0
.| =5 | MEMORIZADO |——>
OK
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(16.6 - TABLA PROGRAMACION TRANSMISORES j

> EL PULSO «START»

=
; 2 s °2¢  |prESIONAR SIEMPRE DEBE ESTAR
Lancunce [—Ou— musisores—@,—| START 9, BOTON NENORRADY
P oK 0K MEMORIZADO EN EL
i 4 PRIMER CANAL DEL TX
PRESIONAR EL BOTON PARA MEMORIZAR
7 1 N
PROGRAMACION s
DEL PULSO START PEATONAL Pi:‘ﬁ)ﬁIL @ RSO MEMORIZADO
COMO SEGUNDO CANAL - 0K =l
- up ~N
PROGRAMACION SALIDA «LUZ DE 1 e
CORTESiA» COMO SEGUNDO | | MODULO | @)l —|PRESIONAR TR
oo A
CANAL, CON TARJETA DE EXTERNO OK BOTON
GESTION EXTERNA
up ~
PROGRAMACION DEL PULSO STOP e’ PRESIONAR
COMO SEGUNDO CANAL STOP %}( BOTON ‘ P> | NENORIZADO
PROGRAMACION DE LA 1 )y
®_ 0
FUNCION STOP BIESTABLE B @, PRESIONAR MEMORIZADO
COMO SEGUNDO CANAL - 0K
PROGRAMACION DE LA ) )
FUNCION LATCH EN APERTURA LATCH '@ —]FRESioNAR MEMORIZADO
OPENING e BOTON
COMO SEGUNDO CANAL - OK
_ L= > > PARA DESBLOQUEAR
TSN TN TR LATCH | ‘@) ——{PRESIONAR ewoRzapo)| |ELFREN ELECTRICO, DAR
F CLOSING [ =.° BOTON 3 PULSOS CONSECUTIVOS;
COMO SEGUNDO CANAL 0K ;
PARA REACTIVARLO, DAR
up N 4 PULSOS CONSECUTIVOS
PROGRAMACION FUNCION DE S P f
DESBLOQUEO FRENO ELECTRICO | [DESBLOQUEO— @) et MENORIZADO
COMO SEGUNDO CANAL OK
ELEGIR LA UBICACION
up DE MEMORIA A CANCELAR ANULAR
ELIMINACION DE CAN(:ELAR °a° Y SALIR
I’
UN SOLO TRANSMISOR . oo.Ko > 2 .O.K. CANCELAR? o
ELIMINAD
DOV\?N (EJempLo) OK 0
up
TRANSFERENCIA TX MEMORIZADOS 1 OK | —p TRANSFERENCIA DE DATOS
EN LA TARJETA ELECTRONICA MOVER A LA MEMORIA EXTERNA
A LA UNIDAD MEMORIA EXTERNA | | A EEP | ¥ MEMORIA EXTERNA VERIFICAR QUE SEA
(SOLO SI ESTA CONECTADA ) OK ERROR Py reconocipa INSERTADA CORRECTAMENTE
UP MANTENER PRESIONADO 10 SEGUNDOS
CANCELACION DE TODA LA CANCELAR e
MEMORIA DEL RECEPTOR MEMORIA 'o%' SAlELe
up
SALIR DEL SUBMENU Y ‘e 2 SALIR Y VOLVER
VOLVER AL MENU PRINCIPAL FIN o URASHSORES] AL MENU PRINCIPAL
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E

17 - INDICACION ALARMAS

17.1 - AVERIAS VISUALIZADAS EN LA PANTALLA

EJEMPLO

AVERIA 0‘0
® | a tarjeta electronica sefiala algunos tipos de averias mediante FIN P 4% SALR
CARRERA OK

un mensaje en la pantalla (para salir del mensaje, presionar OK)

@ Acontinuacion se encuentra la tabla con la lista de las averias que se muestran en la pantalla y la lista
de las posibles soluciones al problema (si el error continua, pongase en contacto con el servicio técnico)

SENALIZACION SOLUCION
Averia en la alimentacion del motor - Controlar que no haya corto-circuitos en el motor o en la
tarjeta electronica; Verificar que la cancela no esté bloqueada o incrustada en parada.
AVERIA MOTOR Desbloquear el operador y enviar un pulso de START para verificar que el motor gira: si el motor
gira, desconectar la alimentacion, bloquearlo nuevamente y restablecer la alimentacion; si no
gira, esta quemado
, Averiaenlas salidas 24V o 24VAUX - Verificar que no haya corto-circuitos en el cableadooenla
AVERIA 24 . , . .
tarjetaelectrénica; comprobar que no hay sobrecargas de corriente
AVERIA RED Averia en la alilmentacion principal - Verificar la presencia de alimentacion eléctrica;
Comprobar el fusible F2
AVERIA AUTO-TEST Averia de la funcion «AUTO-TEST FOTOCELULA» - Verificar el funcionamiento de la fotocélula 1 y/o
FOTOCELULA 1 suconexionen latarjetaelectrénica
AVERIA AUTO-TEST Averia de la funcién «AUTO-TEST FOTOCELULA» - Verificar el funcionamiento de la fotocélula 1 y/o
FOTOCELULA 2 suconexion en latarjetaelectrénica
AVERIA FIN DE CARRERA Averia de actlvaclor? final de carrer.a - Verlflcar. eI. funcionamiento de a.mbos finales de (l:arrera
y la correspondencia entre el sentido de movimiento del motor y el fin de carrera accionado
AVERIA Averia potenciometro (1 0 2) - la sefal aparece sélo si el menu 32 esta ajustado correctamente -
POTENCIOMETRO (10 2) | la unidad de gestion del potenciémetro esta dafiada o no estd conectada correctamente
AVERIA DIRECCION Error de conexion de los cables del potencidmetro del motor 1 - Invertir los cables de conexion
POTENCIOMETRO M1 del potenciometro (invertir el cable azul con el cable marrén)
AVERIA DIRECCION Error de conexion de los cables del potencidmetro del motor 2 - Invertir los cables de conexion
POTENCIOMETRO M2 del potenciémetro (invertir el cable azul con el cable marrén)
AVERIA Averia del potenciometro - la sefal aparece sélo si el menu 32 esta ajustado correctamente -
POTENCIOMETRO «RT» la unidad de gestion del potenciometro o la unidad de gestion del encoder estéa dafiada o no esta
O POSITION GATE conectada correctamente o no hasido configurada correctamente
AVERIA LAMPARA Averia luz intermitente - Verificar las conexiones y/o las condiciones de la lampara
AVERIA BANDA Averia banda de seguridad (1 0 2) - Controlar el hilo metalico de labanda de seguridad y los cables
SEGURIDAD (10 2) de conexion. Comprobar que el contacto esta cerrado en el ment «ESTADO ENTRADAS» (parr. 12.4)
Averia encoder - la sefal aparece sélo si el menu 32 esta ajustado en «ON» -la unidad de gestion
AVERIA ENCODER del encoder esta dafiada o no esta conectada correctamente o no ha sido configurada
correctamente; Comprobar que el operador no esté bloqueado
Errorde Password - Escribir la contraseiia correctamente; No es posible establecer «0000» como
ERROR PASSWORD

contraseiia; Si no conoce la contrasefia, es necesario contactar la asistencia técnica
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'17.2 - AVERIAS SENALIZADAS POR LA LUZ INTERMITENTE |

@® También es posible visualizar las sefiales por la luz intermitente, observando el niUmero de destellos

emitidos (a continuacion se muestra la tabla de correspondencia de destellos)

® En caso de que ocurra un evento, los destellos de sefial se emiten a cada pulso de «START»

TIPO ALARMA

DESTELLOS

AVERIA MOTOR (M1 0 M2)

9 LENTOS (CADA 0,5 s) POR 10 VECES

AVERIA FOTOCELULA EN CIERRE

2 LENTOS (CADA 0,5 S) POR 5 VECES

AVERIA FOTOCELULA EN APERTURA

3 LENTOS (CADA 0,5 S) POR 5 VECES

AVERIA FOTOCELULA - AUTOTEST FALLADO

3 LENTOS (CADA 0,5 s) POR 1 VEZ

COLISION - OBSTACULO DETECTADO DURANTE LA APERTURA

6 LENTOS (CADA 0,5 S) POR 10 VECES

COLISION - OBSTACULO DETECTADO DURANTE EL CIERRE

6 LENTOS (CADA 0,5 s) POR 10 VECES

AVERIA BANDA DE SEGURIDAD

4 RAPIDOS (CADA 0,2 SEG) POR 3 VECES

AVERIA POTENCIOMETRO M1

11 RAPIDOS (CADA 0,2 SEG) POR 4 VECES

AVERIA POTENCIOMETRO M2

11 RAPIDOS (CADA 0,2 SEG) POR 4 VECES

AVERIA POTENCIOMETRO «RT» O «POSITION GATE»

11 RAPIDOS (CADA 0,2 SEG) POR 4 VECES

AVERIA EN EL CONTACTO STOP

5 LENTOS (CADA 0,5 S) POR 1 VEZ

AVERIA 0 ERROR DEL FINAL DE CARRERA

4 RAPIDOS (CADA 0,2 SEG) POR 10 VECES

CICLOS MAXIMOS ALCANZADOS - MANTENIMIENTO

7 LENTOS (CADA 0,5 S) POR 1 VEZ

> La sefial «CICLOS MAXIMOS ALCANZADOS» se refiere al alcance de los ciclos méximos establecidos

para realizar el mantenimiento del operadory una revision de las configuraciones electronicas

[17.3 - MENU «DIAGNOSIS» PARA VISUALIZAR ULTIMOS EVENTOS}

@® Algunasde las sefiales y alarmas quedan enla

memoria de la tarjeta electrénica, hasta un 106 .‘ Y ; ‘a - AVERIA
maximo de 10 eventos, que se pueden visualizar |DIAGNOSIS BANDA 1

en el menu 106; a continuacién se muestra la
tabla con el tipo de eventos almacenados

dispositivo que genera el error

EJempLO

> Si el mensaje de error persiste, realizar las comprobaciones necesarias y/o desconectar el

TIPO DE SENALIZACION EVENTO ALMACENADO EN «DIAGNOSIS»
EVENTOS O ALARMAS DE AVERIA EN EL MOTOR AVERIA MOTOR
EVENTOS O ALARMAS DE AVERIA EN LA FOTOCELULA 1 O FOTOCELULA 2 EN APERTURA FOTO APERTURA
EVENTOS O ALARMAS DE AVERIA EN LA FOTOCELULA 1 O FOTOCELULA 2 EN CIERRE FOTO CIERRE
EVENTOS O ALARMAS DE AVERIA EN LA FOTOCELULA 10K FOTO 10K
EVENTOS O ALARMAS DE DETECCION DE OBSTACULOS EN FASE DE APERTURA OBSTACULO APERTURA
EVENTOS O ALARMAS DE DETECCION DE OBSTACULOS EN FASE DE CIERRE OBSTACULO CIERRE
EVENTOS O ALARMAS DE AVERIAS EN LA BANDA DE SEGURIDAD 1 AVERIA BANDA 1
EVENTOS O ALARMAS DE AVERIAS EN LA BANDA DE SEGURIDAD 2 AVERIA BANDA 2
EVENTOS O ALARMAS DE AVERIAS EN EL POTENCIOMETRO ABSOLUTO AVERIA POT. 1 0 POT. 2
EVENTOS O ALARMAS DE AVERIAS EN EL CONTACTO DE STOP STOP
ALCANCE DE LOS CICLOS MAXIMOS ESTABLECIDOS - MANTENIMIENTO NECESARIO MANTENIMIENTO
EVENTOS O ALARMAS DE AVERIAS EN LA RED DE ALIMENTACION PRINCIPAL FALTA RED
EVENTOS O ALARMAS DE AVERIAS EN LOS FINALES DE CARRERA DE APERTURA O CIERRE FINAL DE CARRERA
EVENTOS O ALARMAS RELATIVAS A MANIOBRAS EN CASO DE EMERGENCIA CIERRA SIEMPRE
EVENTOS O ALARMAS RELATIVAS A MANIOBRAS EN CASO DE EMERGENCIA EMERGENCY

iit SIEMPRE RECOMENDAMOS CONSULTAR EL CAPIiTULO 18
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[

18 - RESOLUCION DE PROBLEMAS

(B )

ASEGURESE DE QUE TODOS LOS DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD ESTEN «ON»

PROBLEMA

CAUSA POSIBLE

SOLUCI6N

El operador no responde a
ningin comando de START

a) Verificar que los contactos N.C. estén
conectados
b) Fusible quemado

a) Verificar conexiones y puentes de los contactos banda de seguridad
o Stop o fotocélula.
b) Sustituir el fusible quemado en la tarjeta electrénica

El operador no funcionay la
pantalla diagnosis esta
apagada

a) La tarjeta no esta alimentada
b) Fusible abierto
c) Tarjeta electrénica defectuosa

a) Verifique la alimentacion AC
b) Verifique los fusibles
c) Reemplazar la tarjeta defectuosa

El operador no responde a
un mando a distancia (por
ejemplo Apertura, Cierre,
etc.)

a) Verificar las entradas de los mandos de
apertura y cierre

b) El boton Stop esta activado

c) El boton Reset esta bloqueado

d) Dispositivo de seguridad antiatrapamiento
activo

a) Verificar todas las entradas de apertura y cierre para asegurarse de
que no estén bloqueadas

b) Verificar que el botén Stop no esté bloqueado

c) Verificar el boton Reset

d) Verificar en todas las entradas del dispositivo de proteccion
antiatrapamiento, si hay algun sensor bloqueado

El operador no responde al
transmisor

a) El botdn Stop esta activado
b) El botén Reset esta bloqueado
c) Mala recepcion de radio

a) Verifique que el boton Stop no esté bloqueado

b) Verifique el botén de Reset

c) Verifique si los otros dispositivos cableados funcionan
correctamente; revisar el cable de la antena

El motor funciona en una
sola direccion

a) Verifique la resistencia entre la fase del
motor y el neutro, y verifique que la resistencia
sea de MOhm

b) Intente invertir la fase del motor y vea si
cambia de direccién o no

a) Reemplace el cable

b) Si el motor esta bloqueado, reemplace el cable; si el motor se
mueve en una sola direccion, el relé de direccion del motor esta
dafado

La cancela no se mueve
pero el motor gira

a) El motor esta en posicion bloqueada
b) Presencia de un obstaculo

a) Desbloquear el motor
b) Eliminar el obstaculo

La cancela no alcanza la
posicion completamente
abierta o completamente
cerrada

a) Configuracidn incorrecta de fin carrera

b) Error de programaciéon

c) La cancela se detiene por un obstaculo

d) Torque demasiado bajo

e) La cancela es demasiado pesada para realizar
la desaceleraciéon automatica

a) Configurar los finales de carrera

b) Repetir la programacion

c) Eliminar el obstaculo

d) Aumentar el parametro de torque (pareja)
e) Poner la deceleracion en OFF

La cancela abre pero no
cierra

a) Los contactos de las fotocélulas estan
conectados y abiertos

b) Contacto Stop conectado y abierto

c) Contacto banda seguridad abierto

d) Alarma amperémetro

a) b) c) Compruebe los puentes o los dispositivos conectados o las
sefales de alarma en la luz intermitente

d) Comprobar si ha intervenido la alarma del amperimetro y, si es
necesario, aumentar el parametro de par

La cancela no se cierra
automaticamente

a) Tiempo de pausa demasiado alto
b) Tarjeta en l6gica semiautomatica

a) Ajustar el tiempo de pausa
b) Programar el parametro PAUSA en un valor distinto de OFF

La cancela se mueve, pero
no se pueden configurar
correctamente los finales de
carrera

a) La cancela no se mueve a una posicion de fin
de carrera
b) Es muy dificil mover la cancela

a) Desbloquee y mueva la cancela manualmente, y asegurese de que
la cancela se mueva facilmente de un final de carrera a el otro. Si
necesario, reparar la cancela

b) La cancela debe moverse facil y libremente durante todo su
recorrido, de final de carrera a final de carrera. Si necesario, reparar la
cancela

La cancela no abre/cierra
completamente cuando los
finales de carrera estan
habilitados

a) La cancela no se mueve hacia el final de
carrera
b) Es muy dificil mover la cancela

a) Desbloquee y mueva la cancela manualmente, y asegurese de que
la cancela se mueva facilmente de un final de carrera a el otro. Si
necesario, reparar la cancela

b) La cancela debe moverse facil y libremente durante todo su
recorrido, de final de carrera a final de carrera. Si necesario, reparar la
cancela

La cancela se detiene
durante la carrera y cambia
de direccion

a) Control "Apertura/Cierre" activo
b) La sensibilidad de deteccion de obstaculos es
demasiado baja

a) Comprobar si hay una entrada activa entre todas las entradas de
apertura y cierre

b) Verifique el valor de la sensibilidad de deteccidn de obstaculos e
intente aumentarlo

La cancela abre pero no
cierra después un mando de
TX o Temporizador de cierre

a) Control "Apertura" activo

b) Pausa no configurada

c) El dispositivo de proteccion antiatrapamiento
en cierre esta activo

d) El contacto fotocélula esta abierto

e) Entrada "interruptor fuego" activada

a) Verificar si hay una entrada activa entre las abiertas

b) Verificar la configuracion de la pausa

c) Verificar si hay algun sensor activo entre todas las entradas del
dispositivo de proteccidon antiatrapamiento

d) Controlar el contacto de las fotocélulas

e) Verificar la entrada del "interruptor fuego"
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PROBLEMA

CAUSA POSIBLE

SOLUCION

La cancela no respeta los
puntos de inicio de
ralentizacion

a) El Encoder no funciona correctamente
cuando se habilita

b) Embrague mecanico lento

c) Espacio de desaceleracion demasiado grande
d) El potenciometro no funciona correctamente
cuando se habilita

e) Los parametros de la posicion de
recuperacion son demasiado altos o demasiado
bajos

a) Verificar en el menu Encoder que el parametro "Encoder Par" esté
configurado desde un valor bajo de +/- 10 (cancela completamente
cerrada) a "Encoder tot" (cancela completamente abierta). Si el
movimiento "IPAR" no esta en linea con el rango de valores (de +/- 10
a "Encoder tot") probablemente el Encoder es defectuoso

b) Apretar el embrague mecanico

c) Reducir el espacio de ralentizacion

d) Verificar en el menu Potenciometro que el parametro "IPAR" esté
configurado de "I.CH" (cancela completamente cerrada) a "I.AP"
(cancela completamente abierta). Si el movimiento "IPAR" no esta en
linea con el rango de valores (de I.AP. a I.CH.), el potenciémetro esté
defectuoso

e) Reducir o aumentar los valores de "recuperacion posicion"

La cancela se abre
repentinamente sin que se
haya dado el mando de
Start

a) Frecuencia u otras perturbaciones de la linea
principal
b) Cortocircuito en el contacto de Start

a) El cableado AC debe estar separado de los cables DC y pasar por
conductos separados. Si se trata de una perturbacion de frecuencia,
cambiarla a otro MHz, como 868 o FM

b) Verifique todos los contactos de START

No se acepta el mando de
cierre durante la pausa, en
légica automatica, aunque
la espira o la fotocélula son
configuradas como Start

a) START EN PAUSA non esta en ON
b) La entrada de fotocélula/espira no esta
configurada como "recarga tiempo de pausa"

a) Poner en ON el menu de START EN PAUSA
b) Ajustar el menu fotocélula/espira en "recarga tiempo de pausa"

La cancela no tiene la fuerza
Inecesaria para cerrar o
alcanzar el final de carrera

a) La desaceleracion no es posible o porque la
cancela es demasiado pesada o por la
inclinacion o porque la instalacién no es nueva

a) Ajustar la deceleracion en OFF

La carrera de la cancela esta
obstruida y no puede
detenerse o retroceder

a) Forzar el ajuste necesario

a) Consulte la seccion Ajustes para realizar la prueba de obstruccion y
el ajuste correcto de la fuerza necesaria (sensibilidad - pareja)

La fotocélula no detiene ni
linvierte el recorrido de la
cancela

a) El cableado de la fotocélula es incorrecto

b) La fotocélula esta defectuosa

c) Las fotocélulas han sido instaladas demasiado
distantes

a) Verificar el cableado de la fotocélula. Verificar que, al accionar la
fotocélula durante el movimiento, la cancela se detiene e invierte su
direccion

b) Sustituir la fotocélula defectuosa. Vuelva a comprobar si, al
accionar la fotocélula durante el movimiento, la cancela se detiene e
invierte su direccion

c) Acerque las fotocélulas o utilice bandas con sensores

La banda de seguridad no
detiene ni invierte el
Jrecorrido de la cancela

a) Cableado incorrecto del sensor de la banda
de seguridad
b) Sensor de la banda defectuoso

a) Verificar el cableado de la banda de seguridad. Verificar que, al
accionarla, la cancela se detiene e invierte su direccion

b) Sustituir la banda de seguridad averiada y comprobar que, al
accionarla, la cancela se detiene e invierte su direccion

La alarma suena durante 5
Iminutos o la alarma suena
con un comando

a) Ha ocurrido doble atrapamiento (dos
obstrucciones dentro de una sola activacion)

a) Verificar la causa de la deteccion de atrapamiento (obstruccion) y
corrijala. Presione el boton de reset para silenciar la alarma y reiniciar
el operador

La espira anti-cierre no
Imantiene la cancela en el
final de carrera de apertura

a) Sensor espira anti-cierre mal ajustado
b) Sensor espira anti-cierre defectuoso
c) Ajuste incorrecto

a) Vuelva a verificar la configuracion del sensor de espira anti-cierre y
ajustarla si necesario

b) Reemplace el sensor del vehiculo defectuoso

c) Verificar que el ment 98 esta en "Espira anti-cierre"

Los accesorios conecta-

dos en "alimentacién
accesorios" no funcionan
correctamente, se apagan o
Jreinician

a) Proteccion de alimentacion accesorios activa
b) Tarjeta electrénica defectuosa

a) Desconecte los dispositivos alimentados por "Alimentacion
accesorios" y mida su voltaje (debe ser 23-30 Vdc). Si el voltaje es
correcto, vuelva a conectar los accesorios uno a la vez, midiendo el
voltaje de vez en cuando

b) Reemplace la tarjeta electrénica defectuosa

Averia en 24VAUX

a) Sobrecarga/cortocircuito en salida 10
b) Fusible quemado

a) Compruebe si el cable esta en cortocircuito
b) Reemplace el fusible

La tarjeta enciende pero el
Imotor no gira

a) Boton de Stop activo o puente en el contacto
incorrecto

b) Abrir o cerrar la entrada activa

c) Dispositivo de proteccion contra
atrapamientos activado

d) Tarjeta electrénica defectuosa

a) Verificar que el botén Stop no esté bloqueado y que sea un circuito
N.C. o poner un puente en el contacto Stop

b) Verificar que ninguna de las entradas de apertura y cierre esté
bloqueada

c) Verifique si hay un sensor bloqueado entre todas las entradas del
dispositivo de proteccidn contra atrapamientos

d) Reemplace la tarjeta electronica defectuosa
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ESQUEMA FUNCIONES MENU A 40 DG (R2F) - (R2BF)

LAS FUNCIONES DESCRITAS SON VALIDAS PARA TODAS LAS VERSIONES DE «A 40 DG» , SALVO INDICACION EXPRESA

MENU SET DESCRIPCION DEFAULT | Note
Italiano Italiano
English Inglés
1 [LANGUAGE Francais Francés English
Espariol Espaniol
Dutch Holandés
Start Start
Start peatonal Start peatonal
Relay Activa el Relay para 3 segundos
Stop Stop
. Pulsado una vez apaga la cancela;
Stop biestable
p Pulsado dos veces reactiva el mando de Start
Una pulsacion abre y mantiene abierto.
Latch apertura P y o Start
Una segunda pulsacion restablece el movimiento
2 |TRASMISORES . .
. Una pulsacidn cierra y mantiene cerrado.
Latch cierre C I Start
Una segunda pulsacion restablece el movimiento
Peatonal
Desbloquear Funcion para el bloque/desbloque del freno eléctrico
Cancelar un tx Cancelacion de sélo un TX
Transfiere los Tx memorizados en la tarjeta a la EEPROM
Mover a EEP . -
externa si esta insertada
Cancelar la memoria Cancelacidon de toda la memoria TX del receptor
Fin Salida menu Transmisores
1- Forty - Leva Operadores hidraulicos
3 [MOTOR Mecdnico
4-SR Operadores electromecanicos para cancelas batientes
Permite elegir el numero de motores que se deben
4 INUMERO MOTORES [Del a 2 . 8 q 1
gestionar
on Inversion del sentido de movimiento de apertura/cierre
5 |INVIERTE MOTOR (se invierten tanto los motores como los finales de carrera) off
off Desactivado
Automdtica Automatica - cierre automdtico habilitado
Abre-stop-cierra-stop-abre Paso a Pasotipo 1
Abre-stop-cierra-abre Paso a Paso tipo 2 Automd-
6 |LOGICA utica

2 pulsadores

Dos botones

Seguridad

Seguridad

Hombre presente

Hombre presente
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MENU SET DESCRIPCION DEFAULT | Note
Habilitacion de la légica semiautomatica
off un pulso de START abre y otro pulso de START cierra la
7 |TIEMPO DE PAUSA cancela - cierre automadtico deshabilitado off
1 240 Ajuste del tiempo de pausa (de 1 segundo hasta 4 minutos)
antes del cierre automatico
Off La sefal de START no se acepta durante la pausa
8 |START EN PAUSA Off
On La sefial de START se acepta durante la pausa
9 [PROGRAMACION off On Inicio del aprendizaje de los tiempos de trabajo off
10 |START DE PRUEBA off on E.nvio de una seﬁajl.de START-de prueba de funcionamiento off
(isolo se puede utilizar en tarjetas ya programadas!)
Si estd en «ON», cuando la funcién «LATCH OPENING» estd
13 |PAUSA LATCH Ooff On desactivada, el operador respeta el tiempo de pausa. off
De lo contrario, si esta en «OFF» no lo respeta
14 |ResET Mantener presionado el botén UP hasta que aparece una cuenta atras de 5 segundos;
al final aparece «INIT» que confirma el RESET de la tarjeta electrénica
Permite mover la cancela con modalidad «hombre muerto» provisoria, para realizar
pruebas de funcionamiento o simplemente para posicionarla como deseado
192 |TEST MOTOR 1 * ——--
MANTENIENDO PRESIONADO UP = LA CANCELA ABRE '.° .-
MANTENIENDO PRESIONADO DOWN = LA CANCELA CIERRA UP DOWN
Permite mover la cancela con modalidad «hombre muerto» provisoria, para realizar
pruebas de funcionamiento o simplemente para posicionarla como deseado
193|TEST MOTOR 2 * -
MANTENIENDO PRESIONADO UP = LA CANCELA ABRE ... . o

MANTENIENDO PRESIONADO DOWN = LA CANCELA CIERRA

UP DOWN

* El pulso se acepta solo al final del ciclo o después de un STOP; no se acepta durante el ciclo y durante la pausa

15

FIN

Presionar OK para volver a la visualizacién de la versidn firmware y del estado de las entradas

16

MENU ESPECIAL

Presionar OK para acceder al menu especial
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up

DOWN

MENU ESPECIAL

PRESIONAR AL MISMO TIEMPO DURANTE 5 SEGUNDOS PARA ACCEDER O SALIR DEL MENU ESPECIAL

LAS FUNCIONES DESCRITAS SON VALIDAS PARA TODAS LAS VERSIONES DE «A 40 DG», SALVO INDICACION EXPRESA

MENU ESPECIAL SET DESCRIPCION DEFAULT | NoTe
RETRASO HOJA
26 j 1,5
APERTURA Ooff 6 Ajustable de OFF hasta 6 segundos ,
RETRASO HOJA
27 Off 20 Ajustable de OFF hasta 20 segundos 2,5
CIERRE
Par en apertura Motor 1: cuanto mayor sea el valor de par,
28 |PAR APERTURA 1 30% 100% mayor serd la fuerza necesaria para la inversidon en caso de| 75%
obstaculo. Con motores hidrdulicos, el par sera al 100%
Par en cierre Motor 1: cuanto mayor sea el valor de par,
29 |PAR CIERRE 1 30% 100% mayor sera la fuerza necesaria para la inversion en| 75%
obstdculo. Con motores hidrdulicos, el par serd al 100%
Par en apertura Motor 2: cuanto mayor sea el valor de par,
30 |PAR APERTURA 2 30% 100% mayor serd la fuerza necesaria para la inversidn en caso de| 75%
obstaculo. Con motores hidrdulicos, el par serd al 100%
Par en cierre Motor 2: cuanto mayor sea el valor de par,
31 [PAR CIERRE 2 30% 100% mayor serd la fuerza necesaria para la inversion en| 75%
obstaculo. Con motores hidrdulicos, el par serd al 100%
ON NO UTILIZADO
Position Gate NO UTILIZADO
32 [ENCODER RT NO UTILIZADO off
OFF OFF = encoder no utilizado.
Se muestran los tiempos de trabajo aprendidos
65 TIEMPO
APERTURA M1 XXX.S Indica el valor aprendido durante el autoaprendizaje de los tiempos de
= 500 trabajo en apertura y cierre (Motor 1). Con UP y DOWN es posible
aumentar o reducir los tiempos de trabajo
CIERRE M1 o0 P )
67 TIEMPO
APERTURA M2 XXX.S Indica el valor aprendido durante el autoaprendizaje de los tiempos de
= 500 trabajo en apertura y cierre (Motor 2). Con UP y DOWN es posible
aumentar o reducir los tiempos de trabajo
CIERRE M2 o0 P )
En caso de obstaculo o intervencion de la banda de seguridad
Total durante el cierre, la cancela reabre totalmente vy, si el cierre
INVERSION CIERRE automdtico esta activado (légica automdtica), se intentard| seqin
46 No visible si el menu 86 hasta 5 veces ol
estd reglado en )
«BUZZER» En caso de obstéculo o intervencién banda de seguridad, la| "
Parcial cancela hace una inversién parcial de direcciéon (unos 30 cm)
después se para
DECELERACION Ajuste desde inhabilitado (Off) hasta el 50% de lacarrera | Segin
59 Off (*) 50% Hidrdulico |Con motores hidrdulicos, mds alld de 50%, la deceleracién se| el
APERTURA 1 L L
establece automdticamente en «Hidrdulica» motor
DECELERACION Ajuste desde inhabilitado (Off) hasta el 50% de lacarrera| Segin
60 Off (*) 50% Hidrdulico |Con motores hidrdulicos, mds alld de 50%, la deceleracién se| el
CIERRE 1 L L
establece automdticamente en «Hidrdulica» motor
DECELERACION Ajuste desde inhabilitado (Off) hasta el 50% de lacarrera | Segin
61 Off (*) 50% Hidrdulico |Con motores hidrdulicos, mds alld de 50%, la deceleracién se| el
APERTURA 2 L L
establece automdticamente en «Hidrdulica» motor
DECELERACION Ajuste desde inhabilitado (Off) hasta el 50% de lacarrera| Segin
62 Off (*) 50% Hidrdulico |Con motores hidrdulicos, mds alld de 50%, la deceleracién se| el
CIERRE 2 . g
establece automdticamente en «Hidrdulica» motor

* Para motores con freno hidrdulico CF o con doble freno hidrdulico 2CF el parametro debe estar en OFF
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MENU ESPECIAL SET DESCRIPCION DEFAULT | NoTe
0% gy - Ajuste de la transicion de velocidad normal a velocidad de
63 |DECELERACION 100%
100% |~ — ralentizacion ’
0% I Tramo de aceleracion.
64 |ACELERACION 100%
100% |— Ajuste de la velocidad de arranque del motor ’
Menu 65 - 66 - 67 - 68 visibles sélo con el menu 32- ENCODER = OFF
off Desactivacion del control anti-sobreposicion de hojas,
69 |ANTI OVERLAP permitiendo la gestién separada de las 2 hojas Off
On Habilitacion del control anti-sobreposicion de hojas
D 3s d Iso de STOP o de i i6n dados d t
70 RECUPERACION 0 20 segundos Iaeszu::tufaunljucs;nczla recz eera:nv:lrsfsn a::aioossos:z:tz 1s
POSICION APERTURA |Solo con 32-Encoder OFF pertura, fa P P
recorrido por inercia
jq |RECUPERACION o 20segundos | 270000 (200 Pl 28 D07 2 e e e retonrd] 15
POSICION CIERRE Solo con 32-Encoder OFF I_ " up pacl !
por inercia
Ajuste del espacio de tolerancia entre reconocimiento tope
TOLERANCIA mecanico en apertura y reconocimiento obstaculo - En caso
72 9 9 * 80%
APERTURA MOTOR 1 0% 100% (%) de obstaculo dentro del espacio de tolerancia, este serd ’
considerado como tope mecéanico
Ajuste del espacio de tolerancia entre reconocimiento tope
TOLERANCIA CIERRE mecanico en cierre y reconocimiento obstdculo - En caso de
73 9 1004 * ) ) , .| 80%
MOTOR 1 0% 00% (%) obstaculo dentro del espacio de tolerancia, este serd ?
considerado como tope mecdnico
Ajuste del espacio de tolerancia entre reconocimiento tope
TOLERANCIA mecanico en apertura y reconocimiento obstaculo - En caso
74 9 9 * 80%
APERTURA MOTOR 2 0% 100% (%) de obstaculo dentro del espacio de tolerancia, este serd ’
considerado como tope mecéanico
Ajuste del espacio de tolerancia entre reconocimiento tope
TOLERANCIA CIERRE mecanico en cierre y reconocimiento obstaculo - En caso de
75 9 100 * , ) , .| 80%
MOTOR 2 0% 00% (%) obstaculo dentro del espacio de tolerancia, este serd ?
considerado como tope mecdnico
Tiempo . . .
Antes de abrir, el motor arranca en cierre por el tiempo
Golpe Off - 3 seg. . . .
. establecido para facilitar el chasquido de cerradura
de hoja
76 |GOLPE DE HOJA Repetir (0]
peti Si esta ajustado en ON, la cerradura hace el chasquido tanto if
Golpe Off - On antes como después el golpe de hoja
Cerradura P gop J
Fin Salida menu
Ajusta el ti de chasquido de | dura de 0 a 5
77 [TIEMPO CERRADURA |Off 5 segundos | V1>t € HEMPO de chasquido de 1a cerradura de ©.a o) 5
segundos
Solo apertura Cerradura activa sdélo antes de la apertura
78 [CERRADURA Solo cierre Cerradura activa sdlo antes del cierre Afceiretrurrea
Apertura y cierre Cerradura activa antes de la apertura y del cierre
Solo apertura
| Si la cancela se mueve, ya sea por viento o forzada
Solo cierre 2
79 | ANTI-INTRUSION manualmente, la funcidon pone en marcha el motor para off

Apertura y cierre

off

restablecer la posicidén inicial. (funcién utilizable solo con
potenciémetro o fin de carrera instalados)
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MENU ESPECIAL SET DESCRIPCION DEFAULT | noTe
off Permite a la cancela hacer un movimiento extra con par
Apertura y cierre A i -
80 |PUSHOVER P y maX|m?’ para asegurar el cierre - En caso de’un pulso de STOP, off
Solo apertura la funcion Pushover se restablece solo después de un pulso de
. START
Solo cierre
81 PUSHOVER off 8h Permite la repeticion de la funciédn PushOver a distancia de off
PERIODICO Solo con pushover activado |tiempo ajustable de 0 a 8h a intervalos de 1 hora
Apertura 1 Off - 3s
DESENGANCHE Cierre 1 Off - 35 |si se ajusta diferente de OFF, al final del ciclo el motor off
82| SToR Apertura 2 Off - 3s |invierte ligeramente el sentido de rotacién, para el tiempo H"’g‘}””
Cierre 2 Off - 3s ajustado (hasta 3 segundos) eotico
FIN
Si hay finales de carrera instalados, es posible afiadir un tiempo
83 [TIEMPO ADICIONAL* (0.0 10 seg. extra (hasta 10 segundos) al movimiento del operador después| 0.0s

de la lectura del final de carrera

* Solo si el operador tiene deceleracion hidrdulica y uno o mds ments de deceleracion (de 59 a 62) estdn configurados en
«HIDRAULICO» (el TIEMPO EXTRA se aplica al operador y direccién de movimiento del menu configurado en HIDRAULICO

84 [FRENO Off 100% Ajusta la frenada electrénica en el final de la carrera Off
Activacion del pre-destello soélo antes del cierre
Solo cierre (Para ingresar esta opcion, comprimir DOWN cuando el
85 |PRE-DESTELLO display esta en el valor 0.0) off
0.0 5.0 seg. Ajusta la duracion del pre-destello
Normal Normal
Piloto Lampara piloto
86 [LUZ INTERMITENTE Normal
Siempre Siempre encendido
Buzzer Buzzer
off La luz intermitente queda apagada con temporizador activo
g7 |LUZ INTERMITENTE Y y cancela abierta off
TIMER on La luz intermitente queda encendida con temporizador
activo y cancela abierta
off Desactivada
88 (LUZ DE CORTESIA 1 240 Activacion de luz ajustable de 1 segundo hasta 4 minutos En ciclo
En ciclo Activacion luz de cortesia solo en ciclo
Permite gestionar la prioridad en entrada (por pulso de
SEMAFORO A START ) o en salida (por pulso de START PEATONAL )
89 Off On . . L, , Off
RESERVACION Funcidn disponible solo si hay un semdforo conectado a
través de una unidad externa de gestion
90 |APERTURA PEATONAL [20% 100% Ajustable desde el 20% hasta el 100% 100%
- Start La pausa en apertura peatonal es igual a la pausa de
- apertura total _
91 |PAUSA PEATONAL
off Desactivada Start
1 240 Ajustable de 1 segundo a 4 minutos
2 Transf I trad leccionad tradaa |
ransforma la entrada seleccionada en una entrada a la que
92 [TIMER En Fotocélula 2 a off

En Start peatonal

se puede conectar un reloj externo (en la bornera CN1)
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MENU ESPECIAL SET DESCRIPCION DEFAULT | NoTe
Siempre AUX siempre alimentada
En ciclo AUX alimentada sélo durante el ciclo
Apertura AUX alimentada sdlo durante la apertura
Cierre AUX alimentada sélo durante el cierre

24V AUX En pausa AUX alimentada sélo durante la pausa

(Max. 500 mA)

] y Gestion freno positivo AUX alimentada cuando la cancela esta parada.
Permite la conexion de p Ej.: un freno eléctrico positivo conectado por relé ]
94 |accesorios adicionales Siempre

por relay que

funcionardn segun la
opcion elegida en este

Gestion freno negativo
MAGLOCK

AUX alimentada durante el ciclo y 1 s. antes del arranque
Ej.: un freno eléctrico negativo conectado por relé

menu
. 1 relampagueo/segundo - cancela en apertura
Indicador de cancela pagueo/seg p
abierta (luz piloto) 2 relampagueos/segundo - cancela en cierre
p Encendida fija - cancela en estado «STOP» o «ABIERTO»
AUX alimentada en cada pulso de START o intervencién de
Start3s fotocélula o banda de seguridad, durante un tiempo de 3s.
Ej.: activacion de una luz conectada mediante relé
Fotocélula 1 Test habilitado sélo en la Fotocélula 1
Fotocélula 2 Test habilitado sélo en la Fotocélula 2
95 [PHOTOTEST off
Fotocélulas 1y 2 Test habilitado en la Fotocélula 1y en la Fotocélula 2
Ooff Desactivado
Si se activa la fotocélula durante el cierre, la cancela invierte
Cierre el movimiento; si se activa la fotocélula durante la pausa,
ella impide el cierre de la cancela
Si se activa la fotocélula durante la apertura o el cierre, el
Apertura y cierre movimiento se detiene; a la liberacion de la fotocélula, el
movimiento continlda
Si se activa la fotocélula antes la sefial de START, el pulso
Sto serd ignorado; si se activa la fotocélula después de la sefial
p de START, serd ignorada la fotocélula. Si se activa la
fotocélula durante el cierre, reabrira la cancela
) Si se activa la fotocélula durante el cierre, el movimiento se
Stop y cierre . . ., , . .
FOTOCELULA 1 detiene; a la liberacién de la fotocélula, sigue el cierre )
97 Cierre

Cerrar

La fotocélula detiene la cancela hasta que estd activada,
tanto en apertura como en cierre; a su liberacién, la
fotocélula envia una sefal de cierre (la cancela cierra 1
segundo después de la liberacion de la fotocélula)

Recarga pausa

Si se activa la fotocélula durante el movimiento, ella detiene
el movimiento; una vez liberada, el movimiento continua. Si
se activa la fotocélula durante la pausa, ella recarga
automaticamente el tiempo de pausa

Cancela tiempo de pausa

Cuando la cancela esta abierta, la espira impide el cierre
hasta que esta activada. La funcion de espira siempre
permanecerd deshabilitada durante el movimiento de cierre

32




MENU ESPECIAL

SET

DESCRIPCION

DEFAULT

NOTE

Cierre

Si se activa la fotocélula durante el cierre, la cancela invierte
el movimiento; si se activa la fotocélula durante la pausa,
ella impide el cierre de la cancela

Apertura y cierre

Si se activa la fotocélula durante la apertura o el cierre, el
movimiento se detiene; a la liberacion de la fotocélula, el
movimiento continuda

Stop

Si se activa la fotocélula antes la sefial de START, el pulso
serd ignorado; si se activa la fotocélula después de la sefial
de START, sera ignorada la fotocélula. Si se activa la
fotocélula durante el cierre, reabrira la cancela

Stop y abre

Si se activa la fotocélula durante la apertura, ella detiene el
movimiento; a la liberacidén de la fotocélula, el movimiento
de apertura continda. La fotocélula siempre es ignorada
durante el movimiento de cierre

Stop y cierre

Si se activa la fotocélula durante el cierre, el movimiento se
detiene; a la liberacién de la fotocélula, sigue el cierre

FOTOCELULA 2 Apertura
98 La fotocélula detiene la cancela hasta que esta activada,| v
tanto en apertura como en cierre; a su liberacion, la| ere
Cerrar , , N . .
fotocélula envia una sefal de cierre (la cancela cierra 1
segundo después de la liberacion de la fotocélula)
Si se activa la fotocélula durante el movimiento, ella detiene
el movimiento; una vez liberada, el movimiento continua. Si
Recarga pausa . ,
se activa la fotocélula durante la pausa, ella recarga
automaticamente el tiempo de pausa
Si se activa la fotocélula durante la pausa, ella carga de
Recarga pausa . . . .
s nuevo el tiempo de pausa. Si se activa en el cierre, la
Foto cierre . . .
fotocélula invierte el movimiento
Si se activa la fotocélula durante la apertura, la pausa o el
Cancela tiempo de pausa |cierre, la cancela reabre completamente y después cierra sin
contar el tiempo de pausa
Permite la conexién de una segunda banda de seguridad; Es
Banda de seguridad 2 posible elegir la direccidn de trabajo de la segunda banda de
seguridad a través del mend 103
BANDA DE Normal Activacion banda de seguridad estandar - Contacto N.C.
SEGURIDAD 1
Mend visible en los 3K2 Activacién band idad tesid istencia 8K2
modelos R2F ctivacion banda seguridad protegida por resistencia
Normal Activacion banda de seguridad estandar - Contacto N.C.
100 8K2 N.C. Activacién banda seguridad protegida por resistencia 8K2 Normal
BANDA DE
SEGURIDAD 1 8K2 N.C. Doble Activacion de dos bandas protegidas por resistencia 8K2
Menu visible en el L, _— . . .
modelo R2BF 8K2 RES Activacién banda resistiva protegida por resistencia 8K2
Activacion de dos bandas de seguridad resistivas conectadas
8K2 RES Doble . g .
en paralelo y protegidas por resistencia 8K2
Apertura y cierre Activacion banda de seguridad 1 en apertura y cierre
102 DIRECCION BANDA DE Sol t Activacion banda d idad 1 sol t e
SEGURIDAD 1 olo apertura ctivacion banda de seguridad 1 sélo en apertura Cieyrre
Solo cierre Activacién banda de seguridad 1 sélo en cierre
DIRECCION BANDA DE |Apertura y cierre Activacién banda de seguridad 2 en apertura y cierre
Apertura
103 SFGURIDAD 2 i Solo apertura Activacion banda de seguridad 2 sélo en apertura y
visible con menu 98 en Cierre

«BANDA SEG. 2»

Solo cierre

Activacion banda de seguridad 2 sélo en cierre
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MENU ESPECIAL

SET DESCRIPCION DEFAULT | NOTE
Automadtica Presencia fin de carrera detectada durante el aprendizaje
Solo apertura Activacion fin de carrera sélo en apertura
SELECCION FIN DE Automa-
104 CARRERA Solo cierre Activacion fin de carrera sélo en cierre tica
Activar si el operador esta equipado con un final de carrera
Interno motor . .
interno que interrumpe la fase del motor
Permite visualizar los ultimos 10 eventos (alarmas)
106|DIAGNOSIS 1 10 ----
ocurridos (Ver el capitulo «<cALARMAS»)
107 clcLos 100 240000 Ajustable desde 100 hasta 240000 ciclos 100000
MANUTENCION )
Sefiala los cicl jecutados.
108|CICLOS CUMPLIDOS |0 240000 |2€n@'@10s cicios ejecutados. 0
Para resetear tener comprimido OK
112| PASSWORD Nota{: no es posible Permite elstablecer contra.seﬁa que impide la modificacion o
configurar «0000» de los pardmetros de la tarjeta
SEM 2 En EXP es posible conectar la unidad externa de gestién
114|GESTION EXP SEM 2
Relay En EXP es posible conectar una unidad de gestion relay
116 REPETICION RETRASO on off E.n caso de STOP a mit.ad de .carrera, las hojas'repiten el on
HOJA tiempo de retraso de hoja configurado el los menus 26y 27
off Desactivado
Habilita el botén de LATCH conectado a la entrada N.O.
«START PEATONAL»
Apertura (al activar, se deshabilita la funcion START PEATONAL)
Después de un pulso de LATCH, la cancela se abre y
118|LATCH permanece abierta hasta un nuevo pulso del botén LATCH Off
Habilita el boton de LATCH conectado a la entrada N.O.
«START PEATONAL»
Cierre (al activar, se deshabilita la funcion START PEATONAL)
Después de un pulso de LATCH, la cancela se cierra y
permanece cerrada hasta un nuevo pulso del botén LATCH
Para desactivar el LATCH, presionar nuevamente el mismo boton que se uso para habilitarlo
El pulso de LATCH también se puede enviar desde Transmisor, manteniendo asi libre la entrada de START PEATONAL
119 VELOCIDAD ESCRITU- |De 30% La velocidad de desplazamiento del texto en la pantalla es 30%
RA PANTALLA hasta el 100% ajustable del 30% al 100% 0
Con el menu 119 configurado en el valor minimo del 30%, la velocidad de desplazamiento serad baja.
Por el contrario, ajustada al valor mdximo del 100%, la velocidad de desplazamiento del texto serd muy alta.
Atencion: jla velocidad no cambia en la pantalla del programador UP BOX!
Apretar OK para quitar el menu especial.
120/ MENU BASICO , . s .p Y (. i , .
El menu especial se desactiva automdticamente después de 20 minutos
TIPOFOTO 1 Normal Fotocélula estandar N.C.
121 |Mendi visible en el Normal
modelo R2BF Foto 1 10K No utilizada
TIPO FOTO 2 Normal Fotocélula estandar N.C.
122 |Mendi visible en el Normal
modelo R2BF Foto 2 10K No utilizada
RELAY Start 3s Permite la activacion del relé para 3 segundos con cada Start
132 | Mend visible en el pulso de START o de reapertura
delo R2BF 3s
modelo off Deshabilitado
190 MENU BASE Apretar OK para quitar el menu especial.
Solo modelo R2BF El menu especial se desactiva automdticamente después de 20 minutos
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&= HAprimatic C€les
( PARTE DEDICADA AL USUARIO Y AL INSTALADOR )

(MANTENIMIENTO Periddicamente, segun el niumero de maniobras realizadas y segun el tipo de operador, si hay\
un cambio en las fricciones, mal funcionamientos o incumplimiento de los tiempos establecidos, seria aconsejable
reprogramar los tiempos de trabajo en la tarjeta electronica. Limpiar periédicamente las 6pticas de las fotocélulas.

REPUESTOS solicitar a;: APRIMATIC DOORS S.L. - 28806, Alcala De Henares - MADRID - www.aprimatic.es

SEGURIDAD Y COMPATIBILIDAD AMBIENTAL Se recomienda de no dispersar los materiales de embalaje o los
circuitos en el medio ambiente

ELIMINACION CORRECTA DEL PRODUCTO (residuos eléctricos y electronicos)
== (Aplicable a paises de la UE y aquellos con sistemas de recoleccion diferenciada)

Una vez finalizado el ciclo de vida del producto, asegurese de su correcto desecho, diferenciandolo de otros
residuos comunes y depositandolo en un punto limpio. De este modo se evitan los posibles efectos negativos que
una manipulacion incorrecta de los residuos podria provocar en las personas y el medio ambiente

ALMACENAMIENTO

TEMPERATURA DE ALMACENAMIENTO
T min T Max Humedad i, Humedad pjax

220°C +65°C | 5% no condensada 90% no condensada

El movimiento del producto debe realizarse con los medios adecuados

Aprimatic Doors se reserva el derecho de aportar las modificaciones o variaciones que retenga oportunas
alos propios productos y/o al presente manual sin algun obligo de preaviso.

Puede descargar la Declaracion de conformidad en:
https://www.aprimatic.es/documentacion/documentacion técnica/declaracion-de-conformidad

A J

(ADVERTENCIAS GENERALES PARAINSTALADORES Y USUARIOS

1. Leer las instrucciones de instalacién antes de comenzar la instalacién. Mantenga las instrucciones para consultas futuras
2.No desperdiciar en el ambiente los materiales de embalaje del producto o del circuito

3. Este producto fue disefiado y construido exclusivamente para el uso especificado en esta documentacion. Cualquier otro
uso no expresamente indicado puede afectar la integridad del producto y ser una fuente de peligro. El uso inadecuado es
también causa de anulacién de la garantia. APRIMATIC DOORS se exime de toda responsabilidad causadas por uso
inapropiado o diferente de aquel para el que el sistema automatizado fue producido.

4. Los productos cumplen con la Directiva: Maquinas (2006/42/CE y siguientes modificaciones), Baja Tension (2006/95/CE, y
siguientes modificaciones), Compatibilidad Electromagnética (2004/108/CE modificada). La instalacion debe ser llevada a
cabo de conformidad alas normas EN 12453 y EN 12445.

5. Noinstalar el dispositivo en una atmésfera explosiva.

6. APRIMATIC DOORS no es responsable del incumplimiento de la mano de obra en la construccion de la cancela a
automatizary tampoco de las deformaciones que puedan producirse durante el uso.

7. Antes de realizar cualquier operacion apagar la fuente de alimentacion y desconectar las baterias. Comprobar que el
sistema de puesta a tierra sea disefiado de una manera profesional y conectar las partes metalicas del cierre.

8. Para cada instalacion se recomienda utilizar como minimo una luz parpadeante y una sefial de alarma conectada a la
estructura del marco.

9. APRIMATIC DOORS no acepta responsabilidad por la seguridad y el buen funcionamiento de la automatizacion en caso de
utilizaciéon de componentes no producidos por APRIMATIC DOORS

10. Para el mantenimiento utilizar Gnicamente piezas originales APRIMATIC DOORS

11. No modificar los componentes del sistema automatizado.

12. Elinstalador debe proporcionar toda la informacion relativa al funcionamiento manual del sistema en caso de emergencia y
darle al usuario el folleto de adjunto al producto.

13. No permita que nifios o adultos permanecen cerca del producto durante la operacion. La aplicacién no puede ser utilizada
por nifios, personas con movilidad reducida de tipo fisico, mental, sensorial o igual por personas sin experiencia o formacion
necesaria. Tener los transmisores fuera del alcance de nifios asi como cualquier otro generador de impulsos radio para evitar
que el automacién pueda ser accionada accidentalmente.

14. El transito a través de las hojas s6lo se permite cuando la puerta esta completamente abierta.

15. Todo el mantenimiento, reparacién o controles deberan ser realizados por personal cualificado. Evitar cualquier intente a
reparar o ajustar. En caso de necesitad comunicarse con un personal APRIMATIC DOORS calificado. Sélo se puede realizar la
operacion manual.

16. La longitud maxima de los cables de alimentacién entre motor y central no debe ser superior a 10 metros. Utilizar cables
con 2,5 mm2. Utilizar cables con doble aislamiento (cables con vaina) hasta muy cerca de los bornes, especialmente por el
cable de alimentacion (230V). Ademas es necesario mantener adecuadamente distanciados (por lo menos 2,5 mm en aire) los
conductores de baja tension (230V) y los conductores de baja tension de seguridad (SELV) o utilizar una vaina adecuada que
\proporcione aislamiento adicional con un espesor minimo de 1 mm.
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