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@ Central de mando

1. INTRODUCCION

[:E[] La central de control ha sido desarrollada para gestionar barreras automdticas monofdsicas

= Conexion eléctrica ya predispuesta en fabrica.

2. CARACTERISTICAS PRINCIPALES

- Légica de control por microprocesador

- Pilotos que muestran el estado de las entradas
- Display 2 digitos

- Salidas configurables
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J Bornero alimentacion 230Vac DL:
J2: Bornero motor/intermitente SW1:
J4: Bornero alimentacion accesorios/salidas SW2:
J5:  Mddulo de expansién E1:
Jé6: Bornero Entradas/antena F2:
J7: Bornero encoder F3:

F, -+

3. CARACTERISTICAS TECNICAS

Display 2 digitos

Tecla de mando “START”

Tecla de mando “AP.PED”

Fusible salidas y accesorios: 5x20 1AT
Fusible: 5x20 6.3AT

Fusible: 5x20 250mAT

botones de programacién

- Alimentacion:

230Vac +10% 50/60 Hz

- Salida motor:

230Vac; 3A max

- Salida luz intermitente:

230Vac; 40W max

- Salida accesorios:

24Vac; 1A max



Central de mando @

4. SEGURIDAD DE LA INSTALACION

Para que se alcance el grado de seguridad requerido por la normativa vigente, lean atentamente las siguientes prescripciones.

1) Realicen todas las conexiones en el tablero de bornes leyendo atentamente las indicaciones incluidas en este manual y
respetando las normas generales y de buena técnica que regulan la ejecucion de las instalaciones eléctricas.

2) Preparar antes de la instalacién un interruptor magnetotérmico omnipolar con una distancia de apertura de los contactos de un minimo de 3 mm.

3) Instalar, si no esta previsto, un interruptor diferencial con umbral 30 mA.

4) Comprobar la eficacia de la instalacion de toma de tierra y conectar a ésta todas las partes del automatismo provistas de borne o cable
de tierra.

5) Preverlapresencia de al menos un dispositivo de sefalacion exterior, de tipo por semaforo o luz intermitente, acompaiado de un cartel
de indicacién de peligro o de aviso.

6) Aplicar todos los dispositivos de seguridad requeridos por el tipo de instalaciéon considerando los riesgos que ésta puede causar.

7) Separar en las canalizaciones las lineas de potencia (1,5 mm? tamaio minimo) de las de sefial de baja tension (0,5 mm? tamafo
minimo).

5. CONEXIONES Y FUNCIONES DE ENTRADAS Y SALIDAS

5.1 ) BORNERO DE POTENCIA f

LINEA 230V
Alimentacién a 230V 50/60 Hz con proteccién interna de movimiento y fusible (5x20) de 6,3A.
Conectar la fase y el neutro como se muestra en la serigrafia. Utilizar un cable de tipo HO7RN-F 2x1,5+T min.
Conecte el conductor amarillo/verde de la red de alimentacién al borne de tierra del aparato.

5.2 @py3)) BORNERO DE POTENCIA

J2
1] | [sLcom
E | |st
1] | |[MOTA/APERTURA
G5 .
= | |[MOTB/CHIUSURA —
NO ACTIVA | [CT] | [COND

® =LUZ INTERMITENTE: LUZ AMARILLA a 230Vac; 40W max.

5.3 @LJ BORNERO ACCESORIOS/SALIDA

ouUT24
Salida 24Vac, 1A max
24Vac
] -
E 3

OUT1 (luces barra, si esta presente)
= Salida con Triac. 24Vac, 500mA max.

tloale oum
°© ® ° Salida programable de relé con contacto limpio 500mA max., 24Vca/cc (pardmetro oc - 2° nivel)
of _ | ouT3
3 5._ 3 Salida programable de relé con contacto limpio 500mA maéx., 24Vca/cc (pardmetro o3 - 2° nivel)
E—o/o- E ouT4
° ® ° Salida programable de relé con contacto limpio 500mA maéx., 24Vca/cc (pardmetro a* - 2° nivel)
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5.4 @[J) BORNERO ENTRADAS/ANTENA

£\é
g 5| START
® “| Entrada N.O. que permite mandar la automatizacién segun la ldgica abre, stop, cierra, abre.
d ENTRADA PDM
5 5 Entrada programable Pd-3er nivel.
Es posible replicar la seiial en una salida configurada a fin de tener un contacto de potencia
y OPEN
g 5| Entrada N.O. s6lo de abertura. Manteniendo controlada esta entrada el automatismo efectuara la maniobra de apertura y
°© “| efectuara el eventual reenganche automatico sélo cuando se haya liberado la entrada. Conectar aqui eventuales relojes o
timer diarios o semanales.
v < CLOSE
g 8| Entrada N.O. de cierre. Permite cerrar el automatismo sélo si los dispositivos de seguridad no estdn ocupados.
Modalidad de funcionamiento programable mediante el parametro CL-3er nivel.
o < FTC
s 8| EntradaN.C.deseguridad (fotocélula). Ingresar el programa deseado mediante la programacién del pardmetro FE-1er nivel.
It triggers only in the closing phase; it never triggers in opening.
STOP
Entrada N.C. de seguridad. Cuando se activa detiene inmediatamente la automatizacién y un sucesivo start provoca siempre
§ £| una re-apertura. Durante el tiempo de pausa (parametro EP-1° nivel) un mando de Stop elimina el re-cierre automatico
® Yl dejando la barrera abierta a la espera de mandos.
N.B.: Con esta entrada ya esta conectado de serie el microinterruptor de la puerta y es posible, como accesorio, conectar
también el kit barra fractura.
g 2 8k2
s 8
NO ACTIVA
[ = FCA
'S . .
v E=e Entrada N.C. de final de carrera en apertura. Cuando se activa termina la carrera de apertura.
Y z FCC
|l [eEs Entrada N.C. de final de carrera en cierre. Cuando se activa termina la carrera de cierre.

5.5 @24 BORNERO ENCODER

ENTRADA ENCODER
Se suministra ya cableada y ensayada. El dispositivo actia solamente en la fase de cierre cuando la barra choca
contra un obstaculo. Ingresar el programa deseado mediante la programacién del pardmetro EL-1er nivel.

I=d| 12v
[ =] sen
=] com
E
]
00

VERDE
BLANCA
CASTANA

o En caso de mantenimiento reconectar respetando los colores mostrados
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6. DISPLAY

Cuando se enciende se presenta la version ficha “br”, luego la version firmware “X.Y”, aparece el tercer digito “rZ"
(ejemplo: firmware 3.4.0, br --2sec.--> 3.4 --2sec.--> r{) y, por Ultimo, el estado.

El c6digo de estado se visualiza siempre excepto en el menu de programacion.

6.1 CODIGO DE ESTADO

El cédigo de estado se muestra en la pantalla:

0 & | Inactivo - El sistema acaba de funcionar 03: | Stop por actuacion fotocélula
i0: | Abertura por actuacion fotocélula

E=l ~bertura { I: | Pausa actuacion fotocélula
03: | Stop final de carrera de abertura
04: | Stop apertura i2: | Stop por actuacién encoder

{3: | Abertura por actuacién encoder

ds: | Cierre ) !4: | Pausa actuacion encoder

B: | Stop final de carrera cierre

07: | Stop cierre i5: | Alcanzado tiempo de trabajo maximo en apertura
og: | N/A {6: | Alcanzado tiempo de trabajo maximo en cierre

En funcionamiento estandar, sin errores, la secuencia realizada debe ser siempre 2 -> 3 en fase de
apertura, 5-> 6 en fase de cierre.
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7. PROGRAMACION

7.1 FUNCIONALIDADES BASICAS

Para acceder a la programacion apretar el botén F por 2 segundos.

La programacion esta dividida en 3 niveles.

Para pasar al nivel siguiente mantener apretado el botén F y actuar sobre el botén + (Secuencia 1-2-3-1.......).

Seleccionado el nivel que se desea, al apretar el botén F en el display se muestran las funciones disponibles por orden sucesivo; Con cada
impulso de F se corresponde una funcion (Lo-LL -FE-EL....nivel 1,EL -5F -nk -nl.... Inivel 2,....).

Configurada la funcién, con los botones é se pueden modificar los valores de los parametros ( :00-01-02-03.../ @ :..03-

02-0 1-00). Las modificaciones de los pardmetros estan inmediatamente activas, pero seran guardadas en la salida del menu seleccio-
nando la funcién 5t mediante el boton F.

N.B. En caso de apagén durante la programacion se perderdn todas las modificaciones.

/?—jj@xz’
= F
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Programacién
1° nivel

F

o

@l + [A]
F +

p
T

Selecciona cada
funcion individual

de 1° nivel (ver cua- :l>

dro parr.7.2)

0/o

4

[l

Modifica los valores
de cada funcion de
1° nivel
(ver cuadro parr.7.2)

)
57

4

Programacion
2° nivel

F

)

O +

F

@]
+

p

Programacion
3° nivel

Pl
m

Selecciona cada
funcion individual
de 2° nivel (ver cua-
dro parr.7.3)

0/0

——>

Modifica los valores
de cada funcién de
2° nivel
(ver cuadro parr.7.3)

=[]

_J F

Selecciona cada
funcién individual
de 3° nivel (ver cua-
dro parr.7.4)

Modifica los valores
de cada funcion de

3° nivel

(ver cuadro parr.7.4)

Ejemplo:

®

@qu
F

)

Seleccién Salida2 con barra cerrada:

© © ®
O+ Gl X5 G x4 Gl X3
F + F + F

(; | 7 )y XT\T_}? )y
2° nive oc J4=Dbarra cerrada Sk

H
5

"0

+ [0

4

Funcién “5&”
Salida y guar-
dado programa-
cioén
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7.2 PROGRAMACION DE @M \1\/38

En el cuadro siguiente se presentan las funciones de 1° nivel y los pardmetros individuales configurables.

€5 | = valor por DEFECTO configurado en fabrica. M - \alor del pardmetro configurado en la fase de instalacion: se
debe indicar en caso de que se modifique el valor por DEFECTO.

Par Funcién Rango de valores a establecer e /..\

Selecciona la l6gica de funcio- U6 e U

Lo | namiento. (ver notas después 0 I: Semiautomatico O
del cuadro)

{2: Automatico

00: Entrada Close estandar

Configuracién entrada Close

Ci ) 0 I: Entrada Close de liberacion oo
LL | (vernotas después del cuadro) s
2" El comando cerrar funciona de cierre a liberacién y seguridad
00: En cierre para y espera mandos con fotocélula libre
0 I: En cierre para; cierra al cabo de 1” con fotocélula libre
] 0c": En cierre vuelve a abrir; cierra al cabo de 1" con fotocélula libre -
FL | Fotocélulas ac

03: En cierre vuelve a abrir; cierra al cabo de 5" con fotocélula libre

{4: En cierre vuelve a abrir; cierra al librarse la fotocélula

05: En cierre vuelve a abrir y espera mandos con fotocélula libre
00: Excluido

- 0 I: En cierre para y espera mandos A
E | Encoder - - 03
2. En cierre vuelve a abrir y espera mandos

03: En cierre vuelve a abrir, cierra al cabo de 5 segundos
00: Excluido

: Antes de cada movimiento en una salida configurada (ver Parametros nn

. i}
P
PF arpadeo previo 02,03,04 en el cuadro nivel 2°)

02 Antes de cada movimiento en una salida configurada y en las luces barra

0: Parpadeo en movimiento, apagadas con barra cerrada y abierta

0 I: Parpadeo en movimiento, encendidas con barra cerrada y apagadas con

L b | Lucesbarra barra abierta ol
02 Parpadeo en movimiento y con barra cerrada, encendidas con barra
abiertay en stop
EF | Tiempo de pausa 0-35 (expresado en segundos) Vélido sélo con Lo=¢ 10
_ | Restablecimiento pardametros | 80: Ningun restablecimiento
o | por defecto. (ver notas después 0

del cuadro) 0 I: Restablecimiento parametros por defecto

Pulsando la tecla «F» se sale del modo de programacién y se memorizan las

EE | salida mend/salvamento . . .
modificaciones realizadas

Descripcion parametros nivel 1

-L 0: Légica de funcionamiento

- 00: Hombre presente: La automatizacion funciona para mandos mantenidos. El comando de start una vez abre y una vez cierra.

- 0 I: Semiautomatica: La automatizacion funciona para mandos de impulsos sin el cierre automatico. Por lo tanto, al final de la apertura
para mandar el cierre hay que actuar respectivamente sobre el start o sobre el close.

- 0 Automatica: La automatizacién funciona por impulsos. En el ciclo normal, terminada la fase de apertura es activado el cierre au-
tomatico una vez transcurrido el tiempo de pausa programado (pardmetro £F).

- .z
. L1 : Configuracién Close

- 0 I: Entrada Close de liberacion
Modalidad de funcionamiento estudiada para tener el cierre automatico de la barra cuando el vehiculo ha dejado destapada la foto-
célula o del detector magnético (accesorios mas idoneos para esta utilizacion). Conectar el contacto N.O. del detector o de la fotocélula
a los bormes del contacto Close.
La presencia del vehiculo en el detector o delante de la fotocélula no provoca el cierre inmediato sino que hay que esperar la libera-
cion de la sefial correspondiente.

- 0c: El comando cerrar funciona de cierre a liberacién y seguridad.
Durante la fase de cierre la activacion del comando cerrar detiene la automatizacion. A la desactivacion la barrera reanuda el cierre.

-dF: default
- Para restablecer los parametros por defecto hay que configurar en 1 el parametro dF y salir del menu.
-9.
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7.3 PROGRAMACION DE @A\ 38

En el cuadro siguiente se presentan las funciones de 2° nivel y los pardmetros individuales configurables.

= valor por DEFECTO configurado en fabrica. o
= @ - valor del pardmetro configurado en la fase de instalacion: se debe
indicar en caso de que se modifique el valor por DEFECTO.

Par Funcién Rango de valores a establecer /g\
£ | Tiempo de trabajo maximo (seg) | 83-30 5
00: Inhabilitada
Solicitud de mantenimiento . - ,-
Cr (ver notas después del cuadro) 0 I: activa en las salidas configuradas a0
c" activa grupo salidas configuradas y doble parpadeo en luces barra
Programacién ciclos de mante-
AE | nimiento en miles 0o-39 oo
(ver notas después del cuadro)
Programacién ciclos de mante-
AL | nimiento en millones 0.0-39 oo
(ver notas después del cuadro)
o | | Output 1 00: Mando luces barra (No modificable) oo -

00: solicitud de mantenimiento

0 I: actuacion fotocélula

{2: actuacién encoder

DEI Output 2 {3: contacto PDM activado ns

04: barra cerrada

05: barra abierta
o5 | Output3 - o4
06: contacto stop activado

7: parpadeo previo

o
o4 | Output4 08: bloqueo barra

{19: contacto open activado

{00: contacto close activado

{ I: contacto start activado

Pulsando la tecla «F» se sale del modo de programacién y se memorizan

Sk | salida menu/guardado las modificaciones realizadas

Descripcion parametros nivel 2

- 5r: Solicitud de mantenimiento
- 00: 1a solicitud de mantenimiento no 6 activa.
-0 I: al final de la cuenta atras, efectuada por medio de los contadores nt y ni, es activada una de las salidas programadas (véase
parametro oc,a3,04)
- 02 al final de la cuenta atras, efectuada por medio de los contadores nt y ni, es activada una de las salidas programadas (véase
parametro oc',03,04) y las luces de la barra efectiian un doble parpadeo.

Nk y NL : Programacién ciclos de mantenimiento en miles y millones
La combinacién de los dos parametros permite configurar una cuenta atras después de la cual es sefialada la solicitud de man-
tenimiento.
El pardmetro nt permite configurar los miles, el pardmetro ni los millones.
Ejemplo: para configurar 275.000 maniobras de mantenimiento hay que programar n. en 0.2 y nk en 75.
El valor visualizado en los parametros se actualiza con la sucesion de las maniobras.

- Configuracion bloqueo barra:
Para utilizar el bloqueo de barra conecte el contacto de habilitacion con OUT2 o bien OUT3 o bien OUT4 y configure en 08 el
par-metro correspondiente oc, o3 o bien oH.

-10-
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7.4 PROGRAMACION DE (@31 38

En el cuadro siguiente se presentan las funciones de 3° nivel y los pardmetros individuales.

= valor por DEFECTO configurado en fébrica. ] ]
=== @ - valor del parametro configurado en la fase de instalacion:

se debe indicar en caso de que se modifique el valor por
DEFECTO.

Par Funcion Rango de valores a establecer /3\

00: ningun setup avanzado

Advanced setup . i
H5 (ver notas después del cuadro) 0 I: entrada open en el estado (reservado) L
02 entrada controlada y salida automatica
Pd Eglfz\a/‘ridad de entrada dinamica | 00: N.O. 0n
O :N.C
P2 | Polaridad salida 2 00:N.O.
P3| Polaridad salida 3 oo
P4 | Polaridad salida 4 O LN.C

(ver notas después del cuadro)

Avance de activacién
~5 | debloqueo 00:0,5s-0 11 1s-0c:1,55-03: 25 - 04: 2,55 - 05: 3s oo
(ver notas después del cuadro)

Pulsando la tecla «F» se sale del modo de programacién y se memorizan

CE | salida mend/salvamento o i
las modificaciones realizadas

Descripcion parametros nivel 3

- A5 Advanced setup
Este pardmetro permite obtener configuraciones especiales para gestionar las necesidades de todos los tipos de configuraciones.
*A5=01 Con esta configuracion el mando de open sera detectado en el estado y no en el frente.
*A5=02 entrada controlada y salida automatica (ver praragrafo 8)

. P2, P3, PH: Polaridad salida:

Es posible configurar las salidas como N.O. o N.C., pero en caso de apagon los contactos se abrirdn de todas maneras

-r5: Avance de activacion de bloqueo.
Este pardmetro ajusta el retardo entre la desactivacion del bloueo eléctrico y arranque el motor, a fin de
permitir la puesta a cero del magnetismo residual del bloqueo eléctrico

-11-



@ Central de mando

8. ENTRADA CONTROLADAY SALIDA AUTOMATICA

Esta solucién se aconseja cuando se desea acceder a un drea reservada en ambas direcciones de marcha. En entrada el transito se permite
mediante un mando de reconocimiento, mientras que la salida es automatica.

/
ENTRADA (( ,
%ﬁ\ El dispositivo de reconocimiento habi-
——— e ¢ lita la apertura de la barrera.
’  ‘ ) Sino se ocupa el sensor S1 en el tiem-
 ' Q7 po de pausa, la barrera se cierra.

Al liberar el sensor S1 se activa instan-
taneamente el cierre de la barrera.

El vehiculo se acerca al area reservada.
Al ocupar el sensor S2 se activa la
apertura de la barrera.

Sino se ocupa el sensor S1 en el tiem-
po de pausa, la barrera se cierra.

—S2
—

El lazo S1 también cumple una funcion de seguridad no permitiendo que se cierre la barrera mientras esta ocupada.

DIMENSIONES

APROX
/Hg/ e
 ,

——

- Conectar el sensor S1 a la entrada CLOSE.

- Conectar el contacto N.O. del receptor del sensor S2 a la entrada START.

- Las dimensiones de las espiras son puramente indicativas.

- Utilizar unicamente dispositivos de reconocimiento diferentes del mando a distancia (lectores de badge, telecamara
con reconocimiento de placas, etc.) que tengan una salida de contacto limpio y conectar en la entrada OPEN.

Nota: Se aconseja instalar el detector de masas metélicas modelo “MATRIX S 220”.

PAR-METRO VALOR | DESCRIPCION
Lo ae Automatico
L ae El comando cerrar funciona de cierre a liberacion y seguridad
RS ac Entrada controlada y salida automatica

-12-
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10. ADVERTENCIAS

Se recomienda efectuar una instalacidon que prevea todos los accesorios necesarios para asegurar el funcionamiento segun la normativa
vigente, usando siempre dispositivos originales.

La utilizacién y la instalacion de estos aparatos debe respetar rigurosamente las indicaciones ofrecidas por el fabricante que no puede ser
considerado responsable por posibles danos derivados de un uso impropio o irracional.

El fabricante declina cualquier responsabilidad por posibles inexactitudes contenidas en este folleto y se reserva el derecho de aportar

las modificaciones necesarias en cualquier momento sin ningun tipo de preaviso.

Puede descargar la Declaracién de conformidad en:
https://www.aprimatic.es/documentacion/documentaciontecnica/declaracion-de-conformidad

m
(7))
v
>
2
©)
-

SEGURIDADYCOMPATIBILIDADAMBIENTAL
Serecomiendanodeshacerseenelambientedelosmaterialesdeembalajesdeproductoy/ocircuitos.

ECORRECTAELIMINACION DELPRODUCTO(desechoseléctricosyelectronicos)

(Aplicables en paises de la Unidn Europea y en aquellos con sistema de recoleccion diferenciada)
|
Lamarcareportadaen el producto o sobre sudocumentaciénindica que el producto no debe serrecogido conotrosdesechosdomésticosal
terminarelciclodevida.Paraevitareventualesdafiosalambiente oala salud causada porlainoportuna recoleccion de desechos, seinvitaal
uso de otros tipos de desechosy a reciclarlodemaneraresponsable parafavorecerlareutilizacidonsostenibledelosrecursosnaturales. Los
usuarios domésticos estan invitados a dirigirse al revendedor dénde fue adquirido el producto o la oficina local que esté predipuesta
para cualquier informacoéon referente a la recogida diferenciada y al reciclajedeestetipodeproducto.

-13-



Datos del sistema

Instalador
Cliente
Matricula
Fecha de
instalacion
Fecha de
activacion
Nr. | Fecha Descripcién de intervencion Firma
Tecnico
1 Cliente
Tecnico
2 Cliente
Tecnico
3 Cliente
Tecnico
4 Cliente
Tecnico
5 Cliente
Tecnico
6 Cliente
Tecnico
7 Cliente
Tecnico
8 Cliente
Tecnico
9 Cliente
Tecnico
10 Cliente

-14-
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APRIMATIC DOORS S.L.,
C/ Juan Huarte De San JUAN, 7
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