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1 RIEPILOGO AVVERTENZE

Leggere attentamente: la mancanza del rispetto delle seguenti avvertenze, pud generare situazioni di pericolo.

/N ATTENZIONE L'uTiLIZZ0 DEL PRODOTTO IN CONDIZIONI ANOMALE NON PREVISTE DAL COSTRUTTORE PUO GENERARE SITUAZIONI DI PERI-
COLO; RISPETTARE LE CONDIZIONI PREVISTE DALLE PRESENTI ISTRUZIONI.

/\ ATTENZIONE DEA SYSTEM RICORDA CHE LA SCELTA, LA DISPOSIZIONE E L'INSTALLAZIONE DI TUTTI | DISPOSITIVI ED | MATERIALI
COSTITUENTI L’ASSIEME COMPLETO DELLA CHIUSURA, DEVONO AVVENIRE IN OTTEMPERANZA ALLE DIRETTIVE EurROPEE 2006/42/CE (DIRET-
TIVA MACCHINE), 2004/108/CE (coMPATIBILITA ELETTROMAGNETICA), 2006/95/CE (APPARECCHI ELETTRICI A BASSA TENSIONE). PER
TUTTI | PAESI EXTRA UNIONE EUROPEA, OLTRE ALLE NORME NAZIONALI VIGENTI, PER UN SUFFICIENTE LIVELLO DI SICUREZZA SI CONSIGLIA IL
RISPETTO ANCHE DELLE PRESCRIZIONI CONTENUTE NELLE DIRETTIVE SOPRACCITATE.

/\ ATTENZIONE IN NESSUN CASO UTILIZZARE IL PRODOTTO IN PRESENZA DI ATMOSFERA EPLOSIVA O IN AMBIENTI CHE POSSANO ESSERE
AGGRESSIVI E DANNEGGIARE PARTI DEL PRODOTTO.

/N ATTENZIONE PER UNA ADEGUATA SICUREZZA ELETTRICA TENERE NETTAMENTE SEPARATI (MINIMO 4 MM IN ARIA 0 1 MM ATTRAVERSO
L'ISOLAMENTO) IL CAVO DI ALIMENTAZIONE 230 V DA QUELLI A BASSISSIMA TENSIONE DI SICUREZZA (ALIMENTAZIONE MOTORI, COMANDI,
ELETTROSERRATURA, ANTENNA, ALIMENTAZIONE AUSILIARI) PROVVEDENDO EVENTUALMENTE AL LORO FISSAGGIO CON ADEGUATE FASCETTE IN
PROSSIMITA DELLE MORSETTIERE.

/\ ATTENZIONE QUALSIASI OPERAZIONE D'INSTALLAZIONE, MANUTENZIONE, PULIZIA O RIPARAZIONE DELL'INTERO IMPIANTO DEVONO ESSE-
RE ESEGUITE ESCLUSIVAMENTE DA PERSONALE QUALIFICATO; OPERARE SEMPRE IN MANCANZA DI ALIMENTAZIONE E SEGUIRE SCRUPOLOSAMENTE
TUTTE LE NORME VIGENTI NEL PAESE IN CUI SI EFFETTUA L’ INSTALLAZIONE, IN MATERIA DI IMPIANTI ELETTRICI.

/N ATTENZIONE L'UTiLIZZO DI PARTI DI RICAMBIO NON INDICATE DA DEA SySTEM E/O IL RIASSEMBLAGGIO NON CORRETTO POSSONO
CAUSARE SITUAZIONI DI PERICOLO PER PERSONE, ANIMALI E COSE; POSSONO INOLTRE CAUSARE MALFUNZIONAMENTI AL PRODOTTO; UTILIZZARE
SEMPRE LE PARTI INDICATE DA DEA SYSTEM E SEGUIRE LE ISTRUZIONI PER L'ASSEMBLAGGIO.

/\ ATTENZIONE L'ERRATA VALUTAZIONE DELLE FORZE D’IMPATTO PUO ESSERE CAUSA DI GRAVI DANNI A PERSONE, ANIMALI 0 cosE. DEA
SYSTEM RICORDA CHE L’'INSTALLATORE DEVE VERIFICARE CHE TALI FORZE D' IMPATTO, MISURATE SECONDO QUANTO INDICATO DALLA NORMA EN
12445, SIANO EFFETTIVAMENTE INFERIORI Al LIMITI PREVISTI DALLA NORMA EN12453.

/N ATTENZIONE LA CONFORMITA DEL DISPOSITIVO DI RILEVAMENTE DEGLI OSTACOLI INTERNO Al REQUISITI DELLA NORMA EN12453 ¢
GARANTITO SOLO SE CON UTILIZZO IN ABBINAMENTO CON MOTORI PROVVISTI DI ENCODER.

/\ ATTENZIONE EVENTUALI DISPOSITIVI DI SICUREZZA ESTERNI UTILIZZATI PER IL RISPETTO DEI LIMITI DELLE FORZE D’IMPATTO DEVONO
ESSERE CONFORMI ALLA NORMA EN12978.

ATTENZIONE IN oTTEMPERANZA ALLA DIRETTIVA UE 2002/96/CE Sul RIFIUTI DI APPARECCHIATURE ELETTRICHE ED ELETTRONI-
cHE (RAEE), QUESTO PRODOTTO ELETTRICO NON DEVE ESSERE SMALTITO COME RIFIUTO MUNICIPALE MISTO. SI PREGA DI SMALTIRE IL
PRODOTTO PORTANDOLO AL PUNTO DI RACCOLTA MUNICIPALE LOCALE PER UN OPPORTUNO RICICLAGGIO.
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2 DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

NET230N €& un quadro di comando universale per automazioni DEA System ad 1 o 2 motori 230V con o senza encoder.

La caratteristica principale di questa centrale € la semplicita di configurazione di ingressi e uscite secondo la propria esigenza garan-
tendo in questo modo I'adattabilita ad ogni tipo di automazione. Bastera infatti impostare la configurazione desiderata per I'automazione
in uso per trovare impostati i parametri di funzionamento in maniera ottimale escludendo tutte le funzioni superflue.

3 DATI TECNICI

TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03 TYPE 04
GHOST 100 / 200

LIVI 6NET LOOK - MAC

LIVI ONET OLI LIVI 902 PASS

GULLIVER LIVI 500P (R/EN/F) STOP LATO 220

REV LIVI 502 (R/EN)
550PL

Tensione alimentazione (V) 230V ~ £10% (50/60 Hz)
Fusibile F2 (A) 5A
Fusibile F1 (A) 160mA
gz:;?z: :::sr;nzn?: Zrogabile ) 2x 600w
Uscita alimentazione ausiliari 24V ~ max 200mA
Uscita “Warning” 230V ~ max 150W
Uscita elettroserratura max 1 art. 110 o uscita 24V === max 5W configurabile
Uscita lampeggiante 230V 230V ~ max 40W
Uscita lampeggiante 24V 24 V =——= max 100mA (per lampeggiante a led) art. LED24Al oppure luce di cortesia/spia cancello aperto
Temperatura limite di funzionamento -20+50 °C
Frequenza ricevitore radio 433,92 MHz
Tipo di codifica radiocomandi HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch
N° max radiocomandi gestiti 100

Livi 6NET - Livi 9NET
REV - Gulliver

Livi 500 (R/EN)

Livi 502 (R/EN) Ghost 100 - Ghost 200

Livi 550PL

* Nel caso di abbinamento con motori non DEA Sy-
stem, impostare il parametro “Selezione tipo di mo-
tore” sul valore piu simile per tipologia di famiglia e
prestazioni.

Livi 902 (R/EN/F)

Pass - Stop

LATO 220
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4 CONFIGURAZIONE DELLA CENTRALE

La centrale di comando universale NET230N puo essere utilizzata per la gestione dei seguenti tipi (24P E) di chiusure motorizzate DEA
System: cancelli a battente, scorrevoli, porte basculanti e barriere veicolari.

Al fine di garantire la massima adattabilita a ciascun tipo (=P E) di chiusura, la centrale prevede una procedura iniziale, eseguita solo
alla prima accensione, per la configurazione ottimale di ingressi, uscite e parametri di funzionamento (vedi schema O). Una volta confi-
gurata, la centrale operera in modo “dedicato” al tipo (='4FE) di chiusura selezionato. Dopo aver eseguito la configurazione iniziale sara
sufficiente eseguire la programmazione standard per I'impianto sul quale si sta operando.

Tutte le impostazioni iniziali, rimangono in memoria anche in caso di successive riaccensioni (vedi schema o).

Il tipo (=4PE) di chiusura configurata, pud essere successivamente modificata se necessario seguendo lo schema O

PRIMA ACCENSIONE DELLA CENTRALE

Configurazione dopo prima accensione

(I~
n

Per la prima accensione della centrale, procede- AN l
re come indicato: 00 N |
00 8 (2 R (0] D
1. Dare alimentazione, sul display compaiono in se- /11 \'\

quenza le scritte “~E5-" e “t 4P E” lampeggian-
te;

2. Premere il tasto e mantenerlo premuto per 5
sec fino alla comparsa della scritta 4100 sul di-
splay;

3. Agendo sui tasti [ e (=], scegliere la configura-
zione desiderata in base al tipo di installazione
(es. 3302 e confermare premendo il tasto [OK]; 4000 400
A questo punto la selezione verra salvata in me-

5sec

7
—
&

oje
DnA|
D
niu|
iu|
F

moria e sara ricaricata ad ogni accensione futura. %I
4. Seguiranno le scritte “c4PE”, “-00-" seguite
dal simbolo di cancello chiuso “----".
SAVE TYPE
IN ™~
Successive riaccensioni MEMORY
o Se nella centrale € gia stata salvata una configu- v
razione, procedere come indicato: P —— — p—
B POWER| [Jowmegl houoe
) . . . . ON A ) )
Dare alimentazione, sul display compaiono in se-
quenza le scritte “mE5-", “c4PE”, “-00-" seguite
dal simbolo di cancello chiuso “----". 2

LOAD TYPE -

=gu - - = FROM
Modifica configurazione esistente MEMORY

G Se nella centrale € gia stata salvata una configu-
razione e si desidera cambiarla, procedere come
indicato:

K
i I
i
E

,
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
.

)

Va

1. Tenere premuto il tasto [OK| e dare alimentazione, i
sul display compaiono in sequenza le scritte !
rES-" e ‘€ 4PE” lampeggiante; |

2. Premere il tasto e mantenerlo premuto per 5 i

“

< |

N |
)u N
N
N

sec fino alla comparsa della scritta L0 (il va-
lore cambia in corrispondenza alla precedente
configurazione utilizzata) sul display;

3. Agendo sui tasti (] e (=), scegliere la nuova con-

figurazione desiderata in base al tipo di installa- ] o
zione (es. dI2) e confermare premendo il tasto 00 A At () Scorrevole
ox; ;
A . . . o N—7 N N4 N
. Interrompere la procedura di nconf.lgura. B‘SQBC%B-S Battente
zione prima della conferma, comporta il cari- e YN N
camento della precedente configurazione da !
arte della centrale senza nessuna modifica. = ¢ ™4 -7
y . C . B‘%}Dﬂ‘ﬁ%‘%ﬁ Basculante
/\ Se tuttavia la procedura di riconfigurazione — ‘.‘ —
viene portata a buon fine, la nuova configura- !
zione sovras.crlvera I.a precedente e sara ricari- E_H H B_: E_H > Barriere
cata ad ogni accensione futura. o e N
4. Seguiranno le scritte “c4PE”, “-00-" seguite ——
dal simbolo di cancello chiuso “----". E-H =D= 5-: E-H —> Sezionali
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5 COLLEGAMENTI ELETTRICI

Eseguire i collegamenti elettrici seguendo le indicazioni della “Tabella 1” e gli schemi.

ATTENZIONE Per una adeguata sicurezza elettrica tenere nettamente separati (minimo 4 mm in aria o 1 mm attraverso I'isolamento)
il cavo di alimentazione 230 V da quelli a bassissima tensione di sicurezza (alimentazione motori, comandi, elettroserratura, antenna,
alimentazione ausiliari) provvedendo eventualmente al loro fissaggio con adeguate fascette in prossimita delle morsettiere.
ATTENZIONE Collegarsi alla rete 230 V ~ + 10% 50 Hz tramite un interruttore onnipolare o altro dispositivo che assicuri la onnipolare
disinserzione della rete, con una distanza di apertura dei contatti = 3 mm.

ATTENZIONE Per il collegamento dell’encoder alla centrale di comando, utilizzare esclusivamente un cavo dedicato 3x0,22mm?.

Tabella 1 “collegamento alle morsettiere”

12 Ingresso alimentazione 230 V ~ £10% (50/60 Hz)
3-4-5 t@ Uscita motore 1 230 V ~ max 600W
6-7-8 t@ Uscita motore 2 230 V ~ max 600W (se presente)
WARNING
9-10 & Uscita 230 V ~ max 150 W per spia cancello aperto fissa (se P052=0) o luce di cortesia (si P052>1)
FLASH 230
11-12 & Uscita lampeggiante 230 V ~ max 40W
130 Uscita “boost” per elettroserratura max 1 art. 110 (se P062=0), uscita 24V =——= max 5W impulsiva (se
P062=1), passo-passo (se P062=2), uscita elettro-freno di stazionamento per motori reversibili (se P062=3),
13-14 | 3 eem } . ) ) L . ) )
14 uscita per alimentazione elettroserratura tramite relé esterno (se P062=4), uscita per alimentazione
® elettromagneti per barriere (se PO62=5) oppure uscita temporizzata (se P062>5).
winae | nas | Uscita 24 V === max 100mA; Tramite la selezione del jumper FL/WL, & possibile ottenere un clone in 24V
15-16 LR " dell’'uscita Flash 230 (se impostato FL) oppure dell’'uscita Warning (se impostato WL).
Attenzione: La portata dell’'uscita, permette esclusivamente I'utilizzo di lampeggianti a led.
TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03 TYPE 04 ?'é) S
(&)
o w
Se non utilizzato ponticellare I'ingresso > g
‘®
17 D4 (FCC 1) O (STOP) OO0 (NONE) DDC (NONE) O (FCC 1) © % e}
— Input 6 % < 5
18 - Com N.C. N.C. N.O. N.O. N.C. 520 .
cS2 o
19 OI2(FCA 1) DOS (PHOTO 2) OO (NONE) DDC (NONE) OiI2(FCA 1) g o g R
———  Input5 s2 g s g
20 - Com N.C. N.C. N.O. N.O. N.C. 2 £ o g
T 0 E
21 DDOB ( PHOTO 1) 008 (PHOTO 1) Dt (STOP) OO0 (NONE) D (STOP) % 8. % o q:’
——— Input4 Sog ES
22 -Com N.C. N.C. N.C. N.O. N.C. oTBN 2N
S8 5 E £
23 0iD (SAFETY) 0i0 (SAFETY) 0!D (SAFETY) 000 (NONE) 000 (NONE) N % =& g
—— Input 3 =25 ; g
24 - Com N.C. N.C. N.C. N.O. N.O. Bh o s °
ST o wa
25 Do2 (PED.) 002 (PED.) DODB (PHOTO 1) 008 (PHOTO 1) DDB (PHOTO 1) = S 3 )
— Input2 38w
26 - Com N.O. N.O. N.C. N.C. N.C. £ &=
o S
27 DOU(START) 004 (START) DD!(START) 004 (START) DD{(START) § 5
—— Inputl % S
28-Com N.O. N.O. N.O. N.O. N.O. Z %
29 Y | Ingresso segnale antenna radio
30 + | Ingresso massa antenna radio
31-32 x| Uscita 24 V ~ alimentazione ausiliari max 200mA
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6 PROGRAMMAZIONE STANDARD

ATTENZIONE Per motori reversibili con elettro-freno, ricordarsi di impostare P062=3.

1 Alimentazione

Dare alimentazione, sul display compaiono in sequenza le scritte “rE'.:n'", “=YFE", -0 1= (oppure del Type selezionato) seguite dal

4

simbolo di cancello chiuso “----".

POWER | [Iowmegl Loooel Jomagl Jloooog
ON D0 ] [l ) ) e 0 B O Dl 4 () 1000 R0 0

* Nel caso in cui la centrale sia gia stata programmata e la riaccensione sia dovuta ad una interruzione dell’alimentazione, al primo impulso
di START, verra eseguita la procedura di reset posizione (vedi “rESP” in tabella Messaggi di Stato a pag. 24).

2 Visualizzazione stato ingressi e contamanovre

1. Premere il tasto e tenerlo premuto per 15sec; <
2. Sul display vengono mostrati rispettivamente:
. . o . Y IN2 IN3
Stato ingressi (verificare che sia corretto); %l Y N1 \ I INg
1 L
1 Conn S "o
o [0 P N O (e
- = mg=q ) | =0 (=]
[ |
Contamanovre totale (* vedi PO64): INs e
. o — H -
ex: Lua=3x1000* = 3000 manovre eseguite ’: |:hljl: @
Contamanclvre manutenzione (* vedi PO65): 0 00 0 0 ) A
ex: CDD': = 5*x500 = 2500 manovre ancora da ese- -00- looaom E———
guire prima della richiesta dell'intervento di manutenzio- iD(J .C! .C! D-‘ A
ne (=~~~ = contamanovre manutenzione disabilitato) m o 050 050 00 00 "Q "‘ "‘ D“
3. Mantenere premuto il tasto 0K per una visualizzazione ci- - (i) (] E0 2 o
clica delle 3 opzioni oppure rilasciare il tasto per usci- @
re dal parametro. S0 = T (V) (o
g 0e- [Iomm Y
N—7| Ny Y
- [OEE] i
-._.3- @@ DZQ @ an. 7am\ 7am\ N\
-ny- [BEEE !
Fha =i = ¢ Ny @Fl
3 Selezione tipo di motori ! |M PO RTANTE !
1. Scorrere i parametri con i tasti e (=] fino a visualizzare sul display
P0O28;
2. Accedere al parametro premendo il tasto ;
3. Agendo sui tasti [+ e (=], impostare:
Type 00 Type 01 Type 02 Type 03 Type 04
+ 005 6NET *+ 001 Look - Mac |+ 003 Livi 902EN [+ 003 Pass + 000 Lato
+ 006 ONET + 002 Ghost + 004 Livi 902R - |+ 004 Stop
+ 007 Gulliver + 003 Livi500  |902R/EN/F
-Rev -500MT - 502 - PO2g doo2
502EN - 550PL
* 004 Livi 500P - N\ N\
500MT/RF - 502R ' 2l L 2l
- 502R/EN - 502L o o (| o> A0
+ 005 Oli ] N L‘hug

Attenzione: Selezionando motori tipo OLI, tutti i valori relativi alla forza dei
motori (PO37 - PO38 - PO39 - PO40) vengono impostati automaticamente a
100% senza possibilita di modifica. Per questo tipo di motori, non & quindi
attivo il rilevamento dell’ostacolo, e la regolazione della forza di spinta pud
essere eseguita solo agendo sulle valvole di sfogo del motore stesso.
Attenzione: Nel caso di abbinamento con motori non DEA System, imposta-
re il parametro sul valore piu simile per tipologia di famiglia e prestazioni
(fare riferimento alla tabella di pag. 2).

ety

CJ
La¥]
|

4. Confermare la scelta premendo il tasto (sul display ricompare P028).
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4 Selezione funzionamento con o senza encoder ! |M PO RTANTE !
1. Scorrere i parametri con i tasti e (=] fino a visualizzare sul
display P029; P30 d00 |
2. Accedere al parametro premendo il tasto ; ‘ ‘
3. Agendo sui tasti () e (=], impostare: N | N !
- dO0O=per i motori con encoder; D T o | | P | a
- dOO1=per i motori senza encoder (Rallentamenti abilitati); [y )y A0 8 (0
- d0O02=per i motori senza encoder (Rallentamenti disabilitati); ! !
4. Confermare la scelta premendo il tasto 0K| (sul display ricompare Q Q
P029). PO28 d0oo
5 Selezione funzionamento 1 o 2 motori
1. Scorrere i parametri con i tasti e (=] fino a visualizzare sul
display PO30; RN 4002
2. Accedere al parametro premendo il tasto ; ‘ ‘
3. Agendo sui tasti (4 e (=], impostare: N | ) )
- d0O1=per la funzione a motore singolo; D o | VL | | =
- d002=per la funzione a 2 motori; )y R 0 L )
4. Confermare la scelta premendo il tasto [0K] (sul display ricompare ' !
P030).
PO2Y oot
6 Selezione senso di marcia (solo Type 00 e Type 03)
1. Scorrere i parametri con i tasti (4] e (=] fino a visualiz-
zare sul display PO63; it ¢
2. Accedere al parametro premendo il tasto ;
3. Agendo sui tasti [# e (=], impostare: v L \
- dOOO=motore in posizione standard; o L o | ’
- dOO1=motore in posizione invertita; PORY Bt At D B
|
4. Confermare la scelta premendo il tasto (sul di- Q Q Q
splay ricompare P063). = i'ili'd = B $ - a1
L] e’ 7 e e —E):': OK
Attenzione: |l parametro inverte automaticamente le = "‘l"‘ = gl ! -
uscite apre/chiude dei motori e gli eventuali ingressi Q
finecorsa apertura/chiusura. L
PUGe A
[ |
|
%EDD
7 Regolazione camme finecorsa
1. Scorrere i parametri con i tasti e (=] fino a <
visualizzare sul display PO0Z1;
2. Accedere al parametro premendo il tasto [OK]; P0G
3. Agendo sui tasti (+] (APRE) e (=] (CHIUDE), muovere ‘
I’asta in posizione di apertura e regolare la relativa | Qt QI
camma finecorsa affinche in quel punto schiacci il D D T D = [ P ()R =
microinterruttore; D0 0 0t (0 Do (s
Ripetere I'operazione regolando il finecorsa di !
chiusura. Q
4. Confermare la scelta premendo il tasto (sul -
display ricompare PO0O1).

ATTENZIONE Se presente il motore 2, ripetere le regolazioni precedenti agendo sul parametro PO02.

11
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8 Apprendimento corsa motori

1. Scorrere i parametri con i tasti (4] e (=] fino a visualizzare sul display PO03;

2. Accedere al parametro premendo il tasto ;

3. Alla scritta “APP” lampeggiante, tenere premuto il tasto [OK;

4. Rilasciare il tasto non appena la scritta “RPP~" smette di lampeggiare; Inizia la manovra di apprendimento con il motore 1 in
apertura (se dovesse partire in chiusura, scollegare I'alimentazione, invertire i cavi motore e ripetere I'operazione);

5. Attendere che I'anta (o le ante in caso di utilizzo di 2 motori) ricerchi e si arresti in battuta di apertura e successivamente in quella di

chiusura.
Se si desidera anticipare la battute d’arresto in apertura per I'anta, & possibile intervenire manualmente dando un impulso di
“START” (oppure premendo il tasto “OK” sulla scheda) simulando la battuta.
Attenzione: Per motori senza encoder la battuta non viene rilevata per cui DEVE essere simulata sia in apertura che in chiusura (per
entrambi i motori) premendo il tasto .

6. A manovra conclusa sul display riappare “----*“.

]
%1 \N\ |/ %1 %1
0 e T4 N i D D 0 (00 i)
o | = | i i =t L = ] L HE ==
' 7T '~

o

Pooe

ATTENZIONE (solo Type 01 e Type 03) Eseguito I'apprendimento della corsa motori, effettuare una manovra completa (apertura/chiu-
sura) e successivamente verificare il corretto funzionamento dello sblocco. Se lo sblocco dovesse risultare troppo “duro”, aumentare il
valore del parametro PO57 di 1 o piu.

9 Apprendimento radiocomandi

9.1 Selezione codifica radiocomandi

1. Scorrere i parametri con i tasti (] e (=] fino a visualizzare sul display
PO27;
2. Accedere al parametro premendo il tasto ;

3. Selezionare il tipo di radiocomando agendo sui tasti () e (=} pOcH gou |
- dO0O=rolling-code fixe (consigliato); N N
- d0O1=rolling-code complete; i'ii'ilb'ib'i 51 Dwii'ili'ii'i 51
- d002=di 'SWitCh; - Y e X% X% X
P . — (il = [ i | S [ S = ] |
4. Confermare la scelta premendo il tasto (sul display ricompare

P027). Q
P

Attenzione: Nel caso in cui si renda necessario variare il tipo di codifica,
e solo se in memoria sono gia presentidei radiocomandi con codifica
diversa, € necessario eseguire la cancellazione della memoria (PO04)
DOPO aver impostato la nuova codifica.

9.2 Apprendimento

CJ
cJ
o

1. Scorrere i parametri con i tasti (4] e (=] fino a

_E\_D

visualizzare sul display POO5; N 1 10 sec

2. Accedere al parametro premendo il tasto ; = O =] S i = D d o

3. Alla scritta “EFl~", premere un tasto del ra- | g4 it |29 g[S = P . @7@;@;@;@&
diocomando da memorizzare; T v

4. Sul display apparira la sigla del radiocoman- Q v i
do appena memorizzato e successivamente “ POOY bommmmoooe- rosoooomooooes 1
LERA; ™2 | X99!

5. Ripetere I'operazione dal punto 3 per even- - ‘ Rl ‘
tuali altri radiocomandi da memorizzare; 1 '~T\’%$ ) :@5 )

6. Concludere la memorizzazione, attendendo
10 sec fino alla visualizzazione sul display

“

della scritta “----“.

Attenzione: Nel caso di radiocomandi con :
codifica Rolling-Code, la ricevente pud essere i
messa in apprendimento dando un impulso i
col tasto nascosto di un radiocomando gia E
precedentemente appreso.

A
A
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10 Modifica dei parametri di funzionamento
Nel caso in cui sia necessario modificare i parametri di funzionamen-
to (es. forza, velocita, ecc..):
PO33 BN
1. Scorrere con i tasti e E] fino a visualizzare sul display il para- ‘
metro desiderato (es. P032); QO QO
H 3 | |
2. Accedere al parametro premendo il tasto OK}; — 51 —— 51
i tasti i i i - o b 0] 00 T
3. Agendo sui tasti () e (=], impostare il valore desiderato; il PP omi 00 0 A
4. Confermare la scelta premendo il tasto 0K (sul display ricompare — — =
il parametro precedentemente selezionato) Q
Per la lista completa dei “Parametri di Funzionamento” ER &3
consultare la tabella a pag. 18.
11 Programmazione conclusa
ATTENZIONE Alla fine della procedura di programmazione, agire sui tasti a e B fino alla comparsa del simbolo “----“, 'automatismo
€ ora in attesa di comandi per il funzionamento normale.

Per eseguire eventuali operazioni di “Programmazione Avanzata” (cancellazione dei radiocomandi, configurazione ingressi, ecc..),
prosegui a pagina 14.

13
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7 PROGRAMMAZIONE AVANZATA

Di seguito vengono aggiunte alcune procedure di programmazione relative alla gestione della memoria radiocomandi e di configurazio-
ne avanzata degli ingressi di comando.

1 Cancellazione radiocomandi memorizzati

1.1 Cancellazione di tutti i radiocomandi

1. Scorrere i parametri con i tasti (H e (=] fino a visualizzare POOS
sul display P004; ‘
2. Accedere al parametro premendo il tasto [OK} \\gt \N\ |/ %1 %1
3. Alla scritta “CRn” lampeggiante, tenere premuto il tasto I m ] =] D] Dl ] = D] =
K] i <] = Jim] S L] 5 o L ]
4. Rilasciare il tasto 0K non appena la scritta “CRnL” smette ! 71 N\
di lampeggiare; Q
5. Tutti i radiocomandi memorizzati sono stati cancellati (sul POn3
display ricompare PO04).
1.2 Ricerca e cancellazione di un radiocomando P
1. Scorrere i parametri con i tasti () e (=] fino a visualizzare .y
sul display POOG; Pk LR
2. Accedere al parametro premendo il tasto ; ‘
3. Agendo sui tasti (] e (=), scegliere il radiocomando che si N t AN l / %1 \é'
desidera cancellare (es. -3 3); [ D 0 0 = 0 00 0 0
4, Alla scritta “~ 313" lampeggiante, tenere premuto il tasto S === 0t 0 (L U0
ox; : / 1=V N\
5. Rilasciare il tasto non appena la scritta “r - - -"; Q Q
6. Il radiocomando selezionato & stato cancellato (sul display PoOS rqdé
ricompare PO0G6).
2 Ripristino parametri di default
1. Scorrere i parametri con i tasti (] e (=] fino a visualiz-
zare sul display POO7;
2. Accedere al parametro premendo il tasto ;
3. Alla scritta “dEF -” lampeggiante, tenere premuto il
tasto OK}; <
4. Rilasciare il tasto non appena la scritta “dEF =" PoO8
smette di lampeggiare; ‘
Vengono ricaricati i parametri di default per la configu- N 1 \ |/ \gl %t
razione attualmente in uso; e - =] N4 N - T
5. Aoperazione conclusa sul display ricompare POO7. :;55:3521 %%g%_@*%%g%
Attenzione: Dopo il ripristino dei parametri, sara necessa- l /| N\

rio eseguire nuovamente la programmazione della centr-
rale e la regolazione di tutti i parametri di funzionamento,
in particolare ricordarsi di impostare correttamente i para-
metri di configurazione motore (P028 - PO29 - PO30).
Attenzione: Per motori reversibili con elettro-freno, ricor-
darsi di impostare P0O62=3 al termine della procedura.

o
[u ]
[u
[xa]

3 Blocco/Sblocco accesso alla programmazione

Utilizzando un radiocomando con codifica a “dip-switch” (indipendentemente dal tipo di radiocomandi eventualmente gia memorizzati),
e possibile bloccare e sbloccare I'accesso alla programmazione della centrale al fine di impedire manomissioni. Limpostazione del “dip-
switch” sul radiocomando, costituisce il codice di blocco/sblocco verificato dalla centrale.

3.1 Blocco accesso alla programmazione <
1. Scorrere i parametri con i tasti (4 e (=] fino a vi- pon3
sualizzare sul display POOS; Q o Tl | ]
2. Accedere al parametro premendo il tasto [OKj; ' 2l [ =R PR PR
3. |l display visualizza in modo alterno le scritte oL O /D\
PrOL/Fr-EE ad indicare che la centrale € in 0 bt A \J

‘Q‘
'Qq
‘Q‘
‘ '
"N

D
=
D
an
'
2
'
|-
<
<

attesa della trasmissione del codice di blocco;

4. Entro 10 sec premere il CH1 del “TX master”, il di- A
splay visualizza P00 /b OC prima di ritornare EER o o |
alla lista dei parametri; - [ = )

5. Laccesso alla programmazione & bloccato. w? J O —

(O
i
o
A

"
"
=
"
V-
'D

X

-~

master
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3.2 Shlocco accesso alla programmazione <
1. Scorrere i parametri con i tasti (4 e (=] fino a vi- pod3
sualizzare sul display POOS; L | i
2. Accedere al parametro premendo il tasto [OK; — L %I (= R 10 sec
3. 1l display visualizza in modo alterno le scritte :.5 =c= =3= :.: L ok—— %)
P-0O5 /5L 00 ad indicare che la centrale & in - — p— u
o N T 000
attesa della trasmissione del codice di sblocco; Q A v
4. Entro 10 sec premere il CH1 del “TX master”, il di- A
splay visualizza P30/ F - EE prima di ritornare PooT [ |
alla lista dei parametri; & U0 bt Bt
5. Laccesso alla programmazione & sbloccato. w«& ) ) —
: Dl ]
TX1 master D000 pl) Bl
3.3 Shlocco accesso alla programmazione con reset globale <
ATTENZIONE! questa procedura comporta la perdita di tutte le poo3
impostazioni memorizzate. Q = =] =i
| ™ 0™ 0 ¢ b & 10 sec
La procedura permette lo sblocco della centrale anche senza cono- =l =l=] El1 U At bt /D\
scere il relativo codice di sblocco. [ R R Q v
Successivamente a questo tipo di sblocco, sara necessario ese- T IO
guire nuovamente la programmazione della centrrale e la rego- Q g =] =
lazione di tutti i parametri di funzionamento, in particolare ricor- oo
darsi di impostare correttamente i parametri di configurazione Q@t
motore (P028 - P029 - P0O30). Sara inoltre necessario ripetere &
la misurazione delle forze d’'impatto per garantire la conformita | | /
dell’impianto. i'ﬂbfﬂi'ﬂi:ﬂ
1. Scorrere i parametri con i tasti (] e (=] fino a visualizzare sul [t i i mg
display POOS; /1] \'\
2. Accedere al parametro premendo il tasto ; oo A
3. Il display visualizza in modo alterno le scritte P05 /=L OF; @ \gl
4. Premere il tasto [OK), il display visualizza la scritta F~EE lam-
peggiante;
5. Premere nuovamente il tasto [0k] e mantenerlo premuto per 5 D
sec (rilasciando prima la procedura viene interrotta): il display U0 ) )
visualizza la scritta F - EE fissa seguita da 4 F -, prima di ritor-
nare alla lista dei parametri; %T
6. Laccesso alla programmazione € sbloccato.
AT
D mg) (s
4 Configurazione ingressi
Nel caso in cui I'installazione richieda comandi diversi e/o aggiuntivi rispetto
allo standard descritto dagli schemi elettrici, & possibile configurare ciascun
ingresso per il funzionamento desiderato (es. START, FOTO, STOP, ecc...).
1. Scorrere i parametri con i tasti e (=] fino a visualizzare quello corri-
spondente all'ingresso desiderato: . o
e PO17=per INPUT 1; P03 d003
e PO18=per INPUT 2;
e PO19=per INPUT 3; . %1 ] %1
e PO20=per INPUT 4; O | O |
e PO21=per INPUT 5; ’DQ’-‘IH’-' B Bl it
e PO22=per INPUT 6; !
2. Accedere al parametro (es. PO18) premendo il tasto ; Q Q
3. Agendo sui tasti () e (=], impostare il valore corrispondente al funziona- PO goot
mento desiderato (fare riferimento alla tabella "parametri di configurazio-
ne ingressi” a pag. 16);
4. Confermare la scelta premendo il tasto (sul display ricompare PO18).
5. Eseguire il collegamento all'ingresso appena configurato.
5 Programmazione conclusa
ATTENZIONE Alla fine della procedura di programmazione, agire sui tasti e (=] fino alla comparsa del simbolo “----“, 'automatismo
€ ora in attesa di comandi per il funzionamento normale.
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PAR. PROCEDURA
PODM Posizionamento motore 1
POD2 | Posizionamento motore 2
PODZ | Apprendimento corsa motori
g PO~ | Cancellazione radiocomandi
o
g PODS | Apprendimento radiocomandi
o
% FODR Ricerca e cancellazione di un radiocomando
m
=} POCT | Ripristino dei parametri di funzionamento
v
g PODE | Blocco accesso programmazione
g FOOS | Apprendimento dispositivi DE@NET collegati (attualmente non utilizzato)
E PO Non utilizzato
>
g PO Non utilizzato
ﬁ PO Non utilizzato
PO Non utilizzato
PO Non utilizzato
P Non utilizzato
PAR. DESCRIZIONE PARAMETRO
POUE Selezione tipo ingresso INPUT_3
>
§ PO Selezione funzionamento INPUT_1
=
m
3
; POIB Selezione funzionamento INPUT_2
o
o
2
g PIS Selezione funzionamento INPUT_3
c
b
R
g PO2T | Selezione funzionamento INPUT_4
m
=
ﬁ POSH Selezione funzionamento INPUT_5
(73
24
P22 | Selezione funzionamento INPUT_6
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VALORI SELEZIONABILI

VALORI DI DEFAULT
(per i diversi standard di installazione)

VALORI SELEZIONABILI

TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 o1 02 03 04
* 000: IN3 type=contatto pulito N N - N N
 001: IN3 type=resist. costante 8K2 . He i i HeH
¢ 000: NONE (non utilizzato)
IN1 DDt Y N Dot Y

¢ 001: START (start)

* 002: PED. (pedonale)

¢ 003: OPEN (apre separato)
¢ 004: CLOSE (chiude separato) IN2 e oicd nod ood ood
¢ 005: OPEN_PM (apre uomo pres.)

* 006: CLOSE_PM (chiude uomo pres.)

¢ 007: ELOCK-IN (attivazione uscita elettroserratura. IN3 oo 0o i N Doo
Vedi P062)

¢ 008: PHOTO 1 (fotocellula 1)

* 009: PHOTO 2 (fotocellula 2) IN4 ong 0o o non m

¢ 010: SAFETY 1 (costa di sicurezza 1)
e 011: STOP (blocco)

¢ 012: FCA1 (finecorsa apert. Mot1) IN5 g nng noo ooo og
* 013: FCA2 (finecorsa apert. Mot2)
¢ 014: FCC1 (finecorsa chius. Mot1)
¢ 015: FCC2 (finecorsa chius. Mot2)
IN6 S tHE T N S

e 016: SAFETY 2 (costa di sicurezza 2)

17
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o P23 | Assegnazione CANALE 1 radiocomandi
o
z
> PO+ | Assegnazione CANALE 2 radiocomandi
=
=2
g =2 | P325 | Assegnazione CANALE 3 radiocomandi
=3
m 3
?, o | PDa& Assegnazione CANALE 4 radiocomandi
Y]
m
&
- P2 | Selezione tipo di radiocomando
o Selezione tipo di motori
g Attenzione: Selezionando motori tipo OLI, tutti i valori relativi alla forza dei motori (PO37 - PO38 - PO39 -
g - PLZE | PO40) vengono impostati automaticamente a 100% senza possibilita di modifica. Per questo tipo di motori,
% ; non & quindi attivo il rilevamento dell’ostacolo, e la regolazione della forza di spinta pud essere eseguita solo
> = agendo sulle valvole di sfogo del motore stesso.
N =
sq
m 2 pnag Selezione funzionamento con o senza encoder.
§ = “== | ATTENZIONE: PO29 deve essere impostato correttamente prima di eseguire la procedura di programmazione
-]
o
2 . i
030 | Selezione numero motori
POt | Regolazione velocita motori durante il rallentamento in apertura Attenzione: Per motori senza
encoder le velocita durante la
PO32 | Regolazione velocita motori durante la corsa in apertura corsa di apertura/chiusura (100%)
e le velocita di rallentamento in
PO33 | Regolazione velocita motori durante la corsa in chiusura apertura/chiusura  (30%) sono
fisse indipendentemente dai valori
. s . . . . impostati.
PO+ | Regolazione velocita motori durante il rallentamento in chiusura P
)
>
§ PO2% | Regolazione durata rallentamento in apertura
=
m POIE | Regolazione durata rallentamento in chiusura
EY)
o ona- | REEolazione forza motore 1 in apertura
- L %=1 . . s
E - (se = 100% rilevamento ostacolo disabilitato)
2 ) . . ik, ;
N pnag | Regolazione forza motore 1 in chiusura Attenzione: Per motori senza
] o (se = 100% rilevamento ostacolo disabilitato) encoder, durante la regolazione
> - - della  forza, la  rilevazione
ﬁ prg Regolazione forza motore 2 in apertura dellostacolo  in  rallentamento
= (se = 100% rilevamento ostacolo disabilitato) viene ignorata.
(=]
poyD Regolazione forza motore 2 in chiusura
™ | (se = 100% rilevamento ostacolo disabilitato)
. Regolazione tempo chiusura automatica
[ X . . . .
- (se = 0 chiusura automatica disabilitata)
pryD Regolazione tempo chiusura automatica pedonale
(se = 0 chiusura autom. pedonale disabilitata)
PO<3 | Regolazione durata della corsa pedonale
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TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 o1 02 03 04

e 000: NONE (non utilizzato) CH1 nn nny nn nnt nn
e 001: START (start)
¢ 002: PEDESTRIAN (pedonale)
+ 003: OPEN (apre separato) CH2 oon T I ooo oo
* 004: CLOSED (chiude separato)
* 005: OPEN_PM (apre uomo pres.) CH3 nnn nnn nnn nnn nnn
¢ 006: CLOSED_PM (chiude uomo pres.)
¢ 007: ELOCK-IN (attivazione uscita elettroserratura.
Vedi P062) CH4 ooo oo ooo ooo oo
¢ 000: HCS fix-code
¢ 001: HCS rolling-code ooo Doo ooo T R
¢ 002: Dip-switch
e 000: LATO ¢ 005: 6NET - OLI
¢ 001: LOOK - MAC ¢ 006: ONET
e 002: GHOST 100/200 ¢ 007: GULLIVER - REV
+ 003: 500 - 500MT - 502 - 502EN - oos oot ood oo3 DDoD

902EN - PASS - 550PL
* 004: STOP - 500P - 500MT/RF - 502R -
502R/EN - 502L - 902R - 902R/EN/F

¢ 000: motori con encoder

¢ 001: motori senza encoder. Rallentamenti abilitati oo oot ooo ooo ooo
¢ 002: motori senza encoder. Rallentamenti disabilitati

* 001: un motore 0oy no2 0o ooy 0o
¢ 002: due motori

ST (o) SOUT T 100%tot 040 =t 050 0ao o3o
15%t0 e 100%tot (oD oo oo oo oo
MY (o) PO 100%tot (oo oo oo oo oo
ST (o) AU 100%tot oHo =t 050 0ao o3o
(0175 T ] S 80%tot oes oen oo 0ao oeo
(0175 o] ST 80%tot oes oen oco 0an oo
MY (o) A 100%tot =t =t 050 099 oso
ST (o) SRR 100%tot =t =t 050 = b= =t
ST (o) SOUT 100%tot / oS0 / 099 =t
S (o) O 100%tot / =t / 0es =t
(01T 255sec oo N ooo N oo
OSEC...cuieiiieeeectieeeeereeeeaaes 255sec oo I ooo N oo
[SY ] U] FE 100%tot oad 03s 03s {00 oo
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OLN3JINVNOIZNN4 14 1413 INVHVYd

i
Cl
B
A=

Regolazione tempo di prelampeggio

o
Cl
g
L

Regolazione tempo di sfasamento in apertura

o
D]
g
x|

Regolazione tempo di sfasamento in chiusura

o
D]
g
ot }

Funzione condominiale: disabilita gli ingressi di comando in apertura e chiusura durante 'apertura e il tempo
di chiusura automatica

Funzione colpo d’ariete: prima di ogni apertura spinge i motori in chiusura per 1sec per facilitare lo sgancio
dell’eventuale elettroserratura

g
D]
L
[x(

Selezione modalita “inversione” (durante la manovra un impulso di comando inverte il moto) o “passo-
passo” (durante la manovra un impulso di comando arresta il moto. Limpulso successivo riavvia nel senso
di marcia opposto).

Funzionamento ingresso FOTO: se=0 fotocellula abilitata in chiusura, in partenza da cancello
FOTO 1 fermo; se=1 fotocellula sempre abilitata; se=2 fotocellula abilitata solo in chiusura. Quando
abilitato, I'attivazione dell'ingresso FOTO provoca: I'inversione del moto (durante chiusura),

I"arresto del moto (durante apertura), impedisce I'avvio (con cancello chiuso).

Se=3-4-5, il funzionamento & identico rispettivamente ai valori 0-1-2 ma con funzione “chiudi
FOTO 2 subito” abilitata: in ogni caso, durante I'apertura e/o il tempo di pausa, alla rimozione di un
eventuale ostacolo il cancello richiude automaticamente dopo un ritardo fisso di 5 sec.

o
]
L
X

Selezione modalita di funzionamento dell’usita warning:

Se=0 “spia cancello aperto” (uscita sempre On quando il cancello & aperto, OFF al termine di una manovra
di chiusura),

Se>1 “luce di cortesia” (uscita ON durante ogni movimento, OFF quando il motore si ferma, dopo il ritardo
impostato).

Attivazione ricerca battute anche in apertura: i motori si arrestano solo all’arrivo in battuta, anche in apertura.
Attenzione: Durante la manovra di emergenza (rESP), il motore esegue la prima manovra in apertura. Inoltre,
se presenti finecorsa, il parametro viene forzato a 1.

Funzione “soft start”: i motori accelerano progressivamente fino al raggiungimento della velocita impostata,
evitando partenze brusche.
Attenzione: Per motori senza encoder, il parametro viene ignorato.

Regolazione durata dell’ inversione su ostacolo (Rilevato da sensore antischiacciamento interno oppure da
attivazione ingresso safety): se=0 esegue I'inversione completa, se>0 indica la durata (in sec) della corsa,
dopo I'inversione conseguente al rilevamento di un 'ostacolo durante I'apertura.

Regolazione durata dell’ inversione su ostacolo (Rilevato da sensore antischiacciamento interno oppure da
attivazione ingresso safety): se=0 esegue l'inversione completa, se>0 indica la durata (in sec) della corsa,
dopo l'inversione conseguente al rilevamento di un 'ostacolo durante la chiusura.

Facilitazione sblocco manuale: Sez0, dopo il rilevamento della battuta di chiusura, il motore 1 esegue una
brevissima inversione per allentare la pressione sulla stessa, ed agevolare quindi lo sblocco manuale. Il
valore impostato indica la durata dell’inversione. Se=0 funzione disabilitata.

regolazione margine battuta apertura: regola la durata dell’ultimo tratto di corsa durante il quale un eventuale
ostacolo viene interpretato come battuta, bloccando il motore senza eseguire I'inversione. Per motori con
encoder, il valore impostato indica il numero di giri del rotore, mentre per motori senza encoder, il valore
viene espresso in % della corsa max.

Attenzione: Per motori senza encoder, se PO35 (durata rallentamento in apertura) & >10%, forza il margine
rilevamento battuta uguale alla durata del rallentamento.

P

(X
L

regolazione margine battuta chiusura: regola la durata dell’ultimo tratto di corsa durante il quale un eventuale
ostacolo viene interpretato come battuta, bloccando il motore senza eseguire I'inversione. Per motori con
encoder, il valore impostato indica il numero di giri del rotore, mentre per motori senza encodet, il valore
viene espresso in % della corsa max.

Attenzione: Per motori senza encoder, se PO36 (durata rallentamento in chiusura) & >10%, forza il margine
rilevamento battuta uguale alla durata del rallentamento.
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TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 o1 02 03 04
Osec....... 10sec T Y oo I I
OsecC....cceeeunee. 30sec / Y / / /
0SEC....cveeueenn 30sec / I / / /
* 000: “condominiale” non attivo N N N N N
¢ 001: “condominiale” attivo — HEE HeH HHH .
* 000: “colpo d’ariete” non attivo non non aon noo non
* 001: “colpo d’ariete” attivo
° OOO “inverSione” e mrr mrr mrr i
° 001 upasso_passon Lt o [N sy [ =) [y}
¢ 000: fotocellula abilitata |n.(j‘h|usura e con cancello fermo a0z 0oz a0z a0z 0oz
¢ 001.: fotocellula sempre abilitata
¢ 002: fotocellula abilitata solo in chiusura
¢ 003: come 000 ma con “chiudi subito” abilitato
¢ 004: come 001 ma con ““chi.udi. subi.to’,’, abi.li.tato 000 oy 002 0oz nn2
¢ 005: come 002 ma con “chiudi subito” abilitato
* 000: “spia cancello aperto fissa”
e >001 : ritardo spegnimento “luce di cortesia” I ooo = N Doo
(2S€C.cciccuirrnnn. 255sec)
¢ 000: arresto in apertura sul punto memorizzato. , N J . N
* 001: arresto in apertura sulla battuta ! i HHH s .
¢ 000: “soft start” non attivo
¢ 001: “soft start” attivo Y I HHE Y HHE
* 002: “soft start lungo” attivo
¢ 000: inversione completa su ostacolo
¢ >000: durata dell’inversione su ostacolo ooo N ooo N HHE
(1S€C.cereiurrrannnen. 10sec)
¢ 000: inversione completa su ostacolo
¢ >000: durata dell’inversione su ostacolo ooo ooo ooo ooo ooD
(1S€C.uirrirrrrnnns 10sec)
¢ 000: facilitazione sblocco disattivata
¢ >000: facilitazione sblocco attivata con durata pari a: - - n03 no N
(1x25ms.......20x25ms) e s = = —
(IX25MS.urereereeeereeeennee. 40x25ms) (solo Type 0)
I 255 (motori con encoder) , nac noc nan nac
0%..creeeennn. 100% (motori senza encoder) ’ - - o= -
I 255 (motori con encoder) , nac nac nen nac
a

0%..reeeenrnnn. 100% (motori senza encoder) ’ - - o= ="
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Regolazione forza motori all’arrivo in battuta: - Se=0, Regolazione disabilitata (il valore di forza sulla battuta
viene calcolato automaticamente) - Se#0 (motori con encoder) indica il valore di forza (espresso in % del
valore max) impostato nell’ultimo tratto - Se0 (motori senza encoder), riattiva nell’ultimo tratto la velocita
massima.

FOR Non utilizzato

Funzionamento uscita elettroserratura: Se=0 uscita “boost” per alimentazione elettroserratura art. 110,
Se=1 uscita 24V comandata da ingresso ELOCK_IN in modalita impulsiva, Se=2 uscita 24V comandata da
ingresso ELOCK_IN in modalita passo-passo, Se=3 Uscita elettrofreno per motori reversibili, Se=4 uscita 24V
per alimentazione elettroserratura tramite relé esterno, Se=5 uscita 24V per alimentazione elettromagneti
per barriere, Se>5 uscita 24V comandata da ingresso ELOCK_IN in modalita temporizzata (il valore impostato
indica il ritardo di spegnimento in secondi).

o
CJ
Doy
X

Inversione direzione marcia: Se=1 inverte automaticamente le uscite apre/chiude dei motori e gli eventuali
POE3 | ingressi finecorsa apertura/chiusura, evitando di dover modificare manualmente i cablaggi nel caso di
installazione del motoriduttore in posizione invertita rispetto lo standard.

Moltiplicatore contamanovre: Moltiplica il numero di manovre dopo le quali il contamanovre totali viene
OE4 | aggiornato.
Per visualizzare il valore, fare riferimento al paragrafo “Visualizzazione stato ingressi e contamanovre”.

Contamanovre manutenzione: Se=0 azzera il cantatore e disabilita la richiesta d’intervento, Se>0 indica il
numero di manovre (x 500) da effettuare prima che la centrale esegua un pre-lampeggio di 4sec aggiuntivi
ad indicare la necessita di intervento di manutenzione.

Es.: Se PO65=050, numero manovre = 50x500=25000

Attenzione: Prima di impostare un nuovo valore del contamanovre manutenzione, & necessario resettare lo
stesso impostando PO65=0 e solo successivamente PO65= “nuovo valore”.

Selezione funzionamento uscita lampeggiante: Se=0 uscita lampeggiante intermittente; Se=1 uscita
lampeggiante fissa (per lampeggianti provvisti di circuito intermittente interno)

OLN3JINVNOIZNNA4 14 I413INVHVd
o
]
Dy
Xy

Funzionamento ingresso SFT: se=0 costa sensibile sempre abilitata; se=1 costa sensibile
PORT SAFETY 1 | abilitata solo in chiusura; se=2 costa sensibile abilitata solo in chiusura e prima di ogni
movimento; se=3 costa sensibile abilitata solo in apertura; se=4 costa sensibile abilitata
solo in apertura e prima di ogni movimento; Come per il rilevamento ostacolo da sensore
antischiacciamento interno, anche I'attivazione degli ingressi SFT1 e SFT2 provoca l'inversione
POER SAFETY 2 | totale o parziale secondo quanto impostato con PO55 (durata inversione su ostacolo in
apertura, e PO56 (durata inversione su ostacolo in chiusura).

Ritardo su rilevamento finecorsa: Il motore viene arrestato dopo 1,5 sec. dal rilevamento del finecorsa. Se

POED . . ) . ; .
durante questo ritardo viene rilevata la battuta, il motore viene arrestato subito.
~-~ | Regolazione durata spunto
“ ™ | Attenzione: Se soft start attivato, lo spunto viene disattivato indipendentemente dal valore di PO70.
PO Non utilizzato

PO Non utilizzato

P32 | Non utilizzato

o Non utilizzato

P35 | Non utilizzato

22



NET230N

TYPE
00

TYPE
o1

TYPE
02

TYPE
03

TYPE
04

O%tOt...covereeeceeceee 100%tot

CJ
CJ
C3

* 000: “Uscita “boost” per alimentazione elettroserratura art.
110

¢ 001: “Uscita impulsiva 24V — max 5W

¢ 002: “Uscita passo-passo 24V — max 5W

¢ 003: “Uscita elettrofreno per motori reversibili

e 004: “Uscita alimentazione elettroserrature tramite relé
esterno

* 005: “Uscita alimentazione elettromagneti per barriere

e >005: “Uscita temporizzata 24V — max bW
(BSEC.ccccreernrnnen 255sec)

CJ
CJ
=)

CJ
CJ
Ca

CJ
CJ
[t |

CJ
i |
L

Cl
ul
[t |

¢ 000: “Installazione standard
¢ 001: “Installazione invertita

* 000: “x100

e 001: “x1000

e 002: “x10000
* 003: “x100000

¢ 000: “Richiesta manutenzione disabilitata
¢ >000: “Numero manovre (x 500) per richiesta manutenzione

* 000: “uscita lampeggiante intermittente
* 001: “uscita lampeggiante fissa

¢ 000: “costa sensibile sempre abilitata

* 001: “costa sensibile abilitata solo in chiusura

* 002: “costa sensibile abilitata solo in chiusura e prima di ogni
movimento

¢ 003: “costa sensibile abilitata solo in apertura

* 004: “costa sensibile abilitata solo in apertura e prima di ogni
movimento

¢ 000: “ritardo finecorsa disabilitato
¢ 001: “ritardo finecorsa abilitato

CJ
CJ
[t |

e 000: “spunto disattivato (esegue uno spunto di durata
minima, quasi impercettibile)
¢ 0OX: “regola durata spunto fino a 1,5 sec. (X*6 ms)
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8 MESSAGGI VISUALIZZATI SUL DISPLAY

24

MESSAGGI DI STATO

Mess. Descrizione
- - -~ | Cancello chiuso
I | Cancello aperto
OFE A | Apertura in corso
1% | Chiusura in corso
StEF‘ Centrale in attesa di comandi dopo un impulso di start, con funzionamento passo-passo
SEOF | Intervenuto ingresso stop
Reset posizione in corso: La centrale di comando € appena stata riaccesa dopo un’interruzione dell’alimentazione, oppure il cancello ha supera-
ECo to il numero max ammesso (80) di inversioni senza mai arrivare alla battuta di chiusura, o il numero max ammesso (3) di interventi consecutivi
rEa del dispositivo anti schiacciamento.
E stata quindi avviata la ricerca in rallentamento dei punti di finecorsa di apertura prima, e di chiusura successivamente.
MESSAGGI DI ERRORE
Mess. Descrizione Possibili soluzioni
- Verificare che non vi siano particolari attriti e/0 ostacoli durante la corsa;
Errore posizione: La procedura di reset posizione non | - Dare un impulso di start per avviare la procedura di reset posizione;
ErrF‘ € andata a buon fine. La centrale rimane in attesa di | - Verificare che la manovra si completi correttamente, aiutando manualmente se ne-
comandi. cessario la corsa del/delle ante;
- Aggiustare eventualmente i valori impostati di forza e velocita del/dei motori.
; PR R .| Verificare il corretto funzionamento di tutti i dispositivi di sicurezza e/o fotocellule in-
E 3 | Fotocellule e/o dispositivi di sicurezza attivati o guasti. stallate P /
Er-Y Possibile guasto al circuito di potenza della centrale di | Togliere e ridare alimentazione. Dare un impulso di start, se la segnalazione si ripete,
] comando. sostituire la centrale di comando.
= Time-out corsa motori: ll/i motori, hanno superato il | - Dare un impulso di start per avviare la manovra di reset posizione;
= tempo di lavoro massimo (4min) senza mai arrestarsi. |- Verificare che la manovra si completi correttamente.
Time-out rilevamento ostacolo: Con sensore antischiac- o . . . " .
. L N . - Verificare che non vi siano particolari attriti e/o ostacoli durante la corsa;
— | ciamento disabilitato, € stata comunque rilevata la ; . : ; - .
Errb ) . . . . - Dare un impulso di start per avviare la manovra di reset posizione;
presenza di un ostacolo che impedisce il movimento o . .
; R - Verificare che la manovra si completi correttamente.
dell’anta da piu di 10 sec.
- Verificare il corretto collegamento dei motori e dei relativi encoders.
= . . ) - Verificare I'impostazione del parametro PO29 (Selezione motore con o senza encoder)
i r 1 | Movimento motori non rilevato.

e accertarsi che sia corretto.
- Se la segnalazione si ripete, sostituire la centrale di comando.

9 COLLAUDO DELL'IMPIANTO

Il collaudo € un’operazione essenziale al fine di verificare la corretta installazione dell’impianto. DEA System vuole riassumere il corret-
to collaudo di tutta I'automazione in 4 semplici fasi:

e \Verificare che sia rispettato rigorosamente quanto descritto nel paragrafo 1 “RIEPILOGO AVVERTENZE”;

e Effettuare delle prove di apertura e di chiusura dell’automazione verificando che il movimento corrisponda a quanto previsto. Si consi-
glia a questo proposito di effettuare diverse prove al fine di valutare eventuali difetti di montaggio o regolazione;

e \Verificare che tutti i dispositivi di sicurezza collegati all'impianto funzionino correttamente;

e Eseguire la misurazione della forza d’impatto secondo quanto previsto dalla norma EN12445 fino a trovare la regolazione che assicuri
il rispetto dei limiti previsti dalla norma EN12453.

10 DISMISSIONE DEL PRODOTTO

ATTENZIONE In ottemperanza alla Direttiva UE 2002/96/CE sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE), questo
e prodotto elettrico non deve essere smaltito come rifiuto municipale misto. Si prega di smaltire il prodotto portandolo al punto di
raccolta municipale locale per un opportuno riciclaggio.
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Universal control panel for
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1 WARNINGS SUMMARY

Read these warnings carefully; failure to respect the following warnings may cause risk situations.

A WARNING UsING THIS PRODUCT UNDER UNUSUAL CONDITIONS NOT FORESEEN BY THE MANUFACTURER CAN CREATE SITUATIONS OF DAN-
GER, AND FOR THIS REASON ALL THE CONDITIONS PRESCRIBED IN THESE INSTRUCTIONS MUST BE RESPECTED.

/\ WARNING DEA SYSTEM REMINDS ALL USERS THAT THE SELECTION, POSITIONING AND INSTALLATION OF ALL MATERIALS AND DEVICES
WHICH MAKE UP THE COMPLETE AUTOMATION SYSTEM, MUST COMPLY WITH THE EUROPEAN DIRecTIVES 2006/42/CE (MACHINERY DIREC-
TIVE), 2004/108/CE (ELECTROMAGNETIC COMPATIBILITY), 2006/95/CE (LOW VOLTAGE ELECTRICAL EQUIPMENT). IN ORDER TO ENSURE
A SUITABLE LEVEL OF SAFETY, BESIDES COMPLYING WITH LOCAL REGULATIONS, IT IS ADVISABLE TO COMPLY ALSO WITH THE ABOVE MENTIONED
DIRECTIVES IN ALL EXTRA EUROPEAN COUNTRIES.

/\ WARNING UNDER NO GIRCUMSTANGES MUST THE PRODUCT BE USED IN EXPLOSIVE ATMOSPHERES OR SURROUNDINGS THAT MAY PROVE
CORROSIVE AND DAMAGE PARTS OF THE PRODUCT.

/N WARNING To ENSURE AN APPROPRIATE LEVEL OF ELECTRICAL SAFETY ALWAYS KEEP THE 230V POWER SUPPLY CABLES APART (MINIMUM
4MM IN THE OPEN OR 1 MM THROUGH INSULATION) FROM LOW VOLTAGE CABLES (MOTORS POWER SUPPLY, CONTROLS, ELECTRIC LOCKS, AERIAL
AND AUXILIARY CIRCUITS POWER SUPPLY), AND FASTEN THE LATTER WITH APPROPRIATE CLAMPS NEAR THE TERMINAL BOARDS.

/A WARNING ALL INSTALLATION, MAINTENANCE, CLEANING OR REPAIR OPERATIONS ON ANY PART OF THE SYSTEM MUST BE PERFORMED
EXCLUSIVELY BY QUALIFIED PERSONNEL WITH THE POWER SUPPLY DISCONNECTED WORKING IN STRICT COMPLIANCE WITH THE ELECTRICAL
STANDARDS AND REGULATIONS IN FORCE IN THE NATION OF INSTALLATION.

/N WARNING USING SPARE PARTS NOT INDICATED BY DEA SYSTEM AND/OR INCORRECT RE-ASSEMBLY CAN CREATE RISK TO PEOPLE, ANI-
MALS AND PROPERTY AND ALSO DAMAGE THE PRODUCT. FOR THIS REASON, ALWAYS USE ONLY THE PARTS INDICATED BY DEA SYSTEM AND
SCRUPULOUSLY FOLLOW ALL ASSEMBLY INSTRUCTIONS.

/N WARNING INCORRECT ASSESSMENT OF THE IMPACT FORCES CAN CAUSE SERIOUS DAMAGE TO PEOPLE, ANIMALS OR THINGS. DEA Sys-
TEM REMINDS THE INSTALLER MUST VERIFY THAT THE IMPACT FORCES, MEASURED AS INDICATED BY THE STANDARD EN 12445, ARE ACTUALLY
BELOW THE LIMITS SET BY THE STANDARD EN12453.

/N WARNING THE COMPLIANCE OF THE INTERNAL SENSING OBSTACLES DEVICE TO REQUIREMENTS OF EN12453 IS GUARANTEED ONLY
IF USED IN CONJUNCTION WITH MOTORS FITTED WITH ENCODERS.

/\ WARNING ANY EXTERNAL SECURITY DEVICES USED FOR COMPLIANCE WITH THE LIMITS OF IMPACT FORCES MUST BE CONFORM TO STAND-
ARD EN12978.

WARNING I[N compLIANCE wWiTH EU DirecTivE 2002/96/EC ON WASTE ELECTRICAL AND ELECTRONIC EQUIPMENT (WEEE), THIS
ELECTRICAL PRODUCT SHOULD NOT BE TREATED AS MUNICIPAL MIXED WASTE. PLEASE DISPOSE OF THE PRODUCT AND BRING IT TO THE
COLLECTION FOR AN APPROPRIATE LOCAL MUNICIPAL RECYCLING.
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2 PRODUCT DESCRIPTION

NET230N is a universal control panel for DEA System 1 or 2 230V operators automations with or without encoder.
The main feature of this control board is its ease of configuration of inputs and outputs according to any needs thus ensuring adapta-
bility to any type of automation. It is therefore easy to set up and exclude all unnecessary functions.

3 TECHNICAL DATA

TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03 TYPE 04
GHOST 100 / 200

LIVI 6NET LOOK - MAC

LIVI SNET OLI LIVI 902 PASS

GULLIVER LIVI 500P (R/EN/F) STOP LATO 220

REV LIVI 502 (R/EN)
550PL

Power supply (V) 230V ~ +£10% (50/60 Hz)
Fuse F2 (A) 5A
Fuse F1 (A) 160mA
?;;2?:1sufg¥tr:tt::fnent) w) 2x600W
Auxiliaries power supply output 24 V ~ max 200mA
“Warning” output 230V ~ max 150W
Electric lock output max 1 art. 110 or 24V === output max 5W configurable
230V Flashing light output 230V ~ max 40W
24V Flashing light output 24 V =——= max 100maA (for led flashing light) art. LED24Al or open gate warning light/courtesy light
Operating temperature range (°C) -20+50 °C
Receiver frequency 433,92 MHz
Transmitters type of coding HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch
Max remote controllers managed 100

Livi 6NET - Livi 9NET
REV - Gulliver

Livi 500 (R/EN)

Livi 502 (R/EN) Ghost 100 - Ghost 200 Livi 550PL

* If you are not using DEA operators, set the parame-
ter “Selection type of operator” to the closer value as
family type and performances

Livi 902 (R/EN/F) Pass - Stop LATO 220
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4 CONFIGURATION OF THE CONTROL PANEL

The universal control unit NET230N can be used for the management of the following types (=4FE) of closures motorized by DEA Sy-
stem: swing and sliding gates, overhead doors and barriers.
In order to ensure maximum adaptability to each =4 E of closure, the control board provides an initial procedure, performed only at the
first turn, for the optimal configuration of inputs, outputs and parameters (see diagram Q). Once configured, the control panel will operate
in the mode “dedicated” to the =4 E of selected closing. After performing the initial configuration it is sufficient to execute the standard
programming for the installation on which it is operating.

All settings remain in memory even in the case of subsequent flare-ups (see diagramg).
If necessary the ='4PE of configured closing can be later adjusted following diagram €.

FIRST CONTROL BOARD IGNITION

Configuration after the first ignition

1.

2.

3.

o For the first control panel ignition, proceed as fol-

lows:

Apply power, the display shows in sequence the
writing “~E5-" and “c 9P E” flashing;

Press the [0K| button and hold for 5 seconds until
the display shows 20 on the display;

Acting on the (4 and (=] keys, select the desired
configuration depending on the type of installa-
tion (es. didi2) and confirm by pressing the
button;

At this point, the selection will be stored and relo-
aded each time in the future.

Follow signs, “c4FE”, “-OL-" followed by the

”

symbol of closed gate “----".

Following ignitions

writing “~ES-7, “£i
symbol of closed gate “----".

If you have already saved a configuration, proce-
ed as follows:

Apply power, the display shows in sequence the

EYPE”, «-O0-" followed by the

Modify the existing configuration

4.

If you have already saved a configuration and you
want to change it, proceed as follows:

Hold down the button and give power, the di-
splay shows in sequence the writing “~E5-" and
“4PE” flashing;

Press the OK| button and hold for 5 seconds until
the display shows 400 (the value changes to
match the previous configuration used) on the
display;

Acting on the (4] and (=), select the new desired
configuration depending on the type of installa-
tion (es. dD2) and confirm by pressing the
button;

A Stop the reconfiguration procedure prior
to confirmation, involves loading the previous
configuration by the control panel without any
modification.

A However, if the reconfiguration procedure is
brought to an end, the new configuration will
take the place of the previous one and will be
reloaded each time in the future.

Follow signs, “c4FE”, “-OL-" followed by the

symbol of closed gate “----".
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5 ELECTRICAL CONNECTIONS

Execute the wiring following the directions of table 1 and diagrams.

WARNING To ensure an appropriate level of electrical safety always keep the 230V power supply cables apart (minimum 4mm in the
open or 1 mm through insulation) from low voltage cables (motors power supply, controls, electric locks, aerial and auxiliary circuits
power supply), and fasten the latter with appropriate clamps near the terminal boards.
WARNING Connect to the power supply 230 V ~+ 10% 50 Hz through a multi pole switch or a different device that can ensure multi pole
disconnection from the power supply, with a contact opening of 3 mm.

WARNING To connect the encoder to the control panel, use only a dedicated cable 3x0,22mm?.

Table 1 “terminal board connections”

12 230V ~ +10% (50/60 Hz) power supply input
345 E@F Operator 1 output 230 V ~ max 600W
6-7-8 t@ Operator 2 output 230 V ~ max 600W (if present)
WARNING
9-10 & 230V ~ max 150 W output for open gate fix warning light (if P052=0) or courtesy light (if P052>1)
FLASH 230
1112 & Flashing light output 230 V ~ max 40W
130 “Boost” output for electric-lock, max 1 x art. 110 (if P062=0), 24V pulse output, max 5W (if P062=1), step
1314 | Jeem by step (if P062=2), electro-brake output for not self-locking operators (if PO62=3), output for electric-lock
power supply via external relay (if P062=4), output for electro-magnets power supply for barriers (if P062=5)
1 or temporized output (if P062>5).
wisnae | masy | Output 24V === max 100mA; by selecting the FL/WL jumper, you can get a clone of the 230 Flash output as
15-16 & " a 24V (if set FL) or as a Warning output (if set WL).
== | Warning: the output capacity allows to use LED flashing lights only.
TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03 TYPE 04 g é’
If unused, short circuit S £
~5
17 D4 (FCC 1) D! (STOP) 000 (NONE) 000 (NONE) D4 (FCC 1) 2g
——— Input6 g -
18 - Com N.C. N.C. N.O. N.O. N.C. o b
c @ 'y
19 OI2(FCA 1) DOS (PHOTO 2) DO (NONE) DDC (NONE) OiI2(FCA 1) g ?:”
——  Input5 % tfn . E
20 -Com N.C. N.C. N.O. N.O. N.C. SE s 8 E
£88 a8
21 008(PHOTO 1) | 008 (PHOTO 1) g (STOP) 000 (NONE) gt (STOP) Lco5W
——— Input 4 L3S0 o =
22-Com N.C. N.C. N.C. N.O. N.C. 535% g
22533
23 00 (SAFETY) 00 (SAFETY) 00 (SAFETY) D00 (NONE) 000 (NONE) £ = e <
— Input3 > >
24 - Com N.C. N.C. N.C. N.O. N.O. ©% <
c S =
25 Do2 (PED.) 002 (PED.) DODB (PHOTO 1) 008 (PHOTO 1) DDB (PHOTO 1) -8 3
———  Input2 82
26 - Com N.O. N.O. N.C. N.C. N.C. % o
c —
27 DOU(START) OO0 (START) DDO{(START) 004 (START) DDO!(START) '5 P
— Inputl £S
28 - Com N.O. N.O. N.O. N.O. N.O. “ 5
29 Y | Aerial signal input
30 + | Ground aerial input
31-32 ek | 24V ~ max 200mA power supply output for auxiliary devices
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6 STANDARD PROGRAMMING

WARNING For reversible motors with electromagnetic brake, remember to set PO62=3.

1 Power Supply

Give power supply, the display shows the following symbols “~E5-", ‘€ 4FE”, “- 0 {-" (or the Type selected) and then “----".

POWER | Iowmegl Loooel Jomagl Jloooog
ON D0 ] [l () Tl e 0 B O Dl 4 () 1000 20 00

* If the control panel has already been programmed and the power fails or is switched off - once power is returned and a START command
is given, the position reset procedure is performed (see “rESP” in the table “WORKING STATUS MESSAGES” on page 48.

2 Visualisation of inputs and operations-counter status

A

1. Press the 0K key for 15 seconds;

A

2. The display will show respectively:

<
<

Inputs status (check it's correct); %l Y w "\’ 'Ta e
E—1 conracr :@@W@_@ ;ﬁ*db&dmm

CLOSE

EEE ConTact

"
I
I
.

N
i
A
5

Total operations counter (* see PO64): Ine

e lu =

i.g.. L= 3x100* = 3000 operations performed tl_hle s sec
Maintenance operations-counter (* see PO65): — '® A
i.g.. o5 =5%x500 = 2500 operations remaining be- -Oo- BD.%BiSBZ%BZ% E——
fore the maintenance intervention request (=~~~ = ma- iD(J .C! .C! D-‘ A
noeuvres-counter disabled) . =00 ™0 ™0 "Q "‘ "‘ D“
H =0 00 02000 )
3. Hold down the key to display a cyclic 3 options, or rele- @
ase the [0K button to exit the parameter. -na- B;'% ng B;% BD'% v
——— o Y
-03- naom P Dl et
Bl oy =g Y| @Fl

3 Selection type of operators ! |MPORTANT !

1. Scroll down the parameters with (4] and (=] keys until you visualise
P028;

2. Access the parameter by pressing the key;

3. Acting on (H and (=] keys, set:

Type 00 Type 01 Type 02 Type 03 Type 04

+ 005 6NET *+ 001 Look - Mac |+ 003 Livi 902EN [+ 003 Pass + 000 Lato

*+ 006 9NET + 002 Ghost + 004 Livi 902R - |+ 004 Stop

+ 007 Gulliver + 003 Livi500  |902R/EN/F

-Rev -500MT - 502 - PO2S dooz2
502EN - 550PL ‘ ‘
+ 004 Livi 500P - O N\
500MT/RF - 502R L 2l ' 2l
- 502R/EN - 502L (D o (] o> | |
« 005 Oli [ )| () () (P |

Warning: Selecting the OLI operators, all indicated values related to the l l

operator force (PO37 - PO38 - PO39 - P040), are automatically set to 100% Q

without any possibility of change. For this type of operator, the obstacle de- P02 d0o !

tection is not active and the adjustment of the thrust force can be executed
acting on the operator valves only.

Warning: If you are using non DEA System operators, set the parameter on
the closer value for family type and performances (refer to table on page 26).

4. Confirm your choice by pressing the key (display returns again to
P028).
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4 Selection operating with or without encoder ! |M PO RTANT !
1. Scroll down the parameters with (4] and (=] keys until you visualise
P029: Poan dib
2. Access the parameter by pressing the key; é ¥
3. Acting on (4 and (=] keys, set: %1 %1
- d00O0=for operators with encoder; T o (| oK Ay
- do01=for operators without encoder (Slow down is activated); ) el Lt P Nt 0 (0

- d002=for operators without encoder (Slow down not activated); !
4. Confirm your choice by pressing the key (display returns again to Q
P029). PO2E d

5 Selection 1 or 2 operators functioning

1. Scroll down the parameters with and (=] keys until you visualise

PO30; PO dioe
2. Access the parameter by pressing the key; ‘ ‘
3. Acting on (4 and (=] keys, set: N | Q |
- d0O1=for a single motor operating; D o | = | |
- d002=for 2 motors operating; = Jpm ] ] 24 D () ()
4. Confirm your choice by pressing the [0K] key (display returns again to ' !
PO30). Q
PO2g doo

6 Selection of direction of motion (only Type 00 and Type 03)
1. Scroll down the parameters with (4] and (=] keys until

you visualise PO63; il |
2. Access the parameter by pressing the key;
3. Acting on () and (=] keys, set: v L \
- d000=motor in standard position; O | | /
_ o o POEM R A A0
- dOO1=motor in inverted position; 1
4. Confirm your choice by pressing the key (display Q Q Q
returns again to P063). = i'ili'd = = - =
] @’ ) e e OK
Warning: The parameter automatically reverses the = "‘l"‘ = = dod o
motors output open/close and any limit switch input Q
open/close. ]
POBe ) o |
[ |
|
%DDD
7 How to adjust the limit switche
1. Scroll down the parameters untill you visualize PO0Z; <
2. confirm by pressing the key;
3. by pressing (4] (OPEN) and (=] (CLOSE), move the Pooz
leaf in the opening position and adjust the limit ‘
switch cam so that it pushes the microswitch in that N 1 N !
point; o =TaT=]E| e T=J=E| -
Repeat adjusting the closing limit switch. [y | DN | e |
4. Confirm by pressing the key (display shows again T
POO1). Q

WARNING If the Operator 2 is present, repeat the previous settings using PO02.
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8 Motor stroke learning

Scroll down the parameters with (] and (=] keys until you visualise PO03;

Access the parameter by pressing the key;

When “RPP" flashes, continue pressing the 0K key;

Release the 0K key when “RPF~” stops flashing; Start the learning procedure with operator 1 opening (if it starts closing, disconnect
the power supply, inverse the operator cables and repeat the operation);

Wait for the door (or doors in case of using 2 motors) searches and stops on the opening stop and then on the closing stop.

If you want to anticipate the stopping strokes in opening, you can manually intervene by giving an impulse to “Start” button (or
pressing the “OK” on the control panel) simulating the stroke.

PoONPR

o

Warning: For operators without encoder, the stroke is not detected, so it MUST be simulated both while opening and while closing (for
both oeprators) by pressing the key.

6. Once the procedure is ended, the display will show “----“,

POOH
%1 \N\ |/ \é,l %I

0 e Y O D D 0 (00 i)

o il i ] e Y i i i ==
' 7T '~

o

Pooe

WARNING (only Type 01 and Type 03) Once you have executed the learning stroke, operate a complete cycle (opening/closing) and
then check the manual release to make sure it is working properly. If it's to “hard” increase the value of PO57 of 1 or more.

9 Transmitters learning

9.1 Transmitters coding selection

1. Scroll down the parameters with (3] and (=] keys until you visualise
P027;

2. Confirm by pressing on the OK] key;

3. Select the type of transmitter by scrolling (4] and (=] keys:

_E\_U

- d000=fix rolling-code (suggested); — %I — 2l

- do01=complete rolling-code; :.8@:2.5%:: E.==C==D==D=

- d002=dip-switch; i~ ‘l‘ o - ‘l‘ -
4. Confirm by pressing on the key (display shows again PO27). Q Q
Warning: If you need to vary the type of encoding, and only if other remo- POch HEN
tes with different encoding are memorized, you need to erase memory
(POO4) AFTER you have set the new encoding.
9.2 Learning POOB
1. Scroll down the parameters with (4] and (=] N 0

keys until you visualise POOS; — a1 — s
2. Confirm by pressing on the K] key; gggg—@ ‘%%g% : B-D%B:jggggzj
3. When the symbol “ EF-" appears, press on : ¢

any key of the transmitter you want to memo- Q !

H Y |

rize; [ P 4
4. The display visualizes the number of the trans- Pao- | |

mitter just memorized and then “_ER~"; TXZ 0 TX99 -

5. Memorize all necessary transmitters repeat-
ing this procedure from step 3;
6. Wait 10 seconds before quitting the memori-

“

zation mode, display shows now “----*“,

Warning: In the case of rolling code remotes,
the receiver can be put into learning mode by :
pressing the hidden button on a remote control E

previously learned.

A
A
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10 Adjustment of operating parameters
If you need to modify the operating parameters (force, speedness
etc..):
) o ) PO33 T
1. Scroll down the parameters until you visualize the desire param- ‘
eter (i.g. P032); QO QO
2. Confirm by pressing on the 0K key; — "' — 51 ——— 51
3. By pressing on () and (=), set up the desired value; :-5 =c= E-: E-a %:% % Bc= =@-=
4. Confirm by pressing on the 0K key (display shows the parameters — —
previously selected). Q
For the complete list of the “Operating Parameters” See the PU3 &3
table on page. 42.
11 Programming complete
WARNING At the end of the programming procedure, use the buttons and E] until the appearance of the symbol “----", the operator
is now ready again for new manoeuvres.

To perform any “Advanced Programming” operations (cancellation of the remotes, configuration inputs, etc. ..), see on page 38.
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7 ADVANCED PROGRAMMING

Here are some added programming procedures relating to remotes memory management and advanced configuration of the control
inputs.

1 Deletion of memorized transmitters

1.1 Deletion of all transmitters

POOS

1. Scroll down the parameters until you visualize PO04;
2. Confirmt}):)‘/pressingonthekey; HBIHB %1 i\ﬂi\iblﬂi/ﬂ \Al T \ét
3. When “CRnL" is flashing, press the [0K] key for a few sec- ) = = 0V o]

o &P g (== =S =N
4. Release the [OK key as soon as “LAnL” stops flashing; : /1 \'\
5. All memorized transmitters have been deleted (display

shows again PO04). POC3
1.2 How to search and delete a transmitter <
1. Scroll down the parameters until you visualize POOG; POn ~noY
2. Confirm by pressing on the 0K key; o A
3. By pressing on (4] and (=}, keys, select the transmitter you O g | /

want to delete (eg. - 20 3); S T=T =] al 51 =l %l D=l %1
4. When “~003 flashes, confirm the deletion by pressing —>{y™) j_§ j_4 =4 ™ ot 0t 8 mmihm i

the [OK key for a few seconds; T 7T~
5. Release the key when appears “~ - - -"; Q Q
6. The selected transmitter is deleted (display shows again o Nu

POOS oo
P006). R
2 Restoring default parameters

1. Scroll through the parameters with the buttons and

(=] until the display shows POO7;
2. Confirm by pressing on the OK] key;
3. When “4EF -" is flashing, press the key for a few <

seconds; POoE
4. Release the 0K key as soon as “dEF -” stops flashing; -

Default parameters for the configuration currently in

use are restored; L %1 N 1/ Y NYj
5. Atthe end of the operation display returns to POO7. D | O ) O V|

P e (mif == ] Dot i g P i

Warning: After you restore the default parameters, you T 7 | BN

must program the control panel again and adjust all ope-
rating parameters, in particular, remember to properly
set the operator configuration parameters. (P028 - P029
- PO30).

Warning: For reversible motors with electro-brake, remem-
ber to set PO62 = 3 at the end of the procedure.

o
cl
[m= ]
o

3 Locking-Unlocking access to programming

By using a “dip-switch” remote (regardless of the type of remotes already memorized) it's possible to lock-unlock access to the program-
ming of the control panel to avoid tampering. The remote setting is the locking-unlocking code verified by the control board.

3.1 Locking access to programming <«

1. Scroll through the parameters with the buttons
and (=] until the display shows P00S;

-
-
((
(K
i
A

2. Access the parameter by pressing the button OK}; 2 D ] =P 10 sec
3. The display shows alternately the writing '." ';‘ ';‘ ':‘ [ /D\
PrO5o/FrFEE to indicate that the control board ’DQ"‘I""“ D] = =i \/
is waiting for the transmission of the block code; ol v
4. Within 10 seconds press CH1 on the “TX Master”, A
the display shows P~ 00 / k) T before returning PoOT o ]
to the list of parameters; e U0 bt At
5. Access to programming is locked. :5)’0‘ ; ) —

&
X
n(
I
|

u)
[
D
g

X

-~

master




NET230N

3.2 Unlocking access to programming <
1. Scroll through the parameters with the buttons poos
and (=] until the display shows P00S; ‘=Dl =] =t
2. Access the parameter by pressing the button OK}; — L %I (= R 10 sec
3. ;henrdlspllalxl_ shows alternately the writing ggg:ﬁ_@_, % (0
-5/ =00 to indicate that the control board : Sl =l =] =t
is waiting for the transmission of the unlocking A v
code; Q A
4. Within 10 sec. press the CH1 of the “TX Master”, PO v |
the display shows P~ I / F - E E before returning e U0 bt Bt
to the list of parameters; w& )] [} E—
5. Access to programming is unlocked. ¥ D ]
TX1 master ] A g
3.3 Unlocking access to programming and global reset <
WARNING! This procedure involves the loss of all stored set- poo3
tings. NY ':‘ @ '@" "CQ 10 sec
The procedure allows the unlocking of the control panel without === = 51 U At Bt /D\
having to know its unlocking code. [ R [} v
Following this release, you must program the control panel again T IO
and adjust all operating parameters, in particular, remember to Q Pt ) A )
properly set the configuration of parameters (P028 - P029 - PO30 PO
- operator configuration). You will also need to repeat the meas- N t
urement of impact forces to ensure the installation compliance &
to standards. N\ | /
1. Scroll through the parameters with the buttons (4] and (=] until Dot (] =
the display shows POOS; ) ] i mq
2. Access the parameter by pressing the button OK}; /|| V' \
3. The display shows alternately the writing P~ /1L, oo A
4. Press the button [0K, the display shows the flashing writing F - EE @ % |
5. Press the button again and hold for 5 seconds (releasing it be-
fore, the procedure is terminated): The display shows the fixed Ve
writing F - EE followed by dEF -, before returning to the list of 000 ) )
parameters;
6. Access to programming is unlocked. %T
AT
D mg) (s
4 Inputs configuration
Where the installation requires different commands and / or additional to
the standard ones described by plan, you can configure each input for the
operation desired (eg START, PHOTOS, STOP, etc ...).
1. Scroll down the parameters with the () and (=] to see that corresponding
to the desired one:
e PO17=for INPUT 1, PO g 4009
e PO18=for INPUT 2; ‘ ‘
e PO19=for INPUT 3; Oy Y
e P0O21=for INPUT 5; :;ﬂ:;-:%z:h‘ E::i::i::::
e PO22=for INPUT 6; T T
2. Confirm by pressing on the key to get access to the parameter (eg. Q Q
PO18); PO T 00T
3. Scroll down with the and [3 keys to set the value corresponding to
the desired operation (refer to table “Input Configuration parameters” on
page 40);
4. Confirm by pressing on the key (display shows again PO18).
5. Execute the new connection to the input just reconfigured.
5 Programming complete
WARNING At the end of the programming procedure, use the buttons and B until the appearance of the symbol “----", the operator
is now ready again for new manoeuvres.

39



NET230N

40

PAR. PROCEDURE
PO Positioning of operator 1
PODZ | Positioning of operator 2
POO3 | Memorization of the motors’ stroke
PO~ | Deletion of transmitters
b
g FROS | Transmitters memorizing
o
§ POOR | Search and deletion of a transmitter
= . ]
2 PODT | Restoring the operating parameters
2
(2} POOE | Lock access to programming
b
8 FZ03 | How to learn connected DE@NET devices (unused at the moment)
0
g POND Unused parameter
c
ﬁ poit | Unused parameter
PO Unused parameter
PO Unused parameter
PO Unused parameter
PG Unused parameter
PAR. PARAMETER DESCRIPTION
PONE INPUT_3 selectioning input type
E PO INPUT_1 operating selection
»
(2]
S POE | INPUT_2 operating selection
5
)
c
;E PONE INPUT_3 operating selection
o
2
) . .
; rPoZZ | INPUT_4 operating selection
>
=
|
g POSM INPUT_5 operating selection
)
ro22 | INPUT_6 operating selection
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SETTABLE VALUES
DEFAULT VALUES
(for different standards of installation)
SETTABLE VALUES
TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 (18 02 03 04
¢ 000: IN3 type=free contact 0on oo aon 0nn non
¢ 001: IN3 type=constant resistance 8K2
¢ 000: NONE (unused parameter) INL el o o o o
¢ 001: START (start)
¢ 002: PED. (pedestrian)
* 003: OPEN (separated open) - - - n -
* 004: CLOSE (separated close) IN2 ftie ftie Hod R fd
¢ 005: OPEN_PM (man present open)
¢ 006: CLOSE_PM (man present close) IN3 o 00 00 0on ono
e 007: ELOCK-IN (electric-lock activation. See P062) -
¢ 008: PHOTO 1 (photocell 1)
¢ 009: PHOTO 2 (photocell 2) IN4 nng nng - - .
» 010: SAFETY 1 (safety rib 1) st st 2 . B
 011: STOP (lock)
* 012: FCA1 (opening limit switches Mot1) IN5 e oo i amn 0o
» 013: FCA2 (opening limit switchtes Mot2) s == Hed HeH B
¢ 014: FCC1 (closing limit switches Mot1)
¢ 015: FCC2 (closing limit switches Mot2) o . N I .
« 016: SAFETY 2 (safety rib 2) IN6 S ait 4od 000 O
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P23 | Allocation of CHANNEL 1 of remotes

=

2 PO+ | Allocation of CHANNEL 2 of remotes
¥
> © | P32% | Allocation of CHANNEL 3 of remotes
=22
m I
ﬁ 8 POZE | Allocation of CHANNEL 4 of remotes
o3

=

o

2

POZ | Selection of type of remotes

Selection type of operators

Warning: Selecting the OLI operators, all indicated values related to the operator force (PO37 - PO38 - PO39 -
P040), are automatically set to 100% without any possibility of change. For this type of operator, the obstacle
detection is not active and the adjustment of the thrust force can be executed acting on the operator valves
only.

o
C3
Xl
D]

Selected work with or without encoders.
WARNING: PO29 must be set correctly before performing the procedure for programming

SY313NVvUvd
NOILVHYNOIANOD SHOLVHIdO

PO30 | Selectioning operators number

PO Operators speed adjustment during slow-down while opening Warning: For operators without

encoder, speedness during the

FO32 | Operators speed adjustment during the stroke while opening stroke  while  opening/closing
(100%) and slow down speedness
PO33 | Operators speed adjustment during the stroke while closing while  opening/closing  (30%)
are fixed independently from set
. ) . . values.
POz~ | Operators speed adjustment during slow-down while closing
o Poa% | Slow down duration adjustment while opening
)
u PO35 | Slow down duration adjustment while closing
>
= ) ) .
= ona- | OPErator 1 force adjustment while opening
[l X p=| . . .
2 (if = 100% obstacle detection deactivated)
> . . .
,’E pnan Qperator n.1 force adjustment whlle. closing Warning: For operators without
2 (if = 100% obstacle detection deactivated) encoder: while adjusting the force,
% pngg | OPerator n.2 force adjustment while opening obstacle ~detection during the
» e (if = 100% obstacle detection deactivated) slowdown is ignored.
poyn Operator n.2 force adjustment while closing
=™ | (if = 100% obstacle detection deactivated)
o | Automatic closing times adjustment
[ Xl . . . .
(if = 0 automatic closing deactivated)
Pz Pedestrian automatic closing time adjustment
[ =

(se = O pedestrian automatic closing deactivated)

P2 | Pedestrian stroke duration adjustment
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TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 (1 § 02 03 04
* 000: NONE (unused parameter) CH1 nn oo o oo oo
e 001: START (start)
e 002: PEDESTRIAN (pedestrian) CH2 nnn oo onn nnn nnn
¢ 003: OPEN (separated open)
* 004: CLOSED (separated close)
CH3 i DoD i T HH
¢ 005: OPEN_PM (man present open)
¢ 006: CLOSED_PM (man present close) ~
« 007: ELOCK-IN (electric-lock activation. See P062) CH4 ooo i ooo ook i
* 000: HCS fix-code
¢ 001: HCS rolling-code oon ooo ooo ooo HH
* 002: Dip-switch
* 000: LATO * 005: 6NET - OLI
* 001: LOOK - MAC * 006: ONET
* 002: GHOST 100/200 ¢ 007: GULLIVER - REV
* 003: 500 - 500MT - 502 - 502EN - oos oo oo3 ] ooo
902EN - PASS - 550PL
e 004: STOP - 500P - 500MT/RF - 502R -
502R/EN - 502L - 902R - 902R/EN/F
¢ 000: motors with encoder
¢ 001: engines without encoder. Slow down is activated Y oo Y ooo DDoD
* 002: engines without encoder. Slow down not activated
e 001: one operator an. nog o an: o
* 002: two operators - =H - =H =H
ST/ (o) NS 100%tot o-o =t =t = 03o
MG/ (o] PRSI 100%tot (oD oo oo oo oo
MG/ (o] FNNTRR 100%tot oo oo N i oo
15%t0t. e 100%tot o-0 =t 050 = 03o
(0171 (0] FSRR 80%tot 025 = = oad it
(0171 0] 80%tot == o2n =t o3n o2o
15%t0t i 100%tot =t =t =t == =t
MG (o] PRSP 100%tot =T =t 050 == =t
MG (o] PO 100%tot / =t / =1 =t
ST (o) P 100%tot / =t / 089 =t
(01T o SR 255sec ooo Doo oon ooo Doo
(7= o 255sec ooo ooo I ooo Y
L3100 R 100%tot oan 035 035 oo N
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SY3A13INVUVYd ONILVY3dO

Pre-flashing time adjustment

Adjustment of phase displacement time while opening

Adjustment of phase displacement time while closing

Collectivity function: if it is activated it deactivates both opening and closing inputs for the whole duration of
automatic opening and closing

Ram blow function: it pushes the motors closed for one second before each opening movement, so as to ease
the electric-lock release

“Reversal” mode selection (during the manoeuvre a command impulse reverse the mouvement) or “step by
step” (during the manoeuvre a command impulse stops the mouvement). A next impulse restart the operator
to the opposite direction.

POSD

PHOTO input functioning: If=0: photocell enabled while closing and starting when the gate is
PHOTO 1 | stopped; if=1 photocells are always enabled; if=2 photocells are enabled while closing only.
When enabled, its activation provokes: the inversion (while closing), the stop (while opening)

and prevent the starting (when gate is closed).

If=3-4-5, the operation is the same as the values 0-1-2 but with “close immediately” enabled:
PHOTO 2 in any case, during the opening and/or the pause time, removal of a possible obstacle causes
the gate automatically closes after a fixed delay of 5 sec.

Operation mode selection of the warning light output:
If = 0 “fix warning light” (output always ON when the gate is open, OFF after a closing operation),
If> 1 “courtesy light” (output ON during each movement, OFF when the motor stops, after the setting delay).

Searches for end of stroke while opening too: when activated, operators stop only at their arrival et the end
of stroke, also while opening.

Warning: During the emergency operation (rESP), the motor executes the first maneuver while opening. In
addition, if any limit switches, the parameter is forced to 1.

“soft start” function: motors accelerate gradually until they reach the set speed, avoiding sudden departures.
Warning: For operators without encoder, the parameter will be ingnored.

Adjust the inversion on obstacle period (detected by internal anti-crushing sensor or by the safety input when
activated): If = O it makes a complete inversion, if> O indicates the duration (in seconds) of the run, after
inversion resulting from detection of an obstacle during the opening.

Adjust the inversion on obstacle period (detected by internal anti-crushing sensor or by the safety input when
activated): If = O it makes a complete inversion, if> O indicates the duration (in seconds) of the run, after
inversion resulting from detection of an obstacle during the closing.

Facilitation manual release: If20, after detecting the locking stop, the engine reverses for a brief time to
release the pressure on it, and thus facilitate the manual release. The set value shows the length of the
inversion. If=0 function disabled

Adjustment of the opening stroke margin: it adjusts the duration of the last part of the stroke during which an
obstacle is interpreted as a stroke, blocking the motor without performing the inversion.

For motors with encoders, the set value indicates the number of revolutions of the rotor; while for motors
without encoder, the value is expressed in% of the maximum stroke.

Warning: for motors without encoder, if PO35 (duration slow-down while opening) is >10%, it forces the
stroke detection margin so that it's the same than the slow-down.

Adjustment of the closing stroke margin: it adjusts the duration of the last part of the stroke during which an
obstacle is interpreted as a stroke, blocking the motor without performing the inversion.

For motors with encoders, the set value indicates the number of revolutions of the rotor; while for motors
without encoder, the value is expressed in% of the maximum stroke.

Warning: for motors without encoder, if PO36 (duration slow-down while closing) is >10%, it forces the stroke
detection margin so that it's the same than the slow-down.
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TYPEOO | TYPEO1 | TYPEO2 § TYPE O3 | TYPE 04
Osec....... 10sec ooo Doo ooo ooo ooo
0SEC..erreerennne 30sec / Y / / /
OsecC...coeeeunen. 30sec / oo3 / / /
¢ 000: “collect_iv_ity funct_ion” dea_lctivated 0on 0on aon 0oo oo
¢ 001: “collectivity function” activated
* 000: “ram blow” deactivated - N - N N
 001: “ram blow function” activated . He HEH i HEH
* 000: “reversal function”' an oo aon 0on oo
¢ 001: “step by step function”
* 000: photocell enabled while closing and when gate is
stopped ooc ooe ooc ooe ooe
* 001: photocells always enabled
* 002: photocells enabled only while closing
e 003: as 000 but with “close immediately” enabled
¢ 004: as 001 but with “close immediately” enabled oon oo ood ood ood
¢ 005: as 002 but with “close immediately” enabled
* 000: “fix warning light”
e >001: “courtesy light” off delay oon ooo = T DDoD
(2S€C.umrrerrrnrnnn 255sec)
* 000: Stop when opening on a memorized point , N - . N
 001: Stop when opening on the end of stroke ’ He i s HeH
¢ 000: “soft start” deactivated
¢ 001: “soft start” activated oot Y oot oot oo
* 002: “long soft start” activated
¢ 000: complete reversal on obstacle
¢ >000: duration of reversal on obstacle ooo Doo oon N Dot
(1S€C.uiirirainnns 10sec)
¢ 000: complete reversal on obstacle
¢ >000: duration of reversal on obstacle ooo ooo ooo Y ooo
(1S€C.ummrirrerrnns 10sec)
* 000: facilitating release disabled
» >000: facilitation activated with release time equal to: - - a03 0oz N
(1x25ms......20x25ms) . = =H =H HEE
(1X25MS..uurieereennnes 40x25ms) (only Type 0)
S 255 (motors with encoder) , nac nac nen nac
0%..reeeennnen. 100% (motors without encoder) ’ - 02 o= ==
4 S 255 (motors with encoder) , qac aoc non qac
0%.evvrernne 100% (motors without encoder) ’ o= o o= -
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Operators force adjustment at stroke arrival - If=0, setting off (the force value on the stroke is calculated
FOED | automatically) - If£0 (operators with encoder) it indicates the force value (expressed in% of the max value) set
in the last length - If20 (operators without encoder), max speed is activated during last length.

POR Unused parameter

Electric-lock output operating: If=0 “boost” output for electric-lock art.110 power supply, If=1 24V output
controlled by the ELOCK_IN input as pulsed mode,|lf=2 24V output controlled by the ELOCK_IN input as
step-by-step mode, If=3 electro-brake output for not self-locking operators, If=4 24V output for electric-lock
power supply via an external relay, If=5 24V output for electro-magnets power supply for barriers, If>5 24V
output controlled by the ELOCK_IN input as temporized mode (the set value indicates the switch-off delay in
seconds).

0
Cl
o
X}

Run direction inversion: If=1 automatically reverses the outputs open/close of the operators and any opening/
POEZ | closing limit switches inputs, avoiding having to manual change the wiring when installing the operator in an
inverted position.

Multiplier operations-counter: Multiply the number of operations after which the total operations-counter will
POE~ | be updated.
To view the values, refer to the section “Visualisation of inputs and operations-counter status”.

Maintenance Operations-counter: if = O reset the counter and disables the intervention request , if>
0 indicates the number of operations (x 500) to be made before the control panel executes a 4 second
additional pre-flash to indicate the need of maintenance.

i.g.: If PO65 = 050, operations number = 50x500 = 25000 operations

Warning: Before you set a new value of the counter-manoeuvres maintenance, the same must be reset by
setting PO65= 0 and only later PO65 = “new value”.

Selection of operating flashing light output: If=0 intermittent flashing light output; If=1 Fixed flashing light
output (for flashing lights with intermittent interior circuits).

SY3A13INVUVYd ONILVY3dO

Operation of the SFT input: if = O safety edge always enabled, if = 1 safety edge enabled only
POET SAFETY 1 | while closing, if = 2 safety edge enabled only while closing and before any movement, if = 3
safety edge enabled only when opening, if = 4 safety edge enabled only while opening and
before any movement; as for the obstacle detection with internal anti-crushing sensor, also the
activation of the inputs SFT1 and SFT2 causes the complete or partial reversal as set by PO55
POER SAFETY 2 | (duration of inversion on obstacles while opening, and PO56 (duration of reversal on obstacle

while closing)
prEg Delay on limit switch detection: the operation is stopped after 1,5 sec from limit switch detection. When
== during this delay a stop is detected, the operator is suddenly stopped
P Adjustment of acceleration durability
=™ | warning: if soft start is activated, the acceleration is deactivated indipendently from PO70 value.
PO Unused parameter

P2 | Unused parameter

P32 | Unused parameter

PO | Unused parameter

POS | Unused parameter
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TYPE
00

TYPE
(18

TYPE
02

TYPE
03

TYPE
04

0%tot..

............................ 100%tot

CJ
o
C1

* 000: “
* 001: “
e 002: “
* 003: “
e 004:

relay

e 005:

Boost” output for electric-lock art.110 power supply
24V — pulse output max bW

24V — step-by-step output max 5W

Electro-brake output for not self-locking operators
“Output for electric-lock power supply via an external

“output for electro-magnets power supply for barriers

e >005: “24V — temporized output max 5W

CJ
CJ
Ca

CJ
CJ
Ca

CJ
CJ
Ca

CJ
CJ
L

CJ
CJ
C1

: “Standard installation”
: “Inverted installation”

1 “x100

1 “x1000

1 “x10000

1 “x100000

* 000:

“Request Maintenance disabled

* >000: “Number of operations (x 500) for required
maintenance

¢ 000:
* 001:

“intermittent flashing light output
“fixed flashing light output

¢ 000:
* 001:

“safety edge always enabled
“safety edge enabled only while closing

* 002: “safety edge enabled only while closing and before any
movement

* 003: “safety edge enabled only when opening

* 004: “safety edge enabled only while opening and before any
movement

CJ
CJ
Ca

¢ 000: “limit switch delay disabled
¢ 001: “limit switch delay enabled

¢ 000: “acceleration deactivated (it runs an acceleration of
minimum durability, almost imperceptible)
¢ 00X: “adjusts the acceleration durability at 1,5 sec (X*6 ms)
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8 MESSAGES SHOWN ON THE DISPLAY

48

WORKING STATUS MESSAGES
Mess. Description
- --- | Gate is closed
1l | Gate is opened
OFEr | Opening under way
CL05 | Closing under way
StEF‘ While in step-by-step mode, the control board awaits further instructions after a start command
SEDOF | Stop command received
Reset current position: The control unit has just been turned on after a power failure, or the gate has exceeded the maximum number (80) of
Pt inversions allowed without ever getting to the closing stroke, or the maximum number (3) of consecutive operations allowed of the anti- cru-
rFESP | .
shing device.
Once the control unit has been reset and open command given the gate will start moving at slow speed, until it reaches end of travel.
ERROR MESSAGES
Mess. Description Possible solutions
- Make sure there are no specific frictions and / or obstacles during the run;
I . . - Give a start pulse to initiate a position reset procedure;
ErrP Error position: The reset position procedure is not suc-| Verify that the operation is completed successfully, manually helping the run, if ne-
e cessful. The control panel is awaiting commands. cessa)r(y' P P Y, y help ’
- Adjust power and speed settings if necessary.
External ph lls and/or safi i r i ’ . .
Err3 xternal photocells and/or safety devices are activated | Make sure that all safety devices and/or photocells installed are working properly.
or out of order.
) ) N - Disconn n nn r ly. Gi rt impulse, if this error r
E -~ | Possible failure to the control board power circuit. '.SCO ect and connect power supply. Give a start impulse, if this error appears
again, replace the control board.
E — | Time-out operators run: The engine/s exceeded the - Give a start pulse to start the position reset procedure;
3| maximum operating time (4min) without ever stopping. | - Ensure that this operation is successful.
Tl.me—out obstac!e detection: With anti-crushing sensor | Make sure there are no specific frictions and / or obstacles during the run;
disabled, was still detected the presence of an obsta- R - .
Errb ; - Give a start pulse to initiate a position reset procedure;
cle that prevents movement of the leaf for a period of ) Lo
- Verify that the operation is completed successfully.
10 seconds more.
- Make sure that operators and encoders connections are well done.
E -~ | Operators mouvement not detected. - Check the' gettmg of parameter PO29 (Motor selection with or without encoder) and
make sure it is correct.
- If this error appears again, replace the control panel.

9 INSTALLATION TEST

The testing operation is essential in order to verify the correct installation of the system. DEA System wants to summarize the proper
testing of all the automation in 4 easy steps:

e Make sure that you comply strictly as described in paragraph 2 “WARNINGS SUMMARY”;

e Test the opening and closing making sure that the movement of the leaf match as expected. We suggest in this regard to perform va-
rious tests to assess the smoothness of the gate and defects in assembly or adjustment;

e Ensure that all safety devices connected work properly;

e Perform the measurement of impact forces in accordance with the standard 12445 to find the setting that ensures compliance with
the limits set by the standard EN12453.

10 PRODUCT DISPOSAL

WARNING In compliance with EU Directive 2002/96/EC on waste electrical and electronic equipment (WEEE), this electrical prod-
uct should not be treated as municipal mixed waste. Please dispose of the product and bring it to the collection for an appropriate
local municipal recycling.
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Armoire de commande universel pour

NET230N ;==
Notice d’emploi et avertissements
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1 RECAPITULATIF DES AVERTISSEMENTS

Vous devez les lire attentivement. Linobservation des avertissements suivants peut rendre certaines situations dangereuses.

/N ATTENTION L'UTILISATION DU PRODUIT DANS DES CONDITIONS ANORMALES NON PREVUES PAR LE CONSTRUCTEUR PEUT SE REVELER
POTENTIELLEMENT DANGEREUSE. PAR CONSEQUENT, RESPECTEZ LES CONDITIONS PREVUES DANS LES PRESENTES INSTRUCTIONS.

/\ ATTENTION DEA SYSTEM VOUS RAPPELLE QUE LE CHOIX, LA POSITION ET L'INSTALLATION DE TOUS LES DISPOSITIFS ET LES MATE-
RIAUX QUI CONSTITUENT L'ENSEMBLE COMPLET DE LA FERMETURE, DOIVENT ETRE EXECUTES CONFORMEMENT AUX DIRECTIVES EUROPEENNES
2006/42/CE (DIRECTIVE MACHINES) ET SES MODIFICATIONS ULTERIEURES, 2004/108/CE (COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE),
2006/95/CE ET SES MODIFICATIONS ULTERIEURES (APPAREILS ELECTRIQUES A BASSE TENSION). DANS TOUS PAYS EXTRACOMMUNAU-
TAIRES, NON SEULEMENT VOUS DEVEZ SUIVRE LES NORMES SPECIFIQUES EN VIGUEUR MAIS, POUR ATTEINDRE UN NIVEAU DE SURETE SUFFISANT,
ON VOUS CONSEILLE D’OBSERVER AUSSI LES PRESCRIPTIONS DES DIRECTIVES SUSMENTIONNEES.

/N ATTENTION Vous NE DEVEZ ABSOLUMENT PAS UTILISER CE PRODUIT DANS UN MILIEU EXPLOSIBLE, NI DANS DES MILIEUX QUI PEUVENT
ETRE AGRESSIFS ET QUI PEUVENT DETERIORER CES PIECES.

/N ATTENTION AFIN D'ASSURER UNE SECURITE ELECTRIQUE, GARDEZ TOUJOURS NETTEMENT SEPARES (MINIMUM 4 MM EN AIR oU 1 MM
A TRAVERS L’ISOLATION) LE CABLE D'ALIMENTATION 230V DES CABLES A TRES BASSE TENSION DE SECURITE (ALIMENTATION DES MOTEURS,
COMMANDES, ELECTRO-SERRURE, ANTENNE, ALIMENTATION DES CIRCUITS AUXILIAIRES) EVENTUELLEMENT EN LES FIXANT A L'AIDE DE PATTES
D’ATTACHE APPROPRIEES A PROXIMITE DES BORNES.

/\ ATTENTION TOUTE OPERATION D’INSTALLATION, DE MAINTENANCE, DE NETTOYAGE OU DE REPARATION DE TOUTE L’INSTALLATION DOIT
ETRE EXECUTEE EXCLUSIVEMENT PAR DU PERSONNEL QUALIFIE. OPEREZ TOUJOURS QUAND L’ALIMENTATION EST COUPEE, ET CONFORMEZ-VOUS
RIGOUREUSEMENT A TOUTES LES NORMES EN MATIERE D’INSTALLATIONS ELECTRIQUES EN VIGUEUR DANS LE PAYS OU CETTE AUTOMATISATION
DOIT ETRE INSTALLEE.

/N ATTENTION L'UTILISATION DE PIECES DE RECHANGE NON INDIQUEES PAR DEA SYSTEM ET/0U UN REASSEMBLAGE INCORRECT PEUVENT
ETRE POTENTIELLEMENT DANGEREUX POUR LES PERSONNES, LES ANIMAUX ET LES CHOSES. DE PLUS, CELA PEUT PROVOQUER DES DYSFONC-
TIONNEMENTS DU PRODUIT. PAR CONSEQUENT, UTILISEZ TOUJOURS LES PIECES INDIQUEES PAR DEA SYSTEM ET SUIVEZ LES INSTRUCTIONS
DONNEES POUR L'ASSEMBLAGE.

/N ATTENTION L'ESTIMATION ERRONEE DES FORCES D'IMPACT PEUT ETRE TRES DANGEREUSE POUR LES PERSONNES, ANIMAUX OU CHOSES.
DEA SYSTEM VOUS RAPPELLE QUE L’INSTALLATEUR DOIT VERIFIER QUE CES FORCES D'IMPACT, MESUREES SELON LES INDICATIONS DE LA
NORME EN 12245, SONT EFFECTIVEMENT INFERIEURES AUX LIMITES PREVUES PAR LA NORME EN12453.

/\ ATTENTION LA CONFORMITE AUX EXIGENCES DE LA NORME EN12453 pu DISPOSITIF DE DETECTION D'OBSTACLES INTERNE EST
GARANTIE SEULEMENT SI UTILISE EN CONJONCTION AVEC DES MOTEURS EQUIPES D' ENCODEURS.

/N ATTENTION TouUT DISPOSITIF DE SECURITE EXTERNE EVENTUELLEMENT UTILISE AFIN DE RESPECTER LES LIMITES DES FORCES D’IMPACT
DOIT ETRE CONFORMES A LA NORME EN12978.

ATTENTION ConFORMEMENT A LA DirecTivE 2002/96/EC SUR LES DECHETS D'EQUIPEMENTS ELECTRIQUES ET ELECTRONIQUES

(DEEE), cE PRODUIT ELECTRIQUE NE DOIT EN AUCUN CAS ETRE MIS AU REBUT SOUS FORME DE DECHET MUNICIPAL NON TRIE. VEUILLEZ

VOUS DEBARRASSER DE CE PRODUIT EN LE RENVOYANT AU POINT DE RAMASSAGE LOCAL DANS VOTRE MUNICIPALITE, A DES FINS DE RE-
CYCLAGE.

49



NET230N

2 DESCRIPTION DU PRODUIT

NET230N est un armoire de commande universel pour automations DEA Systéme a 1 ou 2 moteurs 230V avec ou sans codeur.

La caractéristique principale de cette platine est sa facilité de configuration des entrées et des sorties en fonction de chaque besoins
assurant ainsi I'adaptabilité a tout type d’automatisation. En effet il suffit de programmer la configuration désirée pour I'automation
utilisée pour trouver les paramétres de fonctionnement déja programmeés de maniére optimale en excluant toutes les fonctions inutiles.

3 DONNEES TECHNIQUES

TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03 TYPE 04
GHOST 100 / 200

LIVI 6NET LOOK - MAC

LIVI ONET OLI LIVI 902 PASS

GULLIVER LIVI 500P (R/EN/F) STOP LATO 220

REV LIVI 502 (R/EN)
550PL

Tension alimentation (V) 230V ~ £10% (50/60 Hz)
Fusible F2 (A) 5A
Fusible F1 (A) 160mA
ﬁ::;::n':: ::)r:nf;g‘:iistribuable) W) 2x 600w
Sortie alimentation auxiliaires 24V ~ max 200mA
Sortie “Warning” 230V ~ max 150W
Sortie electro-serrure 24V =——= max 5W ou max 1 art. 110 ou sortie 24V === max 5W configurable
Sortie Clignotant 230V 230V ~ max 40W
Sortie Clignotant 24V 24V =——= max 1OOmKi\o(r|;>:i:Jroﬁl\ig:t(;tlzr;::elzi)Caorltj.ri_oEi3§4Al ou lampe témoin
ot 2050 ¢
Fréquence récepteur radio 433,92 MHz
Type de codage télécommandes HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch
N° maximale de télécommandes géerées 100

Livi 6NET - Livi 9NET
REV - Gulliver

Livi 500 (R/EN)

Livi 502 (R/EN) Ghost 100 - Ghost 200 Livi 550PL

* Dans le cas ol vous utilisez la platine avec des mo-
teurs d’autres marques, sélectionner le paramétre
“selection typologie de moteur” en choisissant le
méme type de moteur correspondant dans notre
gamme

Livi 902 (R/EN/F) Pass - Stop LATO 220
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4 CONFIGURATION DE LARMOIRE DE COMMANDE

Larmoire de commande universelle NET230N peut étre utilisée pour gérer les types (=4PE) de fermetures suivants motorisées par
DEA System: portails battants et coulissants, portes de garage et barriéres.

Afin d’assurer une compatibilité maximale a chaque type (=4PE) de fermetures, la platine de commande prévoit une procédure initiale
effectuée uniquement a la premiére mise en service, pour la configuration optimale des entrées, des sorties et des paramétres (voir sché-
ma O). Une fois configurée, I'armoire fonctionnera en fonction du type (£'4FE) de fermeture choisie. Aprés avoir effectué la configuration
initiale il suffit d’exécuter la programmation standard sur laquelle vous opérez.

Tous les réglages initiaux restent en mémoire méme en cas de coupure de courant (voir schéma G).

Le type (=4PE) de fermeture configuré peut étre modifié, si nécessaire, en suivant le schéma G

PREMIERE MISE EN SERVICE DE LARMOIRE DE COMMANDE

Configuration lors de la premiére mise en service de I’armoire de commande

o Pour le premier allumage, procédez comme il STl .;U.L".'l“'/d
suit i fom el Lot
1. Alimentez la platine, I'’écran affiche en séquence /| '\

les écritures “-~E5-" et “€ 4FE”, clignotant;

2. Appuyez sur le bouton et maintenez-le pen-
dant 5 secondes jusqu’a ce que I'écran affiche
dDDo

3. en agissant sur les touches [+ et (=], sélection-
nez la configuration désirée en fonction du type

5 sec

=

DI
Jai
i
#

N—g Ny Ny
d’installation (par exemple, di2) et confirmez wRIR]R]
en appuyant sur le bouton ; dbolo oo |
A ce stade, la sélection sera stockée et rechargée O
a chaque fois dans le futur. 51
4. “=YPE", “-00-" seront affichés sur I'écran sui-
vis par le symbole de porte fermée “----".
SAVE TYPE
e 4%
Allumages ulterieurs MEMORY
o Si vous avez déja mémorisé une configuration, v
procédez comme il suit:
B POWER il ] BN (SO T T
. - . , ON i o] g [ | i
Alimentez la platine, I’écran affiche en séquence *
rES-", “cMPE”, «-00-" suivis par le symbole de !
porte fermée “----".
LOAD TYPE <
e . . B FROM
Modifier la configuration existante MEMORY  Tgzzss

o Si vous avez déja mémorisé une configuration et
vous voulez la modifier, procédez comme il suit:

<
<

N
i
i
E N

_|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

5

Vam

1. Maintenez enfoncé le bouton et alimentez la

platine, I'écran affiche en séquence “-ES-" et “

E4PE” clignotant;

<]

)u u{
N
N |
o Ny

2. Appuyez sur le bouton et maintenez-le pen- E
dant 5 secondes jusqu’a ce que I'écran affiche E

L0 (la valeur change en correspondance a la

configuration utilisée précédemment);

3. En agissant sur les touches (4] et (=], sélection-
nez la nouvelle configuration souhaitée en fon-
ction du type d’installation (par exemple di1c)

et confirmez en appuyant sur le bouton ;

Portails coulissants

N
i
i
N

I
C
C
I

/\ Larrét de la procédure d’'une modification
de configuration avant la confirmation signifie
le chargement de la configuration précédente,
sans aucune modification.

AN Cependant, si la procédure est confirmée,
la nouvelle configuration aura la priorité et
sera rechargée a chaque fois dans le futur.

W AT

4. Lécran affichera “6 4P E” et “- D0 - suivis par le

”

symbole de porte fermée “----".

K
i
(
K

I
C
I
=

[N
[
(N
[N

I
L
X
=

N
i
L
N

I
C
L
)

N
0
D
N

I
C
I
I

Barrieres

Portails battants

Portes basculantes

Portes sectionnelles
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5 BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Exécutez les branchements éléctriques en suivant les indications de la table 1 et des schemas.

ATTENTION Afin d’assurer une sécurité électrique, gardez toujours nettement séparés (minimum 4 mm en air ou 1 mm a travers I'isola-
tion) le cable d’alimentation 230V des cables a trés basse tension de sécurité (alimentation des moteurs, commandes, électro-serrure,
antenne, alimentation des circuits auxiliaires) éventuellement en les fixant a I'aide de pattes d’attache appropriées a proximité des

bornes.

ATTENTION Branchez-vous au courant 230V ~ + 10% 50 Hz par un interrupteur omnipolaire ou un autre dispositif qui vous assure un
débranchement omnipolaire du courant. La distance d’ouverture des contacts = 3 mm;

ATTENTION Pour le branchement de I'encodeur a la platine électronique, utilisez exclusivement un cable d'acier dédié 3x0,22mm?2.

Table 1 “branchement aux borniers”

12 Entrée alimentation 230 V ~ £10% (50/60 Hz)
3-4-5 E@F Sortie moteur 1 230 V ~ max 600W
6-7-8 t@ Sortie moteur 2 230 V ~ max 600W (si présents)
WARNING X B X X . . .
9-10 & Sortie 230 V ~ max 150 W pour lampe témoin portail ouvert fixe (se P052=0) ou lampe de courtoisie (si P052>1)
FLASH 230 . .
11-12 & Sortie lampe clignotante 230 V ~ max 40W
130 Sortie “boost” pour électro-serrure, max 1 x art.110 (si P062=0), sortie 24V =—= max 5W impulsive (si
P062=1), pas-a-pas (si P062=2), sortie électro-frein de stationnement pour moteurs réversibles (si P062=3),
13-14 | 3 e ; : S . . ) . S
14 sortie pour alimentation élettro-serrure avec un relais externe (si P062=4), sortiepour alimentation électro-
+' N . . .2 .
® aimants pour barriéres (si P062=5) ou sortie temporisée (si P062>5).
WL/ Floa b Sortie 24V =——= max 100mA; En sélectionnant le jumper FL/WL, il est possible d’obtenir un clone (en 24V)
15-16 LR ” de la sortie Flash230 (si FL sélectionné) ou d’une sortie Warning (si WL sélectionné).
=== | Attention: La capacité de cette sortie permet seulement I'usage de lampes clignotantes a LED.
TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03 TYPE 04 g g
E o
Si vous ne l'utilisez pas, court-circuitez-la IS ‘,j .
S 00
17 Oi4 (FCC 1) 0! (STOP) 000 (NONE) 000 (NONE) g (FCe 1) 8 52
— Input 6 L ac
18- Com N.C. N.C. N.O. N.O. N.C. 29 §
-+~ o ='
19 DI2 (FCA 1) 009 (PHOTO 2) 003 (NONE) 000 (NONE) Oi2 (FCA 1) o ; sL3
—— Input5 e smaeg
20 - Com N.C. N.C. N.O. N.O. N.C. SToLE S
0 8‘ °®
21 DOB ( PHOTO 1) 008 (PHOTO 1) 0 (STOP) 00D (NONE) D (STOP) S% T3S
—— Input 4 o 33e%
22 -Com N.C. N.C. N.C. N.O. N.C. a 229 g
S o
OO E
23 0iD (SAFETY) 01D (SAFETY) 00 (SAFETY) 000 (NONE) 000 (NONE) § €5 § s
—_— Input 3 c % CIC) :'% -oon
24 -Com N.C. N.C. N.C. N.O. N.O. _% g 03.) o 5
8 3o ®
25 Do2 (PED.) 002 (PED.) DDB (PHOTO 1) 008 (PHOTO 1) DDB (PHOTO 1) Tcg 2 3
— Input2 [
26 - Com N.O. N.O. N.C. N.C. N.C. =390
)
27 DOU(START) 004 (START) DD{(START) OD4(START) DD{(START) g ko
—— Inputl 2 ¢
28-Com N.O. N.O. N.O. N.O. N.O. S
29 Y | Entrée signal antenne radio
30 + | Entrée masse antenne radio
31-32 x| Sortie 24 V ~ alimentation auxiliaire max 200mA
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6 PROGRAMMATION STANDARD

ATTENTION Pour les moteurs réversibles avec électrofrein, rappelez-vous de programmer PO62=3.

1 Alimentation

Alimentez la carte, le display affiche en séquence les écrits “;'E'.:n'", “tHF'E", 0= (ou le type sélectionné) suivis du symbole de
portail fermé “----".

POWER | [Iowmegl Loooel Jomagl Jloooog
ON D0 ] [l [ ) e 0 B O Dl 4 () 1000 R0 0

* Dans le cas ou la platine a déja été programmée et le ré-allumage a été provoqué par une panne de courant, a la premiére impulsion de
START, la procédure de réinitialisation sera effectuée (voir “rESP” dans le tableau de messages d'état a Page 72).

2 Visualisation état des entrées et compteur-manceuvres

1. Appuyez sur la touche pendant 15 secondes; <«

A

2. Lécran affichera respectivement:

<
<

L'état entrées (vérifiez qu'il soit correct); \g | Y - "\2 "I" Na
1 L
e S S - -
Imoon] & | lrcmm
- U U ) | =0 (=]
I |
Compteur manceuvres totales (* voir PO64): e e
ex: Lo3=3x1000* = 3000 manceuvres exécutées LYPE 5o
Compteur manceuvre maintenance (* voir PO65): =0 00 ™0 O '® A
ex: codn = 5*x500 = 2500 manceuvres a exécuter -00- loooe E——
avant la demande d’intervention de maintenance (=~~~ = iCQ .C’ .C! D-‘ A
compteur manceuvres maintenance inhibé) m o D=y "Q "‘ "‘ D“
O | Do :
3. Appuyez et maintenez la touche [OK| pour obtenir une visua- @
lisation cyclique des 3 opérations ou relachez la touche -ng- B_i% BZ% BDD% BZS '

pour sortir du paramétre.

Q]
-‘
@R\
‘l
.'
(R

. EmEs o X X2 ‘e
- [BoEm g
09~ I =00 \AI@FI

Y

3 Sélection du type des moteurs ! |MPO RTANT '

1. Parcourez les paramétres avec les touches (4 et (=] jusqu’a visualiser le
paramétre P028;

2. Accédez au paramétre en appuyant sur la touche ;

3. En utilisant les touches () et (=], configurez:

Type 00 Type 01 Type 02 Type 03 Type 04

< 005 6NET « 001 Look - Mac | » 003 Livi 902EN |+ 003 Pass « 000 Lato

« 006 ONET « 002 Ghost « 004 Livi 902R - |+ 004 Stop

. 007 Gulliver |+ 003 Livi500  |902R/EN/F

-Rev -500MT - 502 - - .
502EN - 550PL phcd dod |
« 004 Livi 500P - ‘ ‘
500MT/RF - 502R N ! N !
-502R/EN - 502L =) =)
- 0050 I G |1 U Y

P At ) S A At

Attention: Selectionnant le moteur type OLI, toutes les valeurs relatives a la
force des moteurs (PO37 - PO38 - PO39 - P040) sont automatiquement
réglées au 100% sans possibilité de modification. Pour ce type de moteur,
la detection d’obstacle est inactive, et le réglage des forces est fait par les
bypass situées sur le moteur.

Attention: Dans le cas ou vous utilisez la platine avec des moteurs d’autres
marques, sélectionner le parameétre en choisissant le méme type de moteur
correspondant dans notre gamme (voir tableau pag. 50).

o0

cl
md
-

4. Confirmez votre choix en appuyant sur la touche [0K| (I'écran affichera de

nouveau P0O28).
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4 Sélection du fonctionnement avec ou sans encodeur ! |M PO RTANT !
1. Parcourez les paramétres avec les touches (4] et (=] jusqu’a visualiser
le paramétre PO29; EE SO0
2. Accédez au paramétre en appuyant sur la touche OK}; é é
3. En utilisant les touches (# et (=], configurez: %1 %1
- d000=moteurs avec encodeur; [ o (| oK O | | |
- d001=moteurs sans encodeur (Ralentissements habilités); [ = | gy R Rt N (4
- d002=moteurs sans encodeur (Ralentissements non habilités); ! !
4. Confirmez votre choix en appuyant sur la touche [0K| (I’écran affichera de Q
nouveau P029). Po2E dBoo
5 Selectionnez le fonctionnement a 1 ou 2 moteurs
1. Parcourez les paramétres avec les touches et Bjusqu’é visualiser
la procédure PO30; PO dooe
2. Confirmez en appuyant sur la touche ; é é
3. En appuyant sur les touches () et (=), réglez: Q | Q |
- d001=pour la fonction a 1 moteur; D L i T | @E oo O TY 2
- d002=pour la fonction a 2 moteurs; [ Jym | Dm() ) |

4. Confirmez votre choix en appuyant la touche (I'affichage affiche de !
nouveau P0O30). Q Q
d

6 Sélection du sens de marche (seulement Type 00 et Type 03)

1. Parcourez les paramétres avec les touches (4] et (=)
jusqu’a visualiser le paramétre PO63; o
2. Accédez au paramétre en appuyant sur la touche [OK];
3. En utilisant les touches (# et (=], configurez: v — L A
- dOOO=moteur en position standard; — E.: =c'= =c= =c= -
- d0OO1=moteur en position inverse; - o ‘l‘ o
4. Confirmez votre choix en appuyant sur la touche Q Q Q
(écran affichera de nouveau P063). = i'ili'd = = - =
L3 ‘en’ X% ‘e en —B):': OK|
Attention: Le paramétre inverse automatiquement les A"‘IHD“ don o
sorties ouvre/ferme des moteurs et les entrées fins de Q
course ouverture/fermeture. ]
Plbe D I
P ) |
|
annn
7 Reglage des cammes des fins de course
1. Parcourez les paramétres avec les touches (4] et (=) <
jusqu’a visualiser la procédure POO1; o
2. Confirmez en appuyant sur la touche [OK}; POO .
3. En appuyant sur les touches (OUVRE) et (=) =
(FERME), positionnez la porte au point d’arrét en | Qt [ QI
ouverture et réglez sa camme afin qu’elle écrase le D D P D | = 0 0 =
micro; [P PR | D [ m(fpmiym |
Répétez réglage de la course de fermeture. !
4. Confirmez en appuyant sur la touche (affichage Q Fct

revient sur POO1). -

ATTENTION Si I'opérateur 2 est présent, répétez les paramétres précédents a I'aide PO02.
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8 Apprentissage de la course des moteurs

Parcourez les paramétres avec les touches et Bjusqu’é visualiser la procédure PO03;

Confirmez en appuyant sur le bouton ;

Lécran affiche “RPP~ clignotant, appuyez sur le bouton [OK};

Relachez le bouton lorsque “RP P~ sarréte de clignoter, I'opération d’apprentissage commence; La manoeuvre d’aprentissage
commence avec le moteur 1 en position ouverte (s’il parte en fermeture, coupez I'alimentation, inversez les cables du moteur et
ripete I'opération);

5. Attendez que le vantail (ou les vantaux en cas d’utilisation de 2 moteurs) recherche et s’arréte sur la batée d’ouverture et puis sur
celle de fermeture.

Si vous voulez anticiper les butées d’arrét en ouverture, vous pouvez intervenir manuellement en appuyant la touche START (ou en
appuyant sur la touche “OK” sur la carte) simulant la butée.

PoONP

Attention: la butée n’est pas détectée pour les opérateurs sans encodeur, elle DOIT donc étre simulée soit pendant I'ouverture que
pendant la fermeture (pour les deux opérateurs) en appuyant sur la touche .

u“

6. Une fois la manoeuvre conclue, le display affiche “----“.

PO

@

, S%t N\ |/ ¥§1 01
o L Y Yo ,Uﬂﬂ@_@unuﬁ 0 0 0 0
[ (] | [ | m(] m() mq [ i i g m(m(jymjymq
I \\

/{II_
N

Poo2

ATTENTION (seulement Type 01 et Type 03) Quand vous avez exécuté I'apprentissage de la course moteurs, effectuez une manceuvre
compléte (ouverture/fermeture) et apres vérifiez que le déverrouillage fonctiont de maniére propre. Au cas ou il soit trop dur, augmentez
la valeur du paramétre PO57 de 1 ou plus.

9 Apprentissage des émetteurs

9.1 Sélection du codage des émetteurs

1. Parcourez les paramétres avec les touches (4] et Bjusqu’é visualiser
sur le display PO27;
2. Confirmez en appuyant sur la touche ;

3. Sélectionnez le type de codage du récepteur correspondant & votre i o0o |
émetteur en appuyant sur les touches (4 et (= ;
- d000=rolling-code fixe (SUgEEré); i %1 , %1
- d001=rolling-code complet; 0 " T | |
- d002=dip-switch; PRl b 0 P

4. Confirmez votre choix en appuyant sur la touche [OK| (le display affiche !
de nouveau P027). Q Q
Fl

Attention: Si nécessaire varier le type de codage, et seulement si des
émetteurs avec un codage différent sont déja présentes dans la mémoi-
re, vous devez effacer la mémoire (PO04) APRES avoir défini le nouveau
codage.

9.2 Apprentissage

1. Parcourez les paramétres avec les touches ;ooe
et (=] jusqu'a visualiser sur le display Q ' 10 sec
P0OO05; p— = — . —
2. Confirmez en appuyant sur la touche [OK]; ) :;5 :i: =C>‘= B:.ﬂ —{oK] > ’E‘S ::% :;: E;% : @7 BLD% ES Bﬁ B;%
3. Lorsque les symboles “_ER " apparait, ap- : ¢
puyez sur la touche de I'émetteur que vous Q !
voulez mémoriser; \ o Y L e .
4. Le display indiquera le numéro de I'émetteur Hu | |
mémorisé et les symboles “} ER-"; TXZ: ,,,,, TX99: ,,,,, .
5. Répetez I'opération a partir du point 3 si vous | & | &
avez d’autres émetteurs a mémoriser; 4 "Ri)?\ 7 :,i)? ‘o
6. Attendez 10 secondes jusqu’a ce que ledis- | S/ - [ D ’
play affiche “----“: 'apprentissage est effec- : :
tué. D o O ] O o o (|
o | (= e
Attention: Si vous possédez des télécommandes : :
Rolling code déja programmeée, il est possible de \ i
programmer un nouvel émetteur en donnant une E E

impulsion sur le bouton caché, le récepteur se
met en mode apprentissage.

A
A
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10 Modification des parameétres de fonctionnement

Au cas oul il serait nécessaire de modifier les paramétres de fonction-
nement (par exemple force, vitesse etc....):

PO33 BN

1. Parcourez avec les touches [+ et Bjusqu'é visualiser sur le dis- ‘

play le paramétre désiré (par ex. P032); O O

) X 1 !

2. Confirmez en appuyant sur la touche (OK]; — 51 —— 51
3. Réglez la valeur désirée avec les touches ([ et (=; :-5 =c= E-: E-a %:% % Bc= =@-=
4. Confirmez votre choix en appuyant sur la touche [OK (le display — — =

indique le paramétre sélectionné précedemment) Q
Consultez la table a la page 66 pour vérifier la liste compléte des PO &3
“Parameétres de fonctionnement”.

11 Programmation terminée

ATTENTION Une fois la programmation terminée, agissez sur les touches et Bjusqu’é ce que les initiales “---- “ apparaissent.

Pour exécuter des opérations de “Programmation Avancée” (effacement des émetteurs, configuration entrée, etc...) allez a la page
62.

ﬂ
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7 PROGRAMMATION AVANCEE

Veuillez trouver ci-dessous certaines procédures de programmation concernant la gestion de la mémoire des émetteurs et la configu-
ration avancée des entrées de commande.

1 Effacement des émetteurs mémorisés

1.1 Effacement de tous les émetteurs

POOS
1. Parcourez les paramétres jusqu’a visualiser PO04;
2. Appuyez sur la touche [OK];
3. Lorsque les symboles “CRAL” clignotent, restez appuyé =T, ". = %1 i\di\ T lg i/d \Al \g]
sur la touche OK; ] = OV 0 0 (L 0T
] : AL i &1 S =] =] S =] u ]
4. Rélachez la touche dés que les symboles “Liin” de- ;
viennent fixent; Q /| [
5. Tous les émetteurs mémorisés ont été effacés (le display
affiche de nouveau PO04). FoG3
1.2 Recherche et effacement d’un émetteur <
1. Parcourez les paramétres jusqu’a visualiser POOG; N
K PO OO
2. Appuyez sur la touche [OK]; AR
3. Choisissez I'émetteur que vous désirez effacer par l'inter-
médiaire des touches () et (=] (es. - D0 3); . %1 N T/ Y Y|
4. Lorsque que les symboles “~03” clignotent, restez ap- D 00 e e 0 0
puyé sur la touche [OK}; Mﬁ‘uﬂ A"'IHD" ==p=g=
5. Relachez la touche [OK] dés que les symboles “~ == =" de- / 1V N\
viennent fixent; Q Q »
6. Lémetteur séléctionné a été effacé (I’affichage indiquera PLCS r0oe2
de nouveau PO0G).
2 Restauration des parametres par défaut
1. Parcourez les paramétres avec les touches () et (=]
jusqu’'a visualiser le paramétre POO7;
2. Accédez au paramétre en appuyant sur la touche [OK];
3. Lorsque les initiales “dEF =" clignotent, maintenez la
touche [OK};
4. Relacher la touche lorsque “dEF -" arréte de cli- <
gnoter; -
Les paramétres de défaut sont rechargés pour la con-
figuration en cours d'utilisation;
5. Une fois la manceuvre conclue, POO7 apparaitra sur L %1 AN I 4 \gl %I
Iécran. o ] L DL ) iy I L) iy
(i = [ s Do | i g | i it
Attention: Aprés avoir restauré les parameétres par défaut, 7 | BN

vous devez exécuter la programmation de la centrale a
nouveau et vous devez ajuster tous les paramétres de fon-
ctionnement, en particulier, n’oubliez pas de programmer
correctement les paramétres de configuration du moteur
(PO28 - P029 - PO30).

Attention: Pour les moteurs réversibles avec électrofrein,
rappelez-vous de programmer P062=3 a la fin de la pro-
cédure.

'D/{D—

cJ
CJ
o

3 Blocage/Déblocage acces a la programmation

En utilisant une télécommande avec codage dip-switch (peu importe quel type d’émetteurs utilisés), il est possible de bloquer et dé-
bloquer I'accés a la programmation de la platine afin d’empécher toute manipulation. Le réglage du dip-switch sur la télécommande
constitue le code de blocage/déblocage vérifié par la platine.

3.1 Bloc acceés a la programmation «
mr
1. Faites défiler les parameétres avec les touches pooa
et (=] jusqu’a ce que I'écran affiche POOS; Q =
l . a o

2. Accédez au parameétre en appuyant sur la touche
oK, =TTl
3. Laffichage affiche alternativement P~ /F-EE
pour indiquer que la platine est dans I'attente de

10 sec

P
I
I
C
D

O

&

‘Q‘
'Qq
‘Q‘
‘ '
= |

D
=
D
a
'
|
'
|-
<
<

la transmission du code de blocage; A
4. Appuyer sur la touche CH1 du “TX master” dans i 0 LT

I
I
C
D

les 10 secondes, I'écran affiche PO /RO
avant de retourner a la liste des parameétres;
5. Lacces a la programmation est bloqué.

N

Z
O

&
7
n(
u
|

u()
g
g
g

X

-~

master




NET230N

3.2 Déblocage acceés a la programmation <
1. Faites défiler les paramétres avec les touches poss
et Bjusqu’é ce que I'écran affiche PO0S; Q N Dl = ] =i
2. Accédez au paramétre en appuyant sur la touche L 2l 0070 0 0t Pﬁi
OK}; 7 B é
3 fﬁcha i i NN i L= L= = O o/
. ge affiche alternativement P~ / =L O : S0 =0 =] =t
pour indiquer que la platine est dans I'attente de A v
la transmission du code de déblocage; Q A
4. Appuyer sur la touche CH1 du “TX master” dans POET [ |
les 10 secondes, I'écran affiche P05 /F~EE < 0000t 0N
avant de retourner a la liste des paramétres; w‘e ) ) e
5. Lacces a la programmation est débloqué. < 7 (=7 =T ™
TX1 master :i E;% ::S :ﬁ
3.3 Déblocage acces a la programmation avec une réinitialisa- <
tion globale POog
ATTENTION! Cette procédure implique la perte de tous les ré- Q N D] = ] =i
glages mémorisés. — 'I' — 51 il m( =] ?ﬁ
La procédure permet le déblocage de la platine méme sans :;5 :f: :i: ::: Q v
connaitre son code de déblocage. T ] '
Suite a ce type de blocage, il faudra exécuter de nouveau la pro- Q Pt ) A )
grammation de la platine et le réglage de tous les paramétres oo
de fonctionnement, en particulier, n’oubliez pas de programmer N I
correctement les parameétres de configuration du moteur (P028 &
- P029 - P0O30). Il faudra aussi répéter la mesure des forces d’'im- N | /
pact afin d’assurer la conformité de I'installation. i =] =
1. Faites défiler les paramétres avec les touches () et (=] jusqu’a 0
ce que I'affichage affiche POOS; / | '\
2. Accédez au paramétre en appuyant sur la touche ; oo A
3. Lécran affiche alternativement P35/ 5L 0OF; @ \gl
4. Appuyez sur la touche K], I'écran affiche F - EE clignotant;
5. Appuyez de nouveau sur la touche (0K et maintenez-la appuyée
pour 5 secondes (en relachant la touche avant que la procé- D
dure soit interrompue): I'affichage affiche F - EE fixe suivie par | SN =0 = =
dEF -, avant de retourner a la liste des paramétres;
6. Lacces a la programmation est débloqué. % I
AT
Pumg) (s
4 Configuration des entrées
Au cas ou l'installation demamanderait des commandes différentes et/ou
supplémentaires par rapport au a la configuration standard, il est possible de
configurer chaque entrée pour le fonctionnement désiré (ex. START, PHOTO,
STOP, ETC...).
1. Parcourez les parameétres jusqu’a visualiser ce qui correspond a I'entrée
désirée: o -
e PO17=pour INPUT 1; P03 d003
e PO18=pour INPUT 2;
e P019=pour INPUT 3; l %1 , %1
e PO20=pour INPUT 4; O || O |
e PO21=pour INPUT 5; S At At 8 Bt
e P022=pour INPUT 6; '
2. Confirmez en appuyant sur la touche (par ex. PO18); Q Q
3. Réglez la valeur correspondante au fonctionnement désiré avec les PO 0 doo™
touches [+ et (=] (référez-vous au tableau “paramétres de configura-
tion entrées” page 64);
4. Confirmez votre choix en appuyant sur la touche [0K| (I'affichage indiquera
de nouveau PO18).
5. Exécutez le nouveau branchement a I'entrée que vous venez de reconfigurer.
5 Programmation terminée
ATTENTION Une fois la programmation terminée, agissez sur les touches |+] et Bjusqu’é ce que les initiales “----“ apparaissent.
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PAR. PROCEDURE
POD Positionnement moteur 1
PODZ | Positionnement moteur 2
POD3 | Apprentissage course moteurs
3 PODM | Effacement émetteurs
o
ﬁ\ PODS | Apprentissage émetteurs
o
% POOE | Recherche et effacement d’'un émetteur
m
‘; POOT | Restauration des parameétres de fonctionnement
m - )
o POOE | Blocage acces a la programmation
)
8 POOS | Apprentissage des dispositifs DE@NET connectés (actuellement non utilisé)
)
’3’ PO | Non utilisé
S |eoe | Non utilisé
|
= PO | Non utilisé
POUE Non utilisé
PO Non utilisé
PONG Non utilisé
PAR. DESCRIPTION PARAMETRE
POWE | Sélection type entrée INPUT_3
z
Jé PO Selection fonctionnement INPUT_1
m
-]
m
(7 PONE Selection fonctionnement INPUT_2
=
8
-|z-| PONE Selection fonctionnement INPUT_3
)
c
)
§ rPoZZ | Selection fonctionnement INPUT_4
o
2
Z
:-u' PO Selection fonctionnement INPUT_5
m
m
(7]
ro22 | Selection fonctionnement INPUT_6
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VALEURS SELECTIONNABLES

VALEURS DE DEFAULT
(pour des différents typologie d’installation)

TYPE
00

TYPE

TYPE
02

TYPE

TYPE

¢ 000:
* 001:

IN3 type=contact disponible
IN3 type=resistance constante 8K2

CJ
CJ
[t |

CJ
C.
[t

* 000:
* 001:
* 002:
* 003:
* 004:
* 005:
* 006:
* 007:
* 008:
* 009:
* 010:
° 011:
e 012:
* 013:
* 014:
* 015:
* 016:

NONE (non utilisé)

START (start)

PED. (piétons)

OPEN (ouvre séparé)

CLOSE (ferme séparé)

OPEN_PM (ouvre homme présent)
CLOSE_PM (ferme homme présent)

ELOCK-IN (fonction électro-serrure. Voir PO62)

PHOTO 1 (photocellule 1)

PHOTO 2 (photocellule 2)

SAFETY 1 (barre palpeuse 1)

STOP (bloc)

FCA1 (fins de course ouverture Mot1)
FCAZ2 (fins de course ouverture Mot2)
FCC1 (fins de course fermeture Mot1)
FCC2 (fins de course fermeture Mot2)
SAFETY 2 (barre palpeuse 2)

IN1

IN2

CJ
1
md

IN3

=1
£3

IN4

CJ
CJ
oa

INS

IN6

ﬂ

65



NET230N

P23 | Attribution CANAL 1 émetteurs

o

S

T3 POEM | Attribution CANAL 2 émetteurs
g3

’_,E' = | Po2s | Attribution CANAL 3 émetteurs
o3

ﬁ m | POas Attribution CANAL 4 émetteurs
Z o

I m

m

P PO27 | Sélection type de codage du récepteur (correspondant a votre émetteur)

Sélection du type de moteurs

Attention: Selectionnant le moteur type OLI, toutes les valeurs relatives a la force des moteurs (P037 - PO38
- P0O39 - P040) sont automatiquement réglées au 100% sans possibilité de modification. Pour ce type de
moteur, la detection d’obstacle est inactive, et le réglage des forces est fait par les bypass situées sur le
moteur.

o
C3
Xl
Dx]

Sélection du fonctionnement avec ou sans encodeur.
ATTENTION: P.029 doivent étre reglés correctement avant d’exécuter la procédure de programmation

SUYN3LO0N NOLLYHNDIANOD
3d SFY1INVUVd

PI30 | Sélection nombre de moteur

PO Régulation vitesse moteurs pendant le ralentissement en ouverture

Attention: Pour moteurs
sans encodeur les vitesses
o232 | Régulation vitesse moteurs pendant la course en ouverture pendant la course d’ouverture/
fermeture (100%) et les vitesse
PO33 | Régulation vitesse moteurs pendant la course en fermeture de ralentissement d’ouverture/

fermeture (30%) sont fixes quelles
que soient les valeurs définies.

P34 | Régulation vitesse moteurs pendant le ralentissement en fermeture

PO3S | Régulation durée ralentissement en ouverture

<

POZE | Régulation durée ralentissement en fermeture

S
)
>
=
m
-
EY)
m
‘g o Régulation force moteur 1 en ouverture
[l X p=| . Py . - Y
m (si = 100% détection obstacle désactivé)
-n
S sogg | REulation force moteur 1 en fermeture Attention: Pour les moteurs sans
9 2% | (si = 100% détection obstacle désactivé) encodeur: lors du reglage de la
o force, la détection d’obstacles
§ Prag Régulation fo’rce moteur 2 en ouyerturg pendant le ralentissement est
E (si = 100% détection obstacle désactive) ignorée.
g poyn Régulation force moteur 2 en fermeture
=™ | (si = 100% détection obstacle désactivé)
. Régulation temps fermeture automatique
[ Xl . . - .-
(si = O fermeture automatique désactivée)
.= | Régulation temps fermeture automatique piétons
[ =

(si = 0 fermeture automatique piétons désactivée)

PIMZ | Régulation durée course piétons
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TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 o1 02 03 04
¢ 000: NONE (non utilisé) CH1 oot oot oo oo oo
e 001: START (start)
¢ 002: PEDESTRIAN (piétons) CH2 nnn non nnn non noo
¢ 003: OPEN (ouvre séparé)
¢ 004: CLOSED (ferme séparé)
. < CH3 ooo N ooo N oo
¢ 005: OPEN_PM (ouvre homme présent)
¢ 006: CLOSED_PM (ferme homme présent)
* 007: ELOCK-IN (fonction électro-serrure. Voir P062) CH4 ood i ooo Y i
¢ 000: HCS fix-code
¢ 001: HCS rolling-code oon ooo ooo ooo HH
* 002: Dip-switch
¢ 000: LATO ¢ 005: 6NET - OLI
¢ 001: LOOK - MAC ¢ 006: ONET
¢ 002: GHOST 100/200 ¢ 007: GULLIVER - REV
* 003: 500 - 500MT - 502 - 502EN - oos oo oo3 ooa ooo
902EN - PASS - 550PL
¢ 004: STOP - 500P - 500MT/RF - 502R -
502R/EN - 502L - 902R - 902R/EN/F
LL
¢ 000: moteurs avec encodeur
¢ 001: moteurs sans encodeur. Ralentissements habilités ooo oot ooo ooo oo
¢ 002: moteurs sans encodeur. Ralentissements non habilités
* 001:un moteur 0oy ooz 0o ooy oo
¢ 002: deux moteurs
15%t0tueee e 100%tot oHo R 050 0an 03an
15%tO0tueceiceeeeereeeenen. 100%tot {00 oo oo {00 oo
15%tOtueecccreeeereeeenee. 100%tot {00 oo i oo i
15%t0t e 100%tot ST ] 050 0an 03an
(01110 | PO 80%tot o5 = 2o = oen
(017} (o] A 80%tot 05 = = 0an oen
15%t0tueeeccreeiereeeeirree e 100%tot Rt HH= 50 093 =t
MY (0| SR 100%tot = = = 099 =t
MY (0| SO 100%tot / R / 099 =t
ST (o AR 100%tot / T / 0es T
OSEC..ccvieerereeeeirree e eeanes 255sec oo T oo Y N
OSEC.eiiieeeeieeeeeeeeeeeeeenns 255sec oo Y ooo N oD
L5310 | PO 100%tot 030 035 435 N oo
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Régulation temps de preclignotement

Régulation temps de décallage en ouverture

Régulation temps de décallage en fermeture

Fonction “immeuble en copropriété”: si cette fonction est activée, les entrées de commande en ouverture
sont désactivées pour la durée compléte de I'ouverture et du temps pause

Fonction coup de bélier : si cette fonction est activée, avant chaque manceuvre d’ouverture les moteurs
démarrent en fermeture pendant 1 seconde afin de faciliter le déverrouillage d’une éventuelle électro-serrure.

Sélection modalité “inversion” (pendant la manoeuvre une impulsion inverse le mouvement) ou “pas-a-pas”
(pendant la manoeuvre une impulsion arréte le mouvement. Limpulsion suivante fait demarrer le moteur
dans le sens inverse).

Fonctionnement entrée PHOTO: si=0 photocellule active en fermeture et avant chaque démarrage;
PHOTO 1 | si=1 les photocellules sont toujours habilitées; si=2 les photocellules sont habilitées seulement
en fermeture. Une fois habilitée, I'activation de I'entrée PHOTO provoque: I'inversion (pendant la

fermeture), I'arrét (pendant I'ouverture), le blocage (quand le portail est fermé).

Si=3-4-5, le fonctionnement est identique aux valeurs de 0-1-2, mais avec «ferme immédiatement»
PHOTO 2 habilité: dans tous les cas, lors de I'ouverture et/ou le temps de pause, le retrait d’une éventuelle
obstacle fait referme la porte automatiquement aprés un délai fixe de 5 sec.

e
D]
L
ru

Fonctionnement du contact disponible:

- Si=0 “voyant portail ouvert fixe” (contact toujours fermé quand le portail est en mouvement ou lorsqu’il est
ouvert, il s’ouvre a nouveau uniqguement a la fin d’'une manceuvre de fermeture).

- Si>1 “lumiére de courtoisie” (sortie ON pendant chaque mouvement, OFF quand le moteur s’arréte, aprés
le retard établit).

Activation recherche des butées méme en ouverture: les moteurs s’arrétent seulement lorsqu’ils trouvent
leurs butées, méme en ouverture.

Attention: Lors de la manceuvre d’émergence, le moteur exécute la premiére manceuvre en ouverture. E
plus, s’il y a les fins de course, le paramétre est forcé a 1.

POSM

Fonction “démarrage progressif”: les moteurs accélérent progressivement jusqu’a atteindre la vitesse
sélectionnée, en évitant des démarrages brusques.
Attention: Pour moteurs sans encodeur, le parameétre sera ignoré.

Régulation durée de I’ inversion sur obstacle (détecté par le capteur anti-écrasement interne ou par
I'activation de I'entrée SAFETY/SECURITE): si=0 le moteur exécute l'inversion compléte, si>0 indique la
durée (formulé en sec) de la course, aprés I'inversion suite a la présence d’un obstacle pendant I'ouverture.

Régulation durée de I inversion sur obstacle (détecté par le capteur anti-€crasement interne ou par I’activation
de I'entrée SAFETY/SECURITE): si=0 le moteur exécute I'inversion compléte, si>0 indique la durée (formulé
en sec) de la course, aprés l'inversion suite a la présence d’un obstacle pendant en fermeture.

o
Cl
iy
put

Facilitation de déblocage manuel: Siz0, aprés la détection de la butée de verrouillage, le moteur 1 effectue
une bréve inversion pour soulager la pression sur la butée, et donc pour faciliter le déblocage manuel. La
valeur de réglage indique la durée de I'inversion. Si=0 fonction désactivée

i
e
L
pox

Réglage du marge de la butée en ouverture: il régle la durée de la derniére partie de la course pendant
laquelle un obstacle est interprété comme une butée en bloquant le moteur sans effectuer I'inversion. Pour
les moteurs avec encodeur, la valeur programmée indique le nombre de tours du rotor, tandis que pour les
moteurs sans encodeur, la valeur est exprimée en% de la course maximale.

Attention: Pour les moteur sans encodeur, si PO35 (durée du ralentissement en ouverture) est >10%, il force
le marge de détection de la butée jusqu’a ce qu’il est pareil a la durée du ralentissement.

Réglage du marge de la butée en fermeture: il régle la durée de la derniére partie de la course pendant
laguelle un obstacle est interprété comme une butée en bloquant le moteur sans effectuer I'inversion. Pour
les moteurs avec encodeur, la valeur programmée indique le nombre de tours du rotor, tandis que pour les
moteurs sans encodeur, la valeur est exprimée en% de la course maximale.

Attention: Pour les moteur sans encodeur, si PO36 (durée du ralentissement en fermeture) est >10%, il force
le marge de détection de la butée jusqu’a ce qu’il est pareil a la durée du ralentissement.
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TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 o1 02 03 04
Osec....... 10sec ooo Y oon ooo I
0seC..cevrrrennnnnn 30sec / oot / / /
0S€EC...ccvervane 30sec / oo3 / / /
* 000: “immeuble en copropriété” désactivée i N i N N
“s sy S [N L || [N [N NN
¢ 001: “immeuble en copropriété” activée
¢ 000: :coup de b{al_ier: dés_a?tivée non o oon non nno
e 001: “coup de bélier” activée
° OOO “inverSion" Iniull Inlnln] Ixlulnl Inluin] Inluln]
. 001 “pas-é-pas" [Ny [N || [N ) L
* 000: photocellule actlv.e en ferme.tyre et avant chaque démarrage nno nno nno nno nno
* 001: photocellules toujours habilitées
¢ 002: photocellules habilitées seulement en fermeture
¢ 003: comme 000, mais avec “ferme immédiatement” habilité
e 004: comme 001, mais avec “ferme immédiatement” habilité N - anz a0z noz
¢ 005: Comme 002, mais avec “ferme immédiatement” habilité HeH s - - HH
* 000: “voyant portail ouvert fixe”
e >001 : retard a I'extinction “lumiére de courtoisie” oo ooo =t I N
(2S€C.cccciuiriannannn 255sec)
¢ 000: arrét en ouverture sur le point mémorisé , i N . e
~ - / [ | [P Lt L
¢ 001: arrét en ouverture sur la butée
e 000: “démarrage progressif ” désactivée
e 001: “démarrage progressif” activée oo oo Do oo oo
e 002: “démarrage progressif lent” activé
¢ 000: inversion compléte sur obstacle
¢ >000: durée de I'inversion sur obstacle ooo N ooo N oo
(1S€C.cereiurrrannnen. 10sec)
¢ 000: inversion compléte sur obstacle
¢ >000: durée de I'inversion sur obstacle ooo ooo ooo T Y
(1S€C.uiriirrinnns 10sec)
¢ 000: Facilitation de déblocage désactivée
* >000: Facilitation de déblocage activée avec durée pareil a: N an 03 nna e
(1x25ms......20x25ms) HeH s HEe - —
(IX25MS..eeecereenee. 40x25ms) (seulement pour Type 0)
4 255 (moteurs avec encodeur)
/ oes 025 =t g
0%..ceeeennn. 100% (moteurs sans encodeur)
255 (moteurs avec encodeur) _
/ o025 o025 o2n 025

100% (moteurs sans encodeur)

ﬂ
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Réglage force moteurs a I'arrive sur la butée. Si=0, Réglage déshabilité (la valeur de force sur la butée est
calculée automatiquement) - Siz0 (moteurs avec encodeur) indique la valeur (en % de la valeur maximale)
de la force programmée pour le dernier bout - Se=0 (moteur sans encodeur), active pour le dernier bout la
vitesse maxima.

PR Non utilisé

Fonctionnement sortie électro-serrure: si=0 sortie “boost” pour alimentation électro-serrure art. 110, Si=1
sortie 24V commandée par une entrée ELOCK_IN en modalité impulsive, Si=2 sortie 24V commandée par
une entrée ELOCK_IN en modalité pas-a-pas, Si=3 Sortie électrofrein pour moteurs réversibles, Si=4 sortie
24V pour alimentations élettro-serrure avec un relais externe, Si=5 sortie 24V pour alimentation électro-
aimants pour barriéres, Si>5 sortie 24V commandée par une entrée ELOCK_IN en modalité temporisée (la
valeur programmeée indique le retard d’extinction en seconds).

[x]
[X]

ru

Inversion diréction de marche : si=1 inverse automatiquement les sorties ouvre/ferme des moteurs et les
PORZ | entrées fins de course ouverture/fermeture, en évitant de modifier les cabalages en cas d’installation du
moto-réducteur en position inversée par rapport au standard.

Multiplicateur compteur manceuvres: il multiplie le nombre des manceuvres suite a la mise a jour du compteur
opérations totales.

DEH : . < g N s
== | Pour visualiser les valeurs des deux compteur manceuvres, se reporter a la section “Visualisation de I'état
des entrées et compteur-manceuvres.
, Compteur manceuvres maintenance: Si=0 réinitialise le compteur et désactive la demande d’intervention,
si>0 indique le nombre de manceuvres (x 500) a effectuer avant que I'armoire de commande exécute un
PIOET pré-clignotement de 4 secondes additionnelles pour indiquer la nécessité d’entretien supplémentaire.
[ =]

Par exemple.: Si PO65=050, nombre de manceuvres = 50x500=25000.
Attention: Avant de définir une nouvelle valeur du compte-manceuvres de maintenance, le méme doit étre
réinitialisé en configurant PO65 = 0 et, seulement plus tard, PO65 = “nouvelle valeur”.

Sélection du fonctionnement sortie clignotant: Si=0 sortie clignotant intermittente; Si=1 sortie clignotant fixe
(pour clignotants avec circuit intermittent intérieur).

Fonctionnement entrée SFT: si=0 barre palpeuse toujour active, si=1 barre palpeuse active
PORT SAFETY 1 | seulement en fermeture; si=2 barre palpeuse active seulement en fermeture et avant chaque
démarrage; si=3 barre palpeuse active seulement en ouverture; si=4 barre palpeuse active
seulement en ouverture et avant chaque démarrage; Comme pour la detection d’obstacle
électronique, les valeurs d’inversions suite a I'activation des dispositifs de sécurité SFT1 et
PLER SAFETY 2 | SFT2, sont sélectionées par les paramétres PO55 (Réglage durée de I'inversion sur obstacle
en ouverture) et PO56 (Réglage durée de I'inversion sur obstacle en fermeture)

INJINFINNOILONOAL 3d SFULINVHVd

Arrét retardé sur fin de course: le fonctionnement du moteur est arrété 1,5 sec. aprés la detection du fin de
PIET | course. Si pendant ce retard la butée de fermeture est détectée, le fonctionnement du moteur est arrété
immédiatement.

Réglage de la durée de la puissance maximale au démarrage
FITD | Attention: si “démarrage progressif lent” activé, le réglage de la durée de la puissance au démarrage est
désactivée indépendamment de la valeur dans le paramétre PO70.

PO Non utilisé

POE | Non utilisé

P73 | Non utilisé

o7 | Non utilisé

PO | Non utilisé
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TYPE
00

TYPE
o1

TYPE
02

TYPE
03

TYPE
04

O%tOt...covereeeceeceee 100%tot

CJ
CJ
C3

¢ 000: “Sortie “boost” pour électro-serrure pour art.110

¢ 001: “Sortie impulsive 24V — max 5W

¢ 002: “Sortiepas-a-pas 24V — max 5W

¢ 003: “Sortie électro-frein pour moteurs réversibles

e 004: “Sortie alimentation électro-serrures avec un relais
externe

¢ 005: “Sortie alimentation électro-aimants pour barrieres

e >005: “Sortie temporisée 24V — max 5W

(BSEC.ccccreernrnnn 255sec)

CJ
CJ
[==]

CJ
CJ
1

CJ
CJ
Ca

CJ
CJ
L

CJ
CJ
Ca

¢ 000: “Installation standard
¢ 001: “Installation inversée

* 000: “x100

e 001: “x1000

e 002: “x10000
* 003: “x100000

¢ 000: “Demande de maintenance: déshabilitée
e >000: “Nombre de manceuvres (x 500) pour demande de
maintenance

* 000: “sortie clignotant intermittente
e 001: “sortie clignotant fixe

¢ 000: “barre palpeuse toujours activée

¢ 001: “barre palpeuse active seulement en fermeture

¢ 002: “barre palpeuse active seulement en fermeture et
avant chaque démarrage

* 003: “barre palpeuse active seulement en ouverture

¢ 004: “barre palpeuse active seulement en ouverture et
avant chaque démarrage

CJ
CJ
Ca

¢ 000: “arrét retardé sur fin de course désactivée
e 001: “arrét retardé sur fin de course activée

¢ 000: “durée de la puissance au démarrage désactivée (durée
de la puissance au démarrage au niveau minimum)

¢ 00X: “durée de la puissance au démarrage jusqu’a 1,5 sec
(X*6ms)

ﬂ
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8 MESSAGES AFFICHES SUR LE DISPLAY

MESSAGES D’ETAT
Mess. Description
- - - - | Portail fermé
RN Portail ouvert
PE R~ | Ouverture en course
AR Fermeture en course
StEF‘ L'armoire attend une commande aprés une impulsion de start, en mode de fonctionnement pas-a-pas
S0P | Larmoire a recu une impulsion de stop
Réinitialisation de la position actuelle: I'armoire de commande vient d’étre réinitialisé aprés une panne de courant ou la porte a dépassé le
co nombre maximal d’ inversions autorisées (80), sans arriver jamais a la butée de fermeture, ou le nombre maximum d’opérations consécutives
- (3) du dispositif anti-écrasement.
La recherche des points de fins de course d’ouverture et aprés de fermeture en vitesse ralentie a été lancée.
MESSAGES D’ERREUR
Mess. Description Solutions possibles
- Assurez-vous qu’il n’ya pas de frictions spécifiques et / ou des obstacles pendant la
course;
Erreur de position: La procédure de réinitialisation de la | - Donnez une impulsion de START pour initialiser la manceuvre de configuration de la
E~rF | position n’est pas réussie. L'armoire de commande est| position ;
en attente de commandes. - Vérifiez que I'opération se termine correctement, en aidant manuellement, si néces-
saire, la course de la/des porte/s;
- Si nécessaire ajustez les valeurs de force et vitesse du/des moteur/s.

Err3 Photocellules et/ou dispositifs de sécurité extérieurs | Vérifiez le bon fonctionnement de tous les dispositifs de sécurité et/ou des photocel-

activés ou en panne. lules installées.
E-r4 Possible panne d{ au circuit de puissance de I'armoire Iqét{ranchez et branchez I_e courant. Donnez un ordre d’ouverture, si la signalisation se
de commande. répéte, remplacez I'armoire de commande.
Time-out course moteurs: Le /les moteur/s a/ont - Donnez une impulsion de START pour initialiser la manceuvre de configuration de la
F -5 | dépassé le temps de travail massimale (4min) sans position ;
s'arréter jamais. - Vérifiez que I'opération se termine correctement.
Time-out détection d’obstacles: Avec le dispositif anti- |~ izsuurgzz.-vous qu'il n'ya pas de frictions spécifiques et / ou des obstacles pendant la
écrasement désactivé, la présence d’un obstacle qui ’ ) ) A ) .
Errb R ... |- Donnez une impulsion de START pour initialiser la manceuvre de configuration de la
empéche le mouvement de plus de 10 secondes a été position :

quand méme détectée. P S L R
- Vérifiez que I'opération est terminée avec succes.

- Vérifiez le bon branchement des moteurs et leurs encodeurs;

- Vérifiez le réglage du paramétre P0O29 (sélection du moteur, avec ou sans encodeur)
et assurez-vous qu'il soit correct.

- Si la signalisation se répéte, remplacez I'larmoire de commande.

Err "1 | Mouvement des moteurs non releveé.

9 ESSAI D’INSTALLATION

L'essai est une opération essentielle afin de vérifier la correcte installation du systéme. DEA System résume le fonctionnement correct
de toute I'automatisation en 4 phases trés simples:

e Assurez-vous que vous vous référez strictement tel que décrit au paragraphe 2 “RECAPITULATIF DES AVERTISSEMENTS”;

e Effectuez des tests d’ouverture et de fermeture de la porte en vous assurant que le mouvement du vantail correspond a ce que vous
aviez prévu. Nous suggérons d’effectuer différents tests pour évaluer la fluidité de la porte et les éventuels défauts de montage ou
régulation;

e Vérifiez que tous les dispositifs de sécurités connectés fonctionnent correctement;

e Exécutez la mesure de la force d’impact prévue par la norme EN12445 afin de trouver la régulation qui assure le respect des limites
prévues par la norme EN 12453.

10 ELIMINATION DU PRODUIT

ATTENTION Conformément a la Directive 2002/96/CE sur les déchets d’équipements électriques et électroniques (DEEE), ce
7 produit électrique ne doit en aucun cas étre mis au rebut sous forme de déchet municipal non trié. Veuillez vous débarrasser de ce
produit en le renvoyant au point de ramassage local dans votre municipalité, a des fins de recyclage.
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Cuadro de maniobras universal para
NET230N =5
Instrucciones de uso y advertencias

Tabla de contenidos

1 Recapitulacion Advertencias 73 7 Programacion avanzada 86
2 Descripcion del producto 74 8 Mensaje visualizados en el Display 96
3 Datos técnicos 4 |9 Ensayo de la instalacion 96
4 Configuracion 75 | 10 Desmantelamiento del producto 926
5 Conexiones Eléctricas 76
6 Programacion Standard 82

1 RECAPITULACION ADVERTENCIAS

Leer atentamente: el incumplimiento de las siguientes advertencias puede generar situaciones de peligro.

/\ ATENCION EL Uso DEL PRODUGCTO EN CONDICIONES ANOMALAS NO PREVISTAS POR EL CONSTRUCTOR PUEDE GENERAR SITUACIONES DE
PELIGRO; RESPETAR LAS CONDICIONES PREVISTAS POR LAS PRESENTES INSTRUCCIONES.

/N ATENCION DEA SYSTEM RECUERDA QUE LA ELECCION, LA DISPOSICION Y LA INSTALACION DE TODOS LOS DISPOSITIVOS Y LOS MATE-
RIALES QUE CONSTITUYEN EL CONJUNTO COMPLETO DEL CIERRE DEBEN REALIZARSE CUMPLIENDO LAS DIRECTIVAS EuroPEAs 2006/42/CE
(DIRECTIVA MAQUINAS), 2004/108/CE (COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA), 2006/95/CE (EQUIPOS ELECTRICOS DE BAJA TENSION
ELECTRICA). PARA TODOS LOS PAisES EXTRA UNION EUROPEA, ADEMAS DE LAS NORMAS NACIONALES VIGENTES, PARA UN NIVEL DE SEGURIDAD
SUFICIENTE SE ACONSEJA TAMBIEN EL CUMPLIMIENTO DE LAS PRESCRIPCIONES CONTENIDAS EN LAS ANTEDICHAS DIRECTIVAS.

/N ATENCION DE NINGUNA FORMA UTILIZAR EL PRODUCTO EN PRESENGIA DE ATMOSFERAS EXPLOSIVAS O EN AMBIENTES QUE PUEDEN RE-
SULTAR AGRESIVOS Y DANAR PARTES DEL PRODUCTO.

/N ATENCION PARA UNA SEGURIDAD ELECTRICA ADECUADA MANTENER NETAMENTE SEPARADOS (MiNIMO 4 MM EN AIRE 0 1 MM A TRAVES
DEL AISLAMIENTO), EL CABLE DE ALIMENTACION 230 V DE LOS CABLES DE BAJISIMA TENSION DE SEGURIDAD (ALIMENTACION DE LOS MOTORES,
CONTROLES, ELECTROCERRADURA, ANTENA, ALIMENTACION DE LOS AUXILIARES), PROCEDIENDO, SI NECESARIO, A SU FIJACION CON ABRAZADE-
RAS ADECUADAS CERCA DE LAS BORNERAS.

/N ATENCION CUALQUIER OPERACION DE INSTALACION, MANTENIMIENTO, LIMPIEZA O REPARACION DE TODA LA INSTALACION TIENE QUE
SER REALIZADA EXCLUSIVAMENTE POR PERSONAL CAPACITADO; SIEMPRE TRABAJAR CON LA ALIMENTACION ELECTRICA SECCIONADA Y OBSERVAR
ESCRUPULOSAMENTE TODAS LAS NORMAS VIGENTES EN EL PAIS EN QUE SE REALIZA LA INSTALACION EN MATERIA DE INSTALACIONES ELECTRICAS.

/N ATENCION EL uso DE REPUESTOS NO INDICADOS POR DEA SYSTEM Y/0 EL REMONTAJE NO CORRECTO PUEDEN CAUSAR SITUACIONES
DE PELIGRO PARA PERSONAS, ANIMALES Y COSAS; ADEMAS PUEDEN CAUSAR MALFUNCIONAMIENTOS EN EL PRODUCTO; SIEMPRE UTILIZAR LAS
PARTES INDICADAS POR DEA SYSTEM Y SEGUIR LAS INSTRUCCIONES PARA EL MONTAJE.

/N ATENCION LA EVALUACION EQUIVOCADA DE LAS FUERZAS DE IMPACTO PUEDE SER CAUSA DE GRAVES DANOS EN PERSONAS, ANIMALES O
cosASs. DEA SYSTEM RECUERDA QUE EL INSTALADOR TIENE QUE COMPROBAR QUE ESTAS FUERZAS DE IMPACTO, MEDIDAS SEGUN LO QUE INDICA
LA NORMA EN 12445, SEAN EFECTIVAMENTE INFERIORES A LOS LIMITES PREVISTOS POR LA NORMA EN12453.

/\ ATENCION LA CONFORMIDAD DEL DISPOSITIVO DE DETECCION DE 0BSTACULOS INTERNO, AL CUMPLIMIENTO DE LA NORMA EN12453
ESTA SOLO GARANTIZADO EN COMBINACION CON MOTORES PROVISTOS DE ENCOGER.
/N ATENCION LoS POSIBLES DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD EXTERNOS UTILIZADOS PARA EL CUMPLIMIENTO DE LOS LIMITES DE LAS FUERZAS
DE IMPACTO DEBEN SER CONFORMES CON LA NORMA EN12978.

ATENCION EnN cumpLIMIENTO A LA DIRecTivA UE 2002/96/CE SOBRE LOS DESECHOS DE EQUIPOS ELECTRICOS Y ELECTRONICOS

(RAEE), ESTE PRODUCTO ELECTRICO NO DEBE ELIMINARSE COMO DESECHO URBANO MIXTO. HAY QUE ELIMINAR EL PRODUCTO LLEVAN-
DOLO AL PUNTO DE RECOLECCION MUNICIPAL LOCAL PARA PROCEDER AL RECICLAJE OPORTUNO.
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2 DESCRIPCION DEL PRODUCTO

NET230N es un cuadro de maniobras universal para automatizaciones DEA System para 1 o 2 motores con o sin encoder.

La caracteristica principal de ésta central es la simplicidad para configurar las entradas y salidas segun las propias exigencias,garantizado
de éste modo la adaptabilidad a todo tipo de motorizaciones. Bastara unicamente programar la configuracion deseada para el automa-
tismo utilizado para encontrar introducidos los parametros de funcionamiento de manera éptima escluyendo las funciones inecesarias.

3 DATOS TECNICOS

TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03 TYPE 04
GHOST 100 / 200

LIVI 6NET LOOK - MAC

LIVI ONET OLI LIVI 902 PASS

GULLIVER LIVI 500P (R/EN/F) STOP LATO 220

REV LIVI 502 (R/EN)
550PL

Tension de alimentacion (V) 230V ~ +10% (50/60 Hz)
Fusible F2 (A) 5A
Fusible F1 (A) 160mA
fc?lﬁflmztﬁf:;ﬁo:bsorume) (W) 2x 600w
Salida alimentacion auxiliares 24V ~ max 200mA
Salida “Warning” 230V ~ max 150W
Salida electrocerradura 24V ——= max 5W 6 max 1 art. 110 6 salida 24V —=—= max 5W configurables
Salida intermitencia 230V 230V ~ max 40W
Salida intermitencia 24V 24 V === max 100mA (de indicador led) art. LED24AI o indicador luminoso puerta abierta/luz de cortesia
o 2050¢
Frecuencia receptor radio 433,92 MHz
Tipologia de codificacion emisores HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch
N° max emisores gestionados 100

Livi 6NET - Livi 9NET
REV - Gulliver

Livi 500 (R/EN)

Livi 502 (R/EN) Ghost 100 - Ghost 200 Livi 550PL

* En el caso de utilizo con motores DEA System,
configurar el parametro “Seleccionar tipo de motor”
con el valor correspondiente al tipo de motor o a las
caracteristicas de uso

Livi 902 (R/EN/F) Pass - Stop LATO 220




NET230N

4 CONFIGURACION DE LA CENTRAL

La central de mando universal NET230N puede ser utilizada para la gestion de los siguientes tipos (='4FE) de cierre motorizado DEA
System: cancela batiente, correderas,puerta basculante, barreras.

Con el fin de garantizar la maxima adaptabilidad de cada tipo (='4FE) de cierre,la central prevee un procedimiento inicial, seguido al
primer encendido, para una configuracion éptima de las entradas, salidas y parametros de funcionamiento (ver esquema Q). Una vez
confugurada, la central opera en modo “dedicado” al tipo (=4PE) de cierre seleccionado. Después de haber seguido la configuracion ini-
cial sera suficiente seguir la programacion standar para la instalacion sobre la que se esta operando.

Todas las introducciones iniciales, permanecen en meméria alin en caso de sucesivos encendidos (ver esquema o)

El tipo =4PE de cierre configurado, puede ser sucesivamente modificado O

ANTES DE ENCENDER LA CENTRAL

Configuracion despues primer encendido

Al primer encendido del cuadro proceder con se Q POWER — ; \w 'l i
indica: I |V I
ON 0 Al (=t Pmqym(] (] =g
1. Dar alimentacion en el display aparece la se- /1 VN
cuencia escrita “-ES-"y “€4PE” intermitente; \é,l
2. Apretar el boton y matenerlo apretado por 5 5 sec
seg. hasta que aparezca el escrito 4D en el C @ \é,l
display;
3. Actuando sobre los botones (] y (=}, seleccionar
la configuracion deseada en base al tipo de insta- 0 =] =
lacion (ej. dd) y confirmar apretando la tecla Aoz
PK; d0o0
En éste punto la configuracion sera salvada en O
memodria y sera recuperada a cada encendido 51

posterior.
4. Aparece es escrito “c 4PE”, “- 00 -" seguido del

”

simbolo de puerta cerrada “----".

Sucesivos reencendidos

o Si en la central ya ha sido salvada una configura-
cion, proceder como se indica: POWER

B e | BN (Y ]
ON ) | [ Py ] (]
Dar alimentacién, en nel display aparece la secuen-
cia escrita “~E5-", “e4PE”, “-0O0-" seguda del i
simbolo de puerta cerrada “----".
LOADTYPE <
=gu e . 'y = FROM 4
Modificacion configuracion existente MEMORY
o Si en la central ha sido salvada un aconfigura-
cion, y se desea cambiar, proceder como se indi- Y
car ] e
v (=0 N (]

1. Tener apretado el boton y dar alimentacion, E
en el display aparece la secuencia escrita “~E5- i
7y “e4PE” intermitente; !

2. Presionar el boton y mantenerlo apretado por E

<]

[N
(K
(K
i

I
N
I
I

5 seg. hasta que aparezca el escrito 4D (el

valor cambia en correspondencia a la precente
configuracion utilizada) en el display;

3. Actuando sobre los botones (4 y (=), escoger la
nueva configuracion en base al tipo de instala-

cion (Ej. dd2) y confirmar apretando el botdn

oK)
A Interrumpir el procedimiento de reconfigu-
racion antes de la confirmacion, comporta la
carga de la anterior configuracion por la cen-
tral, sin ninguna modificacion.

Puerta corredera

N
I
i
N

=
C
D
=

K
i
Ii(
K

Puerta batiente

5
C
I
=

[N
[
(N
(K

Puerta basculante

I
L
X
=

/\ Sj todavia el procedimiento de configura-
cion se lleva a buen fin, la nueva configuracion
sobreescribira la precedente y sera recargada
en cada encendido futuro.

Barreras

N
i
N
N

=
=
K
=

4. Seguré el escrito “t4FE”, “-O0-" segudo del

”

simbolo de puerta cerrada “----".

N
o
Ju
Dzizq

Seccionales

=
=
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5 CONEXIONES ELECTRICAS
Realizar las conexiones eléctricas siguiendo las indicaciones de la “Tabla 1” y los esquemas.
ATENCION Para una seguridad eléctrica adecuada mantener netamente separados (minimo 4 mm en aire o 1 mm a través del aisla-
miento), el cable de alimentacion 230 V de los cables de bajisima tension de seguridad (alimentacion de los motores, controles, elec-
trocerradura, antena, alimentacion de los auxiliares), procediendo, si necesario, a su fijacion con abrazaderas adecuadas cerca de las
borneras.
ATENCION Conectarse con la linea 230 V ~ + 10% 50 Hz a través de un interruptor omnipolar u otro dispositivo que asegure la omnipolar
desconexion de la linea, con una distancia de abertura de los contactos = 3 mm;
ATENCION Para conectar el encoder al cuadro de maniobra, utilice s6lo un cable dedicado 3x0,22mm>.
Tabla 1 “conexion a las borneras”
12 Entrada alimentacion 230 V ~ £10% (50/60 Hz)
3-4-5 E@F Salida motor 1 230 V ~ max 600W
6-7-8 t@ Salida motor 2 230 V ~ max 600W (si presente)
WARNING ) ) X ) . . ) . )
9-10 & Salida 230 V ~ max 150 W para indicador luminoso puerta abierta fixe (si P052=0) o luz de cortesia (si P052>1)
FLASH 230
11-12 & Salida luz intermitente 230 V ~ max 40W
130 Salida “boost” electrocerradura max 1 art. 110 (se P062=0), salida 24V max 5W impulsiva (se P062=1),
paso-paso (si P062=2), salida eletro-freno de estacionamiento para motor reversible (si P062=3), salida
13-14 | 3 e A - . ) . ) . » .
14 para alimentacion electrocerradura mediante relé externo (si P062=4), salida alimentacion electroiman
-
® para barrera (si P062=5) o tambien salida temporizada (se P062>5).
winae | nae | Salida 24V == max. 100mA; Seleccionando el jumper FL/WL, se puede obtener un clon en 24V de la salida
15-16 LR ” Flash 230 (si esta configurado como FL) o de la salida Warning (si esta configurado como WL).
=== | Nota: la capacidad de la salida, permite esclusivamente el uso de lamparas de LEDs.
TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03 TYPE 04 g g
© O .
Si no se utiliza puentearla 2 0S
TS5 ®
17 D4 (FCC 1) 0i(STOP) 000 (NONE) 000 (NONE) Oi4(FCC 1) & 3 fﬁ
— Input 6 g & o
18 - Com N.C. N.C. N.O. N.O. N.C. c 4 ‘8
C -0 ) N
19 OI2(FCA 1) DOS (PHOTO 2) OO0 (NONE) DDC (NONE) OiI2(FCA 1) Q g s -E g
——  Input5 >0 c2g
20-Com N.C. N.C. N.O. N.O. N.C. goscs
cHhT® =
21 008 ( PHOTO 1) 0ODB (PHOTO 1) 0t (STOP) ODC (NONE) 0t (STOP) ‘-8 828 :
————  Input4 ST e8
22 -Com N.C. N.C. N.C. N.O. N.C. 2oo®8
S5 o@E
23 0i0 (SAFETY) O{D (SAFETY) 0i0 (SAFETY) 00O (NONE) 00O (NONE) o S g ]
————  Input3 238388
24 - Com N.C. N.C. N.C. N.O. N.O. S-S 8a
SgEEt
25 Do2 (PED.) 002 (PED.) DODB (PHOTO 1) 008 (PHOTO 1) DDB (PHOTO 1) 2 g $
—  Input2 IR
26 - Com N.O. N.O. N.C. N.C. N.C. 9'G ©
G O ®
27 DOU(START) OO0 (START) DD!(START) 004 (START) DDU(START) % Y
——— Input 1 3
28-Com N.O. N.O. N.O. N.O. N.O. RS
29 Y | Entrada de la sefial de la antena radio
30 + | Entrada masa antena radio
31-32 ek | Salida 24 V ~ max 200mA alimentacién auxiliares
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INDICADOR LUMINOS
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6 PROGRAMACION ESTANDAR

ATENCION Para los motores reversibles con electro-freno, ajustar el parametro P062=3.

1 Alimentacion

Alimentar eléctricamente; en el display se visualizan en secuencia las inscripciones “rES-”, “eYFE", -0 1= (o del Type seleccionado)
seguidas por el simbolo de puerta cerrada “----"

POWER | [Iowmegl Loooel Jomagl Jloooog
ON D0 ] [l () Tl e 0 B O Dl 4 () 1000 20 00

* En el caso que la central esté ya programada y el reencendido sea debido a una interrupcion de la alimentacion, al primer impulso de
START, vendra seguido de un procedimiento de reset de posicion (ver “rESP” en la tabla de mensajes de estado de la pag. 96).

2 Visualizacion estado entradas y cuentamaniobras

A

1. Pulsar el botén y mantenerlo pulsado durante 5 seg.;

A

2. En el display se muestra respectivamente:
Estado ingresos (verificar que sea correcto); Y Y . '"\2 "I" Na
1 L
= SRt %@l 0 050 07 07
> - - - - K| P O KRN KX
e =0 U (2 pqpqpmqymg
- - -
I |
Cuentamaniobras total (* ver PO64): N5 e
ej: L3 =3x1000* = 3000 maniobras seguidas LYPE oo
Cuentamarliobras de mantenimiento (* ver PO65): =0 00 ™ '® A
ej: L5 =5*500 = 2500 manionbras restantes an- -00- loooe E——
tes del aviso de solicitud de mantenimiento (= =~ ~ = cuen- .CQ !:‘ .C! D-‘ A
tamaniobras mantenimiento deshabilitado) . D=y "Q "‘ "‘ D“
R === = 5
3. Mantener pulsado el botén para una visualizacion cicli- @
ca de las 3 opciones o soltar el boton para salir del para- -na- ESB'C%B;%BZS i
metro' — N7 Ny Yy
B =T I i 1 [
-...3- @ @ @@ /am. 7amN 7am\ N
-ny- |BEEE ]
H il i Ny @F‘
3 Seleccion del tipo de motor ! |MPO RTANTE !
1. Correr los parametros con el boton yB hasta visualizar en el display
P0O28;
2. Acceder al pardmetro accionando el boton [OKj;
3. Actuando sobre los botones (4 y (=], introducir:
Type 00 Type 01 Type 02 Type 03 Type 04
+ 005 6NET *+ 001 Look - Mac |+ 003 Livi 902EN [+ 003 Pass + 000 Lato
*+ 006 9NET + 002 Ghost + 004 Livi 902R - |+ 004 Stop
+ 007 Gulliver + 003 Livi500  |902R/EN/F
-Rev -500MT - 502 - PO2S doo !
502EN - 550PL ‘ ‘
+ 004 Livi 500P - O O
500MT/RF - 502R L a1 ' a1
-502R/EN - 502L i_'ii;‘b:‘t‘_@_»ﬁ:u@'ugu;i
« 005 Oli [ )| Rt A0 Dt N
Atencion: seleccionando motores de tipo OLI, todos los valores relativos a l l
la fuerza (PO37 - PO38 - PO39 - PO40) se configuraran automaticamente al Q
100% sin posibilidad de modificarlo. Para estos motores, no sera activo la P02 d000

deteccion de obstaculos, y la regulacion de la fuerza se hara solamente ac-
tuando sobre las valvulas de presion del mismo motor.

Atencion: en el caso de uso de motoores DEA System, configurar el parame-
tro con el valor correspondiente al tipo de motor o a las caracteristicas de uso
(hacer referencia a la tabla de pag. 74).

4. Confirmar la eleccion pulsando el boton [OK| (en el display aparece P028).
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4 Seleccionar funcionamiento con o sin encoder ! |M PO RTANTE !
1. Correr los parametros con el boton (4 e (=] finohasta visualizar
en el display P029; P30 dio |
2. Acceder al parametro pilsando enl bot6n [OK]; é é
3. Accionando los botones () y (=], introducir: %1 %1
- d000=para motores con encoder; D T o | O | | |
- d001=para motores sin encoder (Abrandamento activado); ) |y Rl e 1 [0

- d002=para motores sin encoder (Abrandamento desactivado); !
4. Confirmar la eleccion piulsando el boton [OK| (en el display rapare- Q Q
ce P029). Po2E dBoo

5 Seleccion de funcionamiento 1 o 2 motores

1. Correr los parametros con las teclas (4] y (=] hasta visualizar en
el display el parametro PO30;
2. Acceder al parametro apretando la tecla OK};

CJ
(K]

_E\_D

3. Interviniendo en las teclas (4 y (=], configurar: N ! !
- d0O1=para la funciéon de motor simple; 0 T (T 0 | o] =
- d002=para la funcién de 2 motores; ) A [t Dm(p () |
4. Confirmar la eleccién apretando la tecla 0K (en el display vuelve ! !
a aparecer PO30). Q
P09 dnn ¢

6 Seleccion del sentido de la marcha (s6lo Type 00 o Type 03)

1. Correr los pardametros con los botones () y (=] hasta
visualizar el display PO63; il |
2. Acceder al parametro pulsando el boton OK];
3. Accionando [#)y (=], introducir: v — L I\ m
- d000=motor en posicién standar; - E.: :;: =C= =C= |
- d0O1=motor en posicion invertida; - - ‘l‘ -
4. Confirmar la eleccion pulsando el boton [0K] (en el di- Q Q
splay reaparece PO63). — o EI
~[POE3 s
Atencion: Este parametro invierte automaticamente las — ‘l‘ - doo !
salidas abre/cierra del motor y los posibles finales de Q
carrera de abertura y cierre. ]
PoGe o o Y|
P ) |
T
%DDD
7 Regulacion de la leva de los finales de carrera
1. Correr los parametros con las teclas y (=] hasta <
visuali zar el parametro POO1; renn
2. Acceder al parametro apretando la tecla ; Poo2 — (S
3. Actuando sobre las teclas (SE ABRE) y (-] =
(CIERRA), mover la puerta en la posicion de abertura N 1 [ NY 1
y ajuste la leva tan que en ese punto aplasta el micro; i:iigii;ibzi 0 8
Repita el procedimiento para ajustar el final de [ =) =) | [ |
carrera de cierre. ! \
4. Confirmar su seleccién apretando la tecla (el Q B\ Fcc

display vuelve a aparecer PO01). -

[a
i)

ATENCION Si existe también el motor 2, repita los ajustes anteriores utilizando el pardmetro POO2.
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8 Aprendizaje de la carrera de los motores

Correr los parametros con los botones (4 y (=] hasta visualizar en el display PO03;

Acceder al parametro pulsando el bot6n [OK];

Al escrito “RPPr” intermitente, tener apretado el botén [OK;

Soltar el boton donde el escrito “RPP~" deja de parapadear; inicia la maniobra de aprendimiento con el motor 1 en apertura (si
en cambio inicia en cierre, quitar la electricidad, invertir los cables del motor y repetir la operacion);

Esperar que la puerta (o puertas en el caso de eleccidon de 2 motores) encuentre y se pare en el tope de apertura y sucesivamente
en la de cierre.

Si se dese adelantar el tope de paro en abertura de la hoja, es posible intervenir manualmente dando un impulso de “Start” (6
apretando el boton OK en la placa) simulando el tope.

PN PE

o

Atencion: El tope mecanico no es detectado para los motores sin encoder, por lo que DEBE ser simulado en apertura y cierre (para
ambos motores) pulsando el bot6n [OK].

“

6. Con la maniobra acabade en el display aparece “----“.

oo

_H\_U

%1 N\ 1/ Ny
e T | = T T P=T=T=Tt ===y
/1 '\

17

ond

ADVERTENCIA (solo Type 01 o Type 03) Después del ajuste de la carrera de los motores, efectuar una peracion completa y verificar el
correcto funcionamiento del desbloqueo. Si el desbloqueo parece mas “duro”, aumente el valor del parametro PO57 de 1 mas.

9 Aprendizaje de los controles remotos

9.1 Seleccion de la codificacion de los controles remotos

1. Correr los parametros con las teclas y [3 hasta visualizar en el display
el parametro P027;
2. Acceder al parametro apretando la tecla ;

del control remoto que debe memorizarse;

4. En el display aparecera la sigla del control re-
moto que acaba de memorizarse y sucesiva-
mente ‘L ER;

5. Repetir la operacion desde el punto 3 para
los posibles otros controles remotos que hay A
que memorizar;

6. Terminar la memorizacion, esperando 10
seg hasta la visualizacion en el display de la

‘

inscripcion “----“.

3. Seleccionar el tipo de control remoto interviniendo en las teclas (4] y (=; pocE g |
- d0OO=rolling-code fixe; O O
- d001=rolling-code complete; — "' — E,I "' E,I
- d002=dip-switch; oad gcg_@»ﬁ Bl :Z:
4. Confirmar la eleccién apretando la tecla [0K| (en el display vuelve a aparecer - ‘l‘ — o ‘l‘ —
P0O27). Q Q
Atencion: En el caso que sea necesario variar el tipo de codificacion,y sélo POZE db0n
si en la memoria estan ya presentes emisores con codificacion diferente,es
necesario realizar la cancelacion de la memoria (PO04) DESPUES de haber
realizado la nueva codificacion.
9.2 Aprendizaje
1. Correr los parametros con las teclas () y (=] pous
hasta visualizar en el display el parametro
POO5: | %1 10 sec
2. Acceder al pardmetro apretando la tecla [OK}; ':";"'C!':ﬂ_@ SO , ‘ () 0 ) O
3. Con la inscripcion “_ER" apretar una tecla ) Bl et g | = i VU0
A4

ey

cJ
[eu
ng

Atencion: En el caso de emisores con codificacion
rolling-code,el receptor puede ponerse en
programacion mediante una pulsacion el boton
oculto de un emisor ya programado.

A
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10 Modificacion de los parametros de funcionamiento

En caso de que resulte necesario modificar los parametros de fun-
cionamiento (por ejemplo fuerza, velocidad, etc.):

PO33 BN
1. Desplazarse con las teclas |4y [3 hasta visualizar en el display ‘
el parametro (es. P032); N\ O
2. Acceder al parametro apretando la tecla [OK}; : 51 ' 51
. - o | (=0 0=0 e =4
3. Accionando las teclas (4] y (=], configurar el valor deseado; w5 o Tt — ¢
. P . [ = ym ) (000 -4 bt
4. Confirmar la eleccion apretando la tecla (en el display vuelve : :
a aparecer el parametro que se ha seleccionado anteriormente) Q
PO B3

Para la lista completa de “Parametros de funcionamiento”
consultar la tabla de la pag. 90.

11 Programacion terminada

ATENCION Al final del procedimiento de programacion,accionar el pulsador (4] y (=] hasta que aparezca el simbolo “ - - - “,la motorizacién
esta ahora nuevamente lista para la maniobra.

Para proseguir con eventuales operaciones de “Programacion avanzada” (cancelacion de emisores,configuracion entradas,etc..),
continda en la pagina 86.
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7 PROGRAMACION AVANZADA

A continuacion se anaden algunos procedimientos de programacion relativos a la gestién de la memoria de los controles remotos y a
la configuracion avanzada de las entradas de mando.

1 Cancelacion de los controles remotos memorizados

1.1 Cancelacion de todos los controles remotos

1. Correr los parédmetros con las teclas (4] y (=] hasta visuali- POOS
zar en el display el parametro PO04; ‘
2. Acceder al parametro apretando la tecla ; N 1 N\ | / %1 %1
3. Con lainscripcion “CRnL” que destella, mantener apreta- T =" =] =T e ——
da la tecla [0K}; :282::::52: %gg% ES:‘D:%ES
4. Soltar latecla , inmediatamente cuando la inscripcion “ T /| '\
LRARL” deje de destellar; Q
5. Se han borrado todos los controles remotos memorizados Pong
(en el display vuelve a visualizarse PO04).
1.2 Biisqueda y cancelacion de un control remoto
1. Correr los parametros con las teclas (4] y (=), hasta visua- N
lizar en el display el parametro POOG; = ~noY
2. Acceder al parametro apretando la tecla [OK}; ‘ o
3. Accionando las teclas () y (=), elegir el control remoto que N\ N\
desea borrarse (por ejemplo ~ 30 3); P T=T =] al 51 Dwﬂi'ili'ib'i %l =l %1
4. Con la inscripcién “~ 003" que destella, mantener apreta- i "R " "R ] mym Dﬁ g
da la tecla [K];

5. Soltar la tecla oK), inmediatamente cuando aparezca la in-
scripcion “==-=-";

6. Se ha borrado el control remoto seleccionado (en el di-
splay vuelve a visualizarse POOG).

2 Restablecimiento parametros por defecto

N 7D
2 A0
/()

cJ
CJ_

NN

-1
cd
[
i
N

2.1 Restablecimiento parametros de funcionamiento

1. Correr los parémetros con el botén (4 y (=] hasta vi-
sualizar en el display POO7;

2. Acceder al parametro pulsando el boton ;

3. Con la escritura “4EF -” destellando, mantener pulsa-
do el botén [OKj;

4. Soltar el boton [0K) apenas el escrito “dEF -” cese la
intermitencia;

A

cl
[m= ]
od

Sy
c

Se ha restablecido los valores por defecto para la con- 1 \ |/ \gl %I
figuracion actualmente en uso; [ | o | Df‘i:ﬂi'_ﬂbw_ﬂ_@_,ﬁji:di_ﬂ@

5. Con la operacién concluida en el display reaparece [ ) | R A DU 2 D mg) =]
POO7. /1 '\

-1

cl
[
o

Atencion: después del restablecimiento de los parametros,
sera necesario realizar nuevamente la programacion de la
central y la regulacién de todos los parametros de funciona-
miento, en especial, recordar programar correctamente los
parametros de configuracién del motor (P028 - P029 - PO30).
Atencion: Para los motores reversibles con electro-freno,
ajustar el parametro P062=3 al finalizar el ajuste.

3 Bloqueo/desbloqueo acceso a la programacion

Utilizando un emisor en modalidad “dip-switch” (independientemente del tipo de emisor utilizado), es posible bloquear y desbloquear el
acceso a la programacion del cuadro con el fin de impedir manipulaciones. La programaciém del “dip-switch” en el emisor constituye el
codigo de bloqueo/desbloqueo verificado en la central.

3.1 Bloqueo acceso a la programacion <
1. Posicionar con el botén () y (=] el POOS en el pama
display; é 1 =7 ™1 ™
2. Acceder al parametro apretando el bot6n [OK]; %1 :;5 E;S :C_% :29 10 sec
3. En el display se visualiza de modo alterno el o o ) ‘
escrito P~/ F~EFE que indica que la central LI LS S — \/
. - o T ]
esta esperando la transmision del codigo de blo- ] (=]
queo; Q A
4. Antes de 10 sec apretar el CH del “TX master”, el PO o ]
display lo visualiza P~ I / 110 antes de volver e U0 Rt At
a la lista de los parametros; QQ ; Q -
5. Elacceso a la programacion, esta bloqueado. e D ] |
TX1 master D =g
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A

3.2 Desbloqueo acceso a la programacion

1. Posicionar con el botén () y (=] el POOS en el A
|

display;
2. Acceder al parametro apretando el bot6n [OK];
3. En el display se visualiza de modo alterno el

c
(]
(5

A

i
=
I
i
c

10 sec

%.
C

escrito P~ /1L que indica que la central = - — —

esta esperando la transmision del codigo de blo- Q Al v

queo; A
4. Antes de 10 sec apretar el CH del “TX master”, el PooT = =

I
I
L
D

display lo visualiza P31 / F - EE antes de volver
a la lista de los parametros;
5. Elacceso ala programacion esta desblogueado.

IR
Ol

0
(X
(=
(K
N
(N
cam.
(X
(-

TX1 master D000 pl) Bl

3.3 Desbloqueo acceso a la programacion con reset global <
ATENCION! Este procedimiento comporta la pérdida de todas las poo3
programaciones realizadas. P g =] =i

o ) o | Q) 1 !-Q !-Q ’D‘ ﬁ 10 sec
El procedimiento permite el desbloqueo de la central aun sin cono- = l=l= = =] T - /D\
cer el correspondiente codigo de desbloqueo. [ R ] ) v
Posteriormente a éste tipo de desbloqueo, sera necesario reali- T IO
zar nuevamente la programacion de la central y regulacion de Q P D Rt )
todos los parametros de funcionamiento, en particular acordarse POOT
de introducir correctamente los parametros de regulacion motor N t
(P028 - P029 - P030). Sera necesario repetir las mediciones de &
la fuerza de la instalacion para garantizar la conformidad de la N\ /
misma. — —

(X
J (
(-
x|

1. Posicionar con el botén (4] y (=] el PO08 en el display; 000l A
2. Acceder al parametro apretando el bot6n [OK]; | '\

3. En el display se visualiza en modo alterno la escritura
PrOL/BbL05

4. Apretar el boton [OK), el display visualiza el escrito F~EE en in-
termitencia;

5. Apretar nuevamente el boton y mantenerlo apretado 5 seg
(si suelta el precedimiento queda interumpido),el display vi-
sualiza el escrito F - EE fijo segudo de 4EF -, antes de volver a
la lista de parametros;

6. Elacceso a la programacioén esta desbloqueado.

5 sec

®
w

‘Q‘
‘Qﬂ
‘Q‘
‘ '
"N

I
I
X
X

¥,

N
(
(N
(K

[
X
T
=

4 Configuracion de las entradas

En caso de que la instalacion requiera controles diferentes y/o adicionales
con respecto a la situacion normal que se describe en los esquemas, es
posible configurar cada entrada para el funcionamiento deseado (por ejemplo
START, FOTO, STOP, etc...).

1. Correr los parametros con las teclas (4] y (=] hasta visualizar el parametro
que corresponde a la entrada deseada:

e PO17=para INPUT 1; o3 d0as
e PO18=para INPUT 2;
e PO19=para INPUT 3; 1 %1 i %1
e PO20=para INPUT 4; D O | o | (]
« PO21=para INPUT 5. i = = [ === ]a]
e P022=para INPUT 6; ' ‘

2. Acceder al parametro (por ejemplo PO18) apretando la tecla ; Q

3. Interviniendo en las teclas (4] y (=] configurar el valor correspondiente al PO d007
funcionamiento deseado (referirse a la tabla "parametros de configura-
cion de las entradas” en la pagina 88);

4. Confirmar la eleccion apretando la tecla (en el display vuelve a apare-
cer PO18).

5. Ejecutar la nueva conexion en la entrada que acaba de configurarse.

5 Programacion terminada
ATENCION Al final del procedimiento de programacion,accionar el pulsador yE] hasta que aparezca el simbolo “---- “,la motorizacion

esta ahora nuevamente lista para la maniobra.

87



88

NET230N

PAR. PROCEDIMIENTO
POD Posicionamiento del motor 1
FOOZ Posicionamiento del motor 2
POD2 | Aprendizaje de la carrera de los motores
b
g PO | Cancelacion de los controles remotos
o
g POOS | Aprendizaje de los controles remotos
E POOE | Blsqueda y cancelacion de un control remoto
2
5' POOT | Restablecimiento de los parametros de funcionamiento
7]
rcrvl FODE | Bloqueo acceso a programacion
3 PODS | Reconocimiento dispositivos DE@NET conectados (actualmente no utilizada)
o
8 [Pz | No utilizado
>
§ poit | No utilizado
(2]
o PO No utilizado
Z2
R No utilizado
PO No utilizado
PG No utilizado
PAR. DESCRIPCION DEL PARAMETRO
PR Seleccion del tipo de entrada INPUT_3
- PO Seleccion del funcionamiento INPUT_1
>
b
E\
oM PoE Seleccion del funcionamiento INPUT_2
m g
s &
» g ) . .
g m PG Seleccion del funcionamiento INPUT_3
o
30
> Z
ol
> g PIZD | Seleccion del funcionamiento INPUT_4
b
>
(=}
o .. . .
2 PO Seleccion del funcionamiento INPUT_5
Po22 | Seleccion del funcionamiento INPUT_6




VALORES SELECCIONABLES
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VALORES SELECCIONABLES

VALORES PREDETERMINADOS
(para los varios estandares de instalacion)

TYPE
o1

TYPE
02

TYPE

¢ 000:
* 001:

IN3 type=contacto libre de tensién
IN3 type=resist. costante 8K2

* 000:
e 001:
* 002:
* 003:
* 004:

NONE (no utilizado)
START (arranque)

PED. (peatonal)

OPEN (apertura separada)
CLOSE (cierre separado)

IN1

IN2

¢ 005: OPEN_PM (apertura con hombre presente)
* 006: CLOSE_PM (cierre con hombre presente)
¢ 007: ELOCK-IN (Activacion electrocerradura.Ver IN3 oo 0o

P062)

* 008:
* 009:
e 010:
e 011:
e 012:
* 013:
* 014:
* 015:
* 016:

PHOTO 1 (fotocélula 1)

PHOTO 2 (fotocélula 2)

SAFETY 1 (borde de seguridad 1)
STOP (bloqueo)

FCA1 (final de carrera apertura Mot1)
FCA2 (final de carrera apertura Mot2)
FCC1 (final de carrera cierre Mot1)
FCC2 (final de carrera cierre Mot2)
SAFETY 2 (borde de seguridad 2

IN4

IN5

IN6
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E POZ3 | Asignacion CANAL 1 controles remotos
>
g . .
on PO+ | Asignacion CANAL 2 controles remotos
m X
=3
m g POE% | Asignacion CANAL 3 controles remotos
Zo0
- ©
:g 12-, POZE | Asignacion CANAL 4 controles remotos
52
)
> -
g P2 | Seleccion del tipo de control remoto
2
o Seleccion del tipo de motor
% Atencion: seleccionando motores de tipo OLI, todos los valores relativos a la fuerza (PO37 - PO38 - PO39 -
® PLZE | PO40) se configuraran automaticamente al 1200% sin posibilidad de modificarlo. Para estos motores, no sera
g ; activo la deteccion de obstaculos, y la regulacion de la fuerza se hara solamente actuando sobre las valvulas
?, E\ de presion del mismo motor.
om
=z =
=2 g pnag Obra seleccionada con o sin encoder.
3 @ “== | ADVERTENCIA: PO29 se deben establecer correctamente antes de realizar el procedimiento de programacion
o
)
m
» PO3T | Seleccion nimero motores
po3: Regulacion de la velocidad de los motores durante la desaceleracion
PR =]
en apertura P .
P Atencion: Para motores sin
pnga | REulacion de la velocidad de los motores durante la carrera de encoder, la velocidad durante
“2= | apertura la apertura/cierre (100%) y la
velocidad de desaceleracion de
. 0 P
o33 | Regulacion de la velocidad de los motores durante la carrera de cierre | @Pertura/cierre (30%) seran fijos,
independientemente a los valores
L . . configurados.
- POy Regulacion de la velocidad de los motores durante la desaceleracion g
> X .
§ en cierre
ﬁ FZ3% | Regulacion de la duracion de la desaceleracion en apertura
-
3 P03 | Regulacion de la duracion de la desaceleracion en cierre
7]
g prgn Rggulacién dela fg}erza del m(?tor 1'en apgrtura
E (si = 100% deteccion del obstaculo inhabilitada)
o pngg | REgulacion de la fuerza del motor 1 en cierre Atencion: Para los motores sin
= "M | (si = 100% deteccion del obstaculo inhabilitada) encoder, durante el ajuste de la
> - fuerza, la deteccion de obstaculos
= pn3g Regulacion de la fuerza del motor 2 en apertura durante la deceleracién estara
"_z": "7 | (si = 100% deteccion del obstaculo inhabilitada) desactivada.
© nun | RE8BUlAcion de la fuerza del motor 2 en cierre
[ 0 . .2 P . o
™ | (si = 100% deteccion del obstaculo inhabilitada)
-~ Regulacion del tiempo de cierre automatico
T (si = O cierre automatico inhabilitado)
Regulacion del tiempo de cierre automatico peatonal
= . . s . L
(si = O cierre automatico peatonal inhabilitado)
PO43 | Regulacion de la duracion de la carrera peatonal




NET230N

TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 o1 02 03 04

* 000: NONE (no utilizado) CH1 oo oo oot oot oot
* 001: START (arranque)
¢ 002: PEDESTRIAN (peatonal) - - . . -
¢ 003: OPEN (apertura separada) CH2 (I LT (M A HIHE
* 004: CLOSED (cierre separado)
¢ 005: OPEN_PM (apertura con hombre presente) CH3 nnn nnn nnn nnn nnn
¢ 006: CLOSED_PM (cierre con hombre presente)
¢ 007: ELOCK-IN (Activacion electrocerradura.Ver
P062) CH4 ooo oo ooo N oo
¢ 000: HCS fix-code
¢ 001: HCS rolling-code ooo Doo ooo T R
¢ 002: Dip-switch
¢ 000: LATO ¢ 005: 6NET - OLI
¢ 001: LOOK - MAC ¢ 006: ONET
¢ 002: GHOST 100/200 ¢ 007: GULLIVER - REV
* 003: 500 - 500MT - 502 - 502EN - oos oot oo3 ] DDoD
902EN - PASS - 550PL
¢ 004: STOP - 500P - 500MT/RF - 502R -
502R/EN - 502L - 902R - 902R/EN/F
¢ 000: motores con encoder
¢ 001: motores sin encoder. Abrandamento activado oo oot ooo ooo oo
¢ 002: motores sin encoder. Abrandamento desactivado
* 001: un motor 0o 002 0o ooy 0o
e 002: dos motores
15%tO0tueecicreieeireeeennee. 100%tot - HH= 050 0an oan
15%t0tueeciceeeecreeeenee. 100%tot {00 oo o0 {00 oo
15%t0tuuee e 100%tot {00 oo oo (oo oo
ST (o) A 100%tot ST T 050 03an 03an
(0110 | P 80%tot 025 = oco = ool
(0171 (0 | O 80%tot 05 oo 0co 03an oen
MY (o | PO 100%tot = = 050 == =t
MG (o) AU 100%tot = = = 0es =t
S (o) O 100%tot / o050 / 0es =t
ST (o] FH 100%tot / HH= / 093 =
OSEC..cctieiierieeeiteee e eenes 255sec ooo Y ooo N ooD
OSEC...ccueeiiereereseeeesiereeeenes 255sec ooo N ooo I ooo
o310 | PO 100%tot 03an 035 035 oo oo
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Regulacion del tiempo de predestello

Regulacion del tiempo de desfase en apertura

Regulacion del tiempo de desfase en cierre

Funcién comunitaria: inhabilita las entradas de mando en apertura y cierre durante la apertura y el tiempo
de cierre automatico

Funcion golpe de ariete: antes de cada apertura empuja los motores en cierre durante 1 seg para facilitar el
desenganche de la posible electrocerradura.

Seleccion modalidad “inversion” (durante la maniobra un impulso de mando invierte el movimiento) o “paso-
paso” (durante la maniobra un impulso de control para el movimiento. El impulso sucesivo hace rearrancar
la puerta en el sentido de marcha opuesto)

POSD

Funcionamiento entrada FOTO: si=0 fotocélula activa en cierre, arrancando con la hoja parada;
FOTO 1 si=1 fotocélula siempre habilitada; si = 2 fotocélula habilitada solamente en cierre. Cuando
se encuentra habilitada, la activacion de la entrada FOTO causa: la inversién del movimiento
(durante el cierre), la parada del movimiento (durante la apertura) e impide el arranque (en la

)
3
A

condicion de puerta cerrada). Si=3-4-5, el funcionamiento es idéntico al valor 0-1-2 pero con
funcion “cierra rapido” habilitada: en éste caso durante la abertura y el tiempo de pausa, a la
deteccion de un eventual obstaculo la puerta recierra automaticamente despues de un retraso
de 5 seg.

FOTO 2

POSS

Seleccion de la modalidad de funcionamiento de la salida warning:

Si=0 “luz de aviso de porta aberta fixe” (salida siempre On cuando la puerta aesta abierta, OFF al terminar
la maniobra de cierre); Se>1 “luz de cortesia” (salina ON durante cada movimiento, OFF cuando el motor se
para,despues del retraso programado)

Activacion de la blsqueda de los topes también en apertura: los motores se paran solamente cuando se
alcance el tope también en apertura.

Atencion: Durante la operacion de emergencia (rfESP), el motor hace la primera maniobra en la apertura.
Ademas, si hay los finales de carrera, el parametro se fuerza a 1.

POSM

Funcion “soft start”: los motores aceleran progresivamente hasta alcanzar la velocidad configurada, evitando
arranques bruscos.
Atencion: Para los motores sin encoder, el parametro se ignorara.

Regulacion de la duracion de la inversion en presencia de obstaculo: si = O ejecuta la inversion completa, si
> 0 indica la duracion (en segundos) de la carrera después de la inversion consiguiente a la deteccion de un
obstaculo durante la apertura

Regulacion de la duracion de la inversion en presencia de obstaculo: si = O ejecuta la inversion completa,
si > 0 indica la duracion (en segundos) de la carrera después de la inversion consiguiente a la deteccion de
un obstaculo durante el cierre

Facilitar el desbloqueo manual: Si#0, despues del paro en el final de recorrido de cierre, el motor 1 realiza
una breve inversion para liberar la presion interior y facilitar el desbloqueo manual. El valor que se coloca
indica la duraccion de la inversion. Si=0 Funcion de deshabilitada

g
E=
oy
D

Ajustar el margen de la parada en apertura: ajusta la duracion del Gltimo tramo de recorrido en la que un
obstaculo se interpreta como tope de parada, bloqueando el motor sin hacer inversion. Para los motores
con encoder, el valor de ajuste indica el nimero de revoluciones del rotor, mientras que para los motores sin
encoder, el valor se expresa en % del recorrido maximo.
Nota: En los motores sin encoder, si PO35 (espacio de desaceleracion en apertura) es > 10%, el margen de
la parada sera igual a la duracion de la desaceleracion.

Ajustar el margen de la parada en cierre: ajusta la duracion del Gltimo tramo de recorrido en la que un
obstaculo se interpreta como tope de parada, bloqueando el motor sin hacer inversion. Para los motores
con encoder, el valor de ajuste indica el nimero de revoluciones del rotor, mientras que para los motores sin
encoder, el valor se expresa en % del recorrido maximo.

Nota: En los motores sin encoder, si PO36 (espacio de desaceleracion en cierre) es > 10%, el margen de la
parada sera igual a la duracién de la desaceleracion.
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TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 (18 02 03 04
Osec....... 10sec T Y oon I oo
0seC..cevrrrennnnnn 30sec / oot / / /
0SEC...ccueeueen. 30sec / S / / /
¢ 000: func?cgn “comun.itar.ia" nor_1 activa aon non aon non non
* 001.: funcion “comunitaria” activa
¢ 000: funci(?n “golpe de ariete” no activa 0on 0o aon 0oo oo
e 001: funcion “golpe de ariete” activa
° OOO “inverSién" Iniull Inlnln] Ixlulnl Inluin] Inluln]
. 001 “paso_paso,, et [N N} [N [N ) L
¢ 000: fotocélula activa en cierre y con hoja parada i nn rn rr rr
. i . ooc T ooc ooc ooc
¢ 001: fotocélula siempre habilitada
¢ 002: fotocélula habilitada solamente en cierre
¢ 003: como 000 pero con “cierra rapido” habilitado
¢ 004: como 001 pero con “cierra rapido” habilitado
“ L. ” . [uTulnl [ulull mr [l nnl:_l
¢ 005: como 002 pero con “cierra rapido” habilitado LU Hut HUE L L
* 000: “luz de aviso de porta aberta fixe” m
* >001 : retraso del apagado de la “luz de cortesia” ooo oon oRD T DDoD
(2S€8.uevreerernns 255seg)
* 000: parada en apertura en el punto memorizado , i I - N
/ RN N} [Ny ot L

¢ 001: parada en apertura en el tope

¢ 000: “soft start” no activo
¢ 001: “soft start” activo oot oot Y oot Y
* 002: “soft start largo” activado

¢ 000: inversion completa en presencia de obstaculo

¢ >000: duracion de la inversion en presencia de obstaculo oo HHE oo ooo Y
(1S€8..uiriirenrnns 10seg)

¢ 000: inversion completa en presencia de obstaculo

» >000: duracion de la inversion en presencia de obstaculo ooo Doo N Y Y
QU EST= < 10seg)

¢ 000: Facilitacion del desbloqueo deshabilitada
¢ >000: Facilitacion del desbloqueo habilitada por un tiempo

aproximado de: ooo Y 003 oog ooo
(1x25ms....... 20x25ms)
(IX25MS.ueerrereererreeerenne 40x25ms) (solo para Type 0)
S 255 (motores con encoder)

) / HiP=g=t 025 =t 025
0%..veereuennnn 100% (motores sin encoder)
T 255 (motores con encoder)

. / o025 o025 2o 025
0%..reerannnn. 100% (motores sin encoder)
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Regulacion fuerza del motor al llegar al cierre. Si =0 regulacion deshabilitada (el valor de fuerza en el cierre
se calcula automaticamente) - Siz0 (motores con encoder) indica el valor (expresado en % del valor max.) de
la fuerza seleccionado en el Gltimo tramo - Siz0 (motores sin encoder), reactiva el Ultimo tramo la velocidad
maxima.

No utilizado

o
CJ
Doy
X

Funcionamiento salida electrocerradura: Si=0 salida “boost” para alimentacion electrocerradura art. 110,
Si=1 salida 24V ordenada en la entrada ELOCK_IN en modalidad impulsiva, Si=2 salida 24V ordenada
en la entrada ELOCK_IN en modalidad paso-paso, Se=3 Salida electrofreno para motor reversible, Si=4
salida 24V para alimentacion electrocerradura mediante relé externo, Si=5 salida 24V para alimetacion
electroiman para nbarrera, Si>5 salida 24V ordenada en la entrada ELOCK_IN en modalidad temporizada
(el valor introducido indica el tretraso en el apagado en segundos)

Inversion direccidon marcha: Si=1 invierte automaticamente la salida abre/cierra del motor y de los posibles
finales de carrera apertura/cierre, evitando el tener que modificar manualmente el cableado en el caso de
instalacion del motor en posicion invertida respecto al standard

Multiplicador cuentamaniobras: Multiplica el nimero despues del cula despues del cual el cuentamaniobras
total viene aplazado.
Para visualizar el valor hacer referencia al parrafo “Visualizacion estado entradas y cuentamaniobras”.

Cuentamaniobras mantenimiento: Si=0 acera el contador y dehabilita el aviso de mantenimiento.Si> O
indica el n° de maniobras (x500) a efectuar antes de que la central haga una intermitencia de 4 sg indicando
la necesidad de mantenimiento.

Ej.: Si PO65=050, numero de maniobras = 50x500=25000

Atencion: Antes de introducir un nuevo valor del cuentamaniobras de mantenimiento es necesario resetear
el mismo introduciendo P0O65=0 y sélo seguidamente PO65= “nuevo valor”.

Seleccion funcionamiento salida destellante: Si=0 salida destellante intermitente; Si=1 salida destellantefija
(para destellantes provistos de circuito intermitente interno)

Funcionamiento entrada SFT: si=0 banda sensible siempre activa; si=1 banda sensible
SAFETY 1 | activa solo en cierre; si=2 banda sensible activa solo en cierre y antes de cada movimiento;
si=3 banda sensible activa solo en apertura; si=4 banda sensible activa solo en apertura

y antes de cada movimiento. Al igual que la deteccion de obstaculos con el sensor interno,
también la activacion de las entradas SFT1 y SFT2 provoca la inversion total o parcial segin
SAFETY 2 | la configuracion del parametro PO55 (duracion inversion con obstaculo en apertura), y PO56
(duracion inversion con obstaculo en cierre).

Retraso en la deteccion del final de carrera: el motor se para desples de 1,5 seg. de la deteccion del final de
carrera. Si durante este retraso se reconoce el tope mecanico, el motor se para inmediatamente.

Regulacion duracion del arranque rapido
Atencion: Si soft start se activa, el arranque rapido se desactiva independientemente del valor de PO70.

No utilizado

No utilizado

No utilizado

No utilizado

No utilizado
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TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 o1 02 03 04
(017100 100%tot / I ooo ooo I
/, // // /, //
¢ 000: “Salida “boost” para alimentacion electrocerradura art.
110
¢ 001: “Salida impulsiva 24V — max 5W
* 002: “Salida paso-paso 24V — max 5W
» 003: “Salida electrofreno para motores reversibles” N N N oS N
e 004: “Salida alimentacion electrocerradura mediante relé i HeH i -t e
externo”
¢ 005: “Salida alimentacion electroiman para barrera”
* >005: “Salida temporizada 24V — max 5W
[(GET= I 255seg)
oo e azon standard noo 000 0oo 0oo 0oo
. : “Installazion invertida
¢ 000: “x100
* 001: %1000 oot oot oot oot oo
e 002: “x10000
¢ 003: “x100000
* 000: “Aviso de mantenimiento deshabilitado
* >000: “Numero de maniobras (x 500) para aviso de N N - N N
manten|m|ent0 [ g e [ [N
(Lo 255)
* 000: “Salida destellante intermitente . . . . .
* 001: “Salida destellante fija B s s s s
¢ 000: “banda sensible siempre activa
¢ 001: “banda sensible activa solo en cierre oon Doo I ooo oo
¢ 002: “banda sensible activa solo en cierre y antes de cada
movimiento
* 003: “banda sensible activa solo en apertura
¢ 004: “banda sensible activa solo en apertura e antes de ooo oo ooo ooo Y
cada movimiento
* 000: “retraso final de carrera desactivado . N N N -
* 001: “retraso final de carrera activado HeH i HeH HeH s
¢ 000: “arranque rapido desactivado (hace un arranque rapido
minimo, casi no se percibe) - - - . -
II.IE IUB II_IB IUE IUB

e 00X: “regula la duracion del arranque rapido hasta 1,5 seg.
(X*6 ms)
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8 MENSAIJES VISUALIZADOS EN EL DISPLAY

MENSAJES DE ESTADO
Mens. Descripcion
- - —- | Puerta cerrada
I Puerta abierta
OPEr | Apertura en ejecucion

Lii~ | Cierre en ejecucion

StEF‘ Central a la espera de mandos después de un impulso de arranque, con funcionamiento paso-paso

SEDOP | Intervencion de la entrada stop

Reset posicion en cursola central apenas se reenciende despues de una interrupcion de alimentacio, 6 la puerta ha superado el n® maximo

admitido (80) de inversiones sin haber llegado al tope de cierre, 6 el n° maximo admitido (3) de intervenciones consecutivas del dispositivo

anti-aplastamiento.

Y esta cuando ha encontrado la busqueda en desaceleracion del punto de final de carrera primero de abertura y despues de cierre.
MENSAIJES DE ERROR

Mens. Descripcion Soluciones posibles

- Verificar que no hayan obstaculos durante la carrera.

Error posicion: El procedimiento de reset posicion, no |- Dar un impulso de start para activar el procedimiento de reset posicion.

E~rF |llega abuen fin. La central permanece a la espera de | - Verificar que la maniobra se completa correctamente, ayudando manualmente si es

orden. necesario en el recorrido de la hoja.

- Ajustar los valores introducidos de fuerza y velocidad del motor.

E-r3 Fotocélulas y/o dispositivos de seguridad activados o | - Controlar el funcionamiento correcto de todos los dispositivos de seguridad y/o las

averiados. fotocélulas instaladas.
E-r4 Posible averia en el circuito de potencia de la central - Cortar y volver a conectar la alimentacion eléctrica. Enviar un impulso de arranque; si
de maniobra. la sefalizacion se repite, sustituir la central de maniobra.

Time-out carrera de motor: el/los motores han supe-

E~r5 | rado el tiempo de trabajo maximo (4min) sin pararse

nunca.

Time-out deteccion de obstaculo: Con el sensor anti-

EI‘FE aplastamiento deshat?ilitado, ha estado detectada la
presencia de un obstaculo que impide el movimiento

de la hoja durante mas de 10 sg.

- dar un impulso de start para activar la maniobra de reset posicion.
- verificar que la maniobra se completa correctamente.

- Verificar que no hayan obstaculos durante la carrera.
- dar un impulso de start apar activar la maniobra de reset posicion.
- Verificar que la maniobra se complete correctamente.

- Controlar la conexion correcta de los motores y de los encoder correspondientes.

- Compruebe el ajuste del parametro P029 (selecciéon del motor, con o sin encoder) y
aseglrese de que es correcta.

- Si la sefalizacion se repite, sustituir la central de maniobra.

Er 1 | Movimiento de los motores no detectado.

9 ENSAYO DE LA INSTALACION

El ensayo es una operacion esencial para comprobar la instalacion correcta del sistema. DEA System desea resumir el ensayo correcto
de toda la automatizacion en 4 simples fases:

e Comprobar que se cumpla rigurosamente lo que se indica en el parrafo 2 “RECAPITULACION DE LAS ADVERTENCIAS”;

e Realizar unas pruebas de apertura y de cierre de la puerta, comprobando que el movimiento de la hoja corresponda a lo que se ha
previsto. Para eso se aconseja realizar varias pruebas, con el fin de evaluar la fluidez de movimiento de la puertay los posibles defectos
de montaje o de regulacion;

e Comprobar que todos los dispositivos de seguridad conectados a la instalacion estén funcionando correctamente;

e Ejecutar la medicion de la fuerza de impacto, como previsto en la norma EN12445, hasta encontrar la regulacion que asegure el cum-
plimiento de los limites previstos en la norma EN12453.

10 DESMANTELAMIENTO DEL PRODUCTO

ATENCION En cumplimiento a la Directiva UE 2002/96/CE sobre los desechos de equipos eléctricos y electrénicos (RAEE), este
s producto eléctrico no debe eliminarse como desecho urbano mixto. Hay que eliminar el producto llevandolo al punto de recoleccion
municipal local para proceder al reciclaje oportuno.
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1 RESUMO DAS ADVERTENCIAS

Leia atentamente estes avisos, 0 desrespeito dos mesmos pode causar situacoes de risco.

A ATENCAO A UTILIZACAO DESTE PRODUTO EM CONDIGOES ANOMALAS NAO PREVISTAS PELO FABRICANTE PODE CRIAR SITUAGOES DE PERIGO,
E POR ESTA RAZAO TODAS AS CONDIGOES PRESCRITAS NESTAS INSTRUGOES DEVEM SER RESPEITADAS.

A ATENQI\O A DEA SYSTEM RECORDA A TODOS 0S UTILIZADORES QUE A ESCOLHA E INSTALACAO DE TODOS OS MATERIAIS E DISPOSITIVOS
QUE COMPOEM O SISTEMA DE AUTOMACAO COMPLETO, DEVEM CUMPRIR coM As DIRecTIVAs EuropPElAs 2006/42/CE (DirRecTIVA MAQUI-
NAs), 2004/108/CE (COMPATIBILIDADE ELECTROMAGNETICA), 2006/95/CE (EQUIPAMENTOS ELECTRICOS DE BAIXA TENSAO). A FIM DE
ASSEGURAR UM ADEQUADO NIVEL DE SEGURANGA, ALEM DAS NORMAS LOCAIS, E ACONSELHAVEL CUMPRIR TAMBEM COM AS DIRECTIVAS ACIMA
MENCIONADOS EM TODOS 0S PAISES EXTRA EUROPEUS.

A ATENGAO O PRODUTO NAO PODE SER INSTALADO EM NENHUMA CIRCUNSTANCIA EM ATMOSFERAS EXPLOSIVAS OU AMBIENTES QUE POSSAM
SER AGRESSIVOS E DANIFICAR PARTES DESTE.

A ATEN(}AO PARA GARANTIR UM NIVEL ADEQUADO DE SEGURANGA ELECTRICA MANTER SEMPRE 0S CABOS DE ALIMENTAGCAO DE 230V
(INTERVALO MINIMO DE 4 MM EM ABERTO OU 1MM ATRAVES DE ISOLAMENTO) AFASTADOS DOS CABOS DE MUITO BAIXA TENSAO (FONTE DE
ALIMENTACAO DE MOTORES, CONTROLOS, FECHADURAS ELECTRICAS, FORNECIMENTO DE ENERGIA AEREA E CIRCUITOS AUXILIARES) E APERTE 0S
ULTIMOS COM BRAGADEIRAS APROPRIADAS PERTO DAS PLACAS TERMINAIS.

A ATENGAO ToDAS AS OPERAGOES DE INSTALAGAO, MANUTENCAO, LIMPEZA OU REPARACAO EM QUALQUER PARTE DO SISTEMA DEVE SER
REALIZADA EXCLUSIVAMENTE POR PESSOAL QUALIFICADO, COM O FORNECIMENTO DE ENERGIA DESLIGADO TRABALHANDO EM ESTRITA CONFOR-
MIDADE COM AS NORMAS E REGULAMENTOS ELECTRICOS EM VIGOR NO PAiS DE INSTALAGCAO.

A ATEN(}f\O A UTILIZACAO DE PEGAS DE REPOSIGAO NAO INDICADAS PELA DEA SYSTEM E / OU A REMONTAGEM INCORRECTA PODE CRIAR
RISCO A PESSOAS, ANIMAIS E BENS E TAMBEM DANIFICAR O PRODUTO. POR ESTA RAZAO, UTILIZE SEMPRE APENAS AS COMPONENTES INDICADAS
PELA DEA SYSTEM E OBEDEGA AS INSTRUGOES DE MONTAGEM.

A ATENQZ\O A AVALIACAO INCORRECTA DAS FORGCAS DE IMPACTO PODE CAUSAR SERIOS DANOS A PESSOAS, ANIMAIS oU BENS. A DEA Sy-

STEM RECORDA AO INSTALADOR QUE DEVE VERIFICAR SE AS FORGAS DE IMPACTO, MEDIDAS CONFORME O INDICADO PELA NORMA EN 12445,
SAO REALMENTE ABAIXO DOS LIMITES ESTABELECIDOS PELA NORMA EN12453.
A ATEN(,‘AO A CONFORMIDADE DO DISPOSITIVO DE DETECGAO DE OBSTACULOS INTERNO, PARA O CUMPRIMENTO DA NORMA EN12453, so6
E GARANTIDA SE FOREM UTILIZADOS MOTORES COM ENCODER.
A ATENQAO ToDOS 0S DISPOSITIVOS DE SEGURANGA EXTERNOS UTILIZADOS PARA O CUMPRIMENTO DOS LIMITES DE FORCAS DE IMPACTO
DEVEM ESTAR EM CONFORMIDADE COM A NORMA EN12978.
ATENQI—\O Em conFORMIDADE coM A DirRecTIivA 2002/96/CE RELATIVA AOS RESIDUOS DE EQUIPAMENTOS ELECTRICOS E ELECTRO-
Nicos (REEE), ESTE PRODUTO ELECTRICO NAO DEVE SER TRATADO COMO RESIDUO URBANO MISTO. POR FAVOR, DESCARTE O PRODUTO
LEVANDO-O PARA UM LOCAL APROPRIADO PARA A RECICLAGEM MUNICIPAL.
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2 DESCRICAO DO PRODUTO

NET230N é uma central de comando universal para automacdes DEA System de 1 ou 2 motores de 230V com ou sem encoder.
A caracteristica principal desta central de comando € a sua facilidade de configuracao das entradas e saidas de acordo com as ne-

98

cessidades, garantindo assim a capacidade de adaptagao a qualquer tipo de automagao. E, portanto, facil de configurar e excluir todas

as funcoes desnecessarias.

3 DADOS TECNICOS

TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03 TYPE 04
GHOST 100 / 200

LIVI 6NET LOOK - MAC

LIVI ONET oLl LIVI 902 PASS

GULLIVER LIVI 500P (R/EN/F) STOP LATO 220

REV LIVI 502 (R/EN)
550PL

Tensao de alimentacao (V) 230V ~ +£10% (50/60 Hz)
Fusivel F2 (A) 5A
Fusivel F1 (A) 160mA
::J:ﬁ'::t:?:g:iri?:):e saida (W) 2x 600w
Saida alimentacao auxiliares 24V ~ max 200mA
Saida de “Warning” 230V ~ max 150W
Saida para fechadura eléctrica max 1 art. 110 ou saida de 24V ——= max 5W configuravel

Saida para pirilampo 230V

230V ~ max 40W

Saida para pirilampo 24V

24 V === max 100mA (para pirilampo a led) art. LED24AI ou ligacao de

luz de aviso de porta aberta/luz de cortesia

Gama de temperaturas de
funcionamento (°C)

-20+50 °C

Frequéncia do receptor

433,92 MHz

Tipo de codigo do emissor

HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch

Numero maximo de emissores contro-
lados

100

Livi 6NET - Livi 9NET
REV - Gulliver

Livi 500 (R/EN)

Livi 502 (R/EN) Ghost 100 - Ghost 200

Livi 550PL

Livi 902 (R/EN/F)

Pass - Stop

LATO 220

* Se aplica a central a motores ndo sem ser da DEA,
definir o parametro “Selec¢ao do tipo de motor” para
o proximo aproximado ao tipo de familia de motores.
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4 CONFIGURACAO DA CENTRAL DE COMANDO

A central de comando NET230N pode ser utilizada para o controlo dos seguintes tipos (4P E) de fecho motorizados pela DEA System:
Portas de batente e de correr, portas basculantes e barreiras.

A fim de garantir a adaptabilidade maxima para cada tipo (='4FE) de fecho, a central de comando fornece um procedimento inicial,
realizado apenas no primeiro ciclo, para a configuracao ideal das entradas, saidas e parametros (ver o diagrama Q). Uma vez configurada,
a central de comando ird operar no modo “dedicado” para o tipo (£4FE) de fecho escolhido. Depois de realizar a configuragéo inicial, é
suficiente executar a programacéao padrao para a instalagdo em que se esta a funcionar.

Todas as configuracdes permanecem na memaéria mesmo no caso de posterior flare-ups (veja o diagrama Q).

Se necessario, o tipo (=4FE) de fecho pode ser configurado posteriormente de acordo com o diagrama O

PRIMEIRA LIGACAO DA CENTRAL DE COMANDO

Configuracao inicial

Para a primeira ligagao da central de comando, ——— ; \w 'l i
proceda da seguinte forma: E.S:_HB_QB.S > :.SB.::.S:.S
1. Alimente a central, o display mostra em sequén- /1 VN

cia a escrita “-E5-" e “c 4PE" a piscar;

2. Pressione a tecla e espere 5 segundos até o
display mostrar 40

3. Actue nas teclas (#) e (=), para seleccionar a con-
figuracao desejada dependendo do tipo de insta-
lacdo (ex. dIZ) e confirme pressionando a tecla

oK

5sec

7
—
B

DI
b
i
#

(
(
(

Neste ponto, a seleccdo serd memorizada e re- R Y
carregada cada vez no futuro. O
4. Siga as indicacdes “C4PE”, -0 -" seguido do 2!
simbolo da porta fechada “----".
Ignicoes seguintes SAVETYPE ~
IN
o Se ja tiver salvo uma configuracao, proceda da MEMORY
seguinte forma:
4
Ligue a alimentacao, o display mostrara em sequen- POWER < - - — —
cia a escrita “ES-", “cYFE", “-D0-" seguido do | (@*] ON E;S::%B:%ﬁg% ==:%D€AE5=:%
simbolo de porta fechada “----".
A

Modificar a configuracao existente

LOADTYPE <
o Se ja tiver salvo uma configuracdo e quiser mu- FROM
da-la, proceda da seguinte forma:

1. Pressione e mantenha pressionado o botdo [OK| e
alimente a central, o visor mostra em sequéncia
a escrita “rE5-" e “t 4P E” piscando;

2. Pressione o bot&o [0K] e mantenha-o pressionado
por 5 segundos até que o visor mostre 4D (0
valor muda para corresponder a configuracao an-

terior usada) no display; i

K
i I
i
E N

,
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
.

)

Va

< |

N |
)u N
N
N

3. Actuando em (#] e (=], seleccione a nova confi-
guracao desejada, dependendo do tipo de in-

stalacdo (ex. diiiZ) e confirme pressionando o
bot&o [OK};
A\ Parar o processo de reconfiguracao antes Eﬁ =i= :i: Eﬁ ———> Portas de correr

da confirmacao, envolve o carregamento da
configuracao anterior da central de comando,
sem qualquer modificacao.

[N
o
iy
(K

Portas de batente

I
C
I
Dil

/\ No entanto, se o procedimento de recon-
figuracao for levado até ao fim, a nova confi-
guracao ira tomar o lugar da anterior e ira ser
recarregada no futuro.

(K
o
i
(K

Portas basculantes

I
C
X
=

4. Siga as indicacoes “04PE”, “- O~ seguido do

simbolo da porta fechada “—. Barreiras

I
i
N
D[Zﬂ

X

Portas seccionadas

I
i
o
Dﬁ

X
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5 LIGACOES ELECTRICAS

Execute a cablagem seguindo as instrucoes da “Tabela 1” e os diagramas.

ATENCAO Para assegurar um nivel adequado de seguranga eléctrica manter sempre os cabos de alimentacdo de 230 V afastados
(minimo de 4 milimetros em aberto ou 1 milimetro com isolamento) dos cabos de baixa tensao (alimentagao de motores, comandos,
fechadura eléctrica, antena e dos circuitos auxiliares) e fixe os Gltimos com bracadeiras adequadas perto da placa de terminais.
ATEN(;AO Coligar-se a rede 230 V ~ + 10% 50 Hz atravéz um interruptor omnipolar ou outro dispositivo que assegure a omnipolar de-
sconexao da rede, com uma distancia de abertura dos contatos = 3 mm.

ATENCAO Para ligar o encoder a central de comando, use apenas um cabo dedicado 3x0,22mm2.

Tabela 1 “Ligacoes aos terminais da central”

1-2 Entrada de 230V ~ £10% (50/60 Hz)
345 E@F Saida para o motor 1 230 V ~ max 600W
6-7-8 t@ Saida para o motor 2 230 V ~ max 600W (se estiverem presentes)
910 WARNING | Sajda de 230 V ~ max 150 W para ligacao de luz de aviso de porta aberta fixe (se P052=0) ou de luz de cortesia (se
& P052>1)
FLASH 230 .
1112 ® Saida para pirilampo 230 V ~ max 40W
13 () Saida de impulso “Boost” para fechadura eléctrica, max 1 x art. 110 (se P062=0), saida de impulso de 24V,
1314 | jeem 5W (se P062=1), passo a passo (P062=2), saida para ligagao de travao eléctrico para motores reversiveis
(se P062=3), saida para alimentacao de fechadura eléctrica através de relé externo (se P062=4), saida
1 para alimentacao de electromagnetes para barreiras (se P062=5) ou saida temporizada (P062>5).
winae | nae | Saida de 24V == max. 100mA; Seleccionando o jumper FL/WL, pode-se obter um clone em 24V da saida
15-16 LR ” Flash 230 (se estiver configurado como FL) ou saida de Aviso (se configurado como WL).
=== | Nota: a capacidade de saida permite exclusivamente o uso de lampadas de LED.
TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03 TYPE 04 -% @
[
Se nao utilizado curto-circuite :% E’
T ®©
17 D4 (FCC 1) O (STOP) OO0 (NONE) DDC (NONE) O (FCC 1) g ©
- Input6 °8
18 - Com N.C. N.C. N.O. N.O. N.C. B ©
n o ="
19 0i2 (FCA 1) 003 (PHOTO 2) 000 (NONE) DOD (NONE) 0i2 (FCA 1) £e s
——  Input5 5 < ° 8
20 - Com N.C. N.C. N.O. N.O. N.C. 3o = £
TS .23
21 DOB ( PHOTO 1) 008 (PHOTO 1) 0 (STOP) 00D (NONE) 0 (STOP) 9 8s 8§
——  Input4 S5 @8
22 -Com N.C. N.C. N.C. N.O. N.C. G552 ¢
EX " 3E
23 DD (SAFETY) 0i0 (SAFETY) DD (SAFETY) DDC (NONE) OO0 (NONE) 8 g g s
—— Input3 5°© o
24 -Com N.C. N.C. N.C. N.O. N.O. > g a
O *
25 Do2 (PED.) 002 (PED.) ODB (PHOTO 1) 008 (PHOTO 1) ODB (PHOTO 1) 2 3
————— Input2 S8
26 - Com N.O. N.O. N.C. N.C. N.C. )
+ ©
2 'O
27 DO¢ (START) OO (START) D04 (START) 004 (START) D04 (START) = 8
——  Inputl © &
28 - Com N.O. N.O. N.O. N.O. N.O. 38
29 Y | Entrada para antena
30 + | Entrada para a massa da antena
31-32 anux | Saida de 24 V ~ max 200mA para a alimentacédo de dispositivos auxiliares
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6 PROGRAMACAO PADRAO

ATENCAO Para motores reversiveis com electro freio, ajustar o parametro P062=3.

1 Alimentacao

Alimente a central, o display mostra os seguintes simbolos “~E5-", “€ 4PE”, -0 {-" (ou o type selecionado) e depois “---".

POWER | [omool ool Jowmcogl JJoooo
oN [ IEERE—EEHE— 0= —H=EE=

* Se a central de comando ja foi programada e houver uma falha de corrente ou esta for desligada - quando voltar a ser alimentada e
for dado um comando de START, o processo de redefinicdo da posicao € realizado (ver “rESP” na tabela “Estado das MENSAGENS DE
TRABALHO” na péagina 120.

2 Visualizacao das entradas e estado do contador de operacoes

A

1. Pressione a tecla [0K] durante 15 segundos;

A

2. O display ira mostrar respectivamente:

<
<

[
[
[
[

Estado das entradas (verificar se esta correcto); \g 1 Y " N\2 I’I‘3 "
1 contacr }Dfﬂ@bfﬂbfﬂ @K =D®GD@@D+UD+U

CLOSE

- JE(pE()E(=Q L | (=0 (=
I |
0 Total do contador de operacdes (* vedi P064): NS N6
ex: L3 =3x1000* = 3000 operacdes realizadas LyPE e
T O
Contador de operacoes para manutencao (* vedi PO65): — ' A
ex: £S5 =5%x500 = 2500 operagdes em falta antes -00- Bi%gi%%i%ig E———
do pedido de intervengdes de manutencéo (= ~ ~ ~ = conta- .CQ .C! .C! D-‘ )
dor de manobras desactivado) . 00 550 ™0 00 "Q "‘ "‘ DA‘
R = = 5
3. Mantenha premida a tecla para exibir uma 3 opcoes @
ciclicas, ou solte o bot&o [OK) para sair do parametro. -na- Bzg E:% BD'% E;% i
) AT
e Dz@ D:ﬂ D;'ﬂ D@Cg - Y XY ‘e
o03- ([HBEE e R P
- [BEET ”
= ¢ \y@

A 4

3 Seleccao do tipo de motores ! |MPO RTANTE !

1. Percorrer os parametros com as teclas () e (=] até visualizar P028;
2. Aceda ao parametro pressionando a tecla ;
3. Agindo nas teclas () e (=}, defina:

106

502EN - 550PL

* 004 Livi 500P -
500MT/RF - 502R
-502R/EN - 502L
* 005 Oli

Type 00 Type 01 Type 02 Type 03 Type 04
* 005 6NET * 001 Look - Mac |+ 003 Livi 902EN |+ 003 Pass * 000 Lato
¢ 006 ONET ¢ 002 Ghost ¢ 004 Livi 902R - | » 004 Stop
* 007 Gulliver ¢ 003 Livi 500 902R/EN/F
- Rev -500MT - 502 -

Aviso: Seleccionando motores OLI, todos os valores relacionados com a forca
do motor (PO37 - PO38 - PO39 - P040), ficam automaticamente configurados
para 100%, sem qualquer possibilidade de mudanca. Para este tipo de moto-
res, a detecgdo de obstaculos ndo esta activa e o ajuste da forca s6 pode ser
efectuado actuando apenas nas valvulas do motor.
Aviso: Se utilizar motores sem ser da DEA System, definir o parametro, no va-
lor aproximado para o tipo de familia de motores e performances (veja tabela
na pagina 98).

4. Confirme a sua escolha pressionando a tecla (o display volta para o
P028 de novo).

X
i
X

V.
Nl
=
Ny
=

I
)
)
)

] /{D
C3
)
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4 Seleccao de motores com ou sem encoder ! |MPO RTANTE !

1. Scorrere i parametri con i tasti (4 e (=] fino a visualizzare sul display

P029; PO3c 400 !

2. Accedere al parametro premendo il tasto ; é ¥

3. Agendo sui tasti (H e (=], impostare: %1 %1
- dOOO=per i motori con encoder; [ o (| b [ m T |
- d001=per i motori senza encoder (Deceleraciones habilitados); (] = mifpm | o D | (s ) |

- d002=per i motori senza encoder (Deceleraciones deshabilitados); !
4. Confermare la scelta premendo il tasto (sul display ricompare Q
P029). PO2E d

5 Seleccao de funcionamento a 1 ou 2 motores

1. Percorra os parametros com as teclas (4 e (=] até visualizar PO30;

2. Aceda ao parametro pressionando a tecla [OK}; PO done
3. Através das teclas () e (=), defina:
- dOO1=para funcionamento a 1 motor; | 0 1 ] N} 1
- d002=para funcionamento a 2 motores; [ o | | @E' | o]
4. Confirme a escolha pressionando a tecla (o display volta para [0y ) At A I )
P030). Q [‘?
PO2g doo
6 Seleccao da direccao do movimento (somente Type 00 e Type 03)
1. Percorra os parametros com as teclas (4 e (=] até
visualizar P063; ot
2. Aceda ao parametro pressionando a tecla ;
3. Através das teclas () e (=], defina: v [ — I\
- d00O=motor na posi¢ao padrao; — E.: :;: :;: =C= .
- d0O01=motor na posic¢ao invertida; - - ‘l‘ -
4. Confirme a escolha pressionando a tecla 0K (o di- Q i W Q Q
splay volta para PO63). = i'ili'd = 51 R - 51
L—p] e X e e OK
Aviso: O parametro inverte automaticamente a saida ’DQHIHM_@: doo o
“abrir/fechar” de motores e qualquer entrada do fim-de- Q
curso de abertura/fecho. ]
Pobe A
[ |
T
%DDD
7 Como ajustar as cames dos fins-de-curso
1. Percorra os parametros até visualizar PO01; <
2. Confirme pressionando a tecla OKj; o
3. Pressionando a tecla () (ABERTURA) e (=] (FECHO), PO02 .
mova a porta para a posicao de abertura e ajuste = 5
a came de fim-de-curso de modo que esta fique a | Qt QI
pressionar o microswitch nesse ponto; D D T D 2 .;‘ o O Dj =
Repita o procedimento para ajustar o interruptor de ’;Q ﬁ ﬁ DZ‘ D | iy |
encerramento. !
4. Confirmar su seleccion apretando la tecla (el Q P

display vuelve a aparecer PO01). -

ATEN(,‘i\O Se existe também o motor 2, repita as configuracoes anteriores usando o parametro PO02.
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8 Aprendizagem do curso do motor

1. Percorra os parametros com as teclas (4] e (=] até visualizar PO03;

2. Aceda ao parametro pressionando a tecla ;

3. Quando “APPr” piscar, continue pressionando a tecla [OK);

4. Liberte atecla quando “RFP " deixar de piscar; Inicie o procedimento de aprendizagem com a abertura do motor 1 (se comecar
a fechar, desligue a alimentacao, inverta os cabos do motor e repita a operacao);

5. Espere que a porta (ou portas no caso de usar 2 motores) procure e pare no batente de abertura e depois no batente de fecho.

Se desejar antecipar a paragem na abertura, pode intervir manualmente dando um impulso no botao de “Start” (ou pressionando
a tecla “OK” na central de comando) simulando o batente.
Aviso: A parada mecanica nao é detectada por motores sem encoder, por isso DEVE ser simulada na abertura e fechamento (para
ambos os motores), pressionando [OK.

‘

6. No fim do procedimento estar concluido, o display ird mostrar “----“.

oo

_H\_U

%1 N\ 1/ Ny
e T | (= T T P=T=T=Tt ===y
/1 '\

17

ond

AVISO (somente Type 01 e Type 03) Apos o ajuste a aprendizagem de corrida dos motores, realizar uma operacéao completa (abrir/
fechar) e, em seguida, verificar o correto funcionamento do desbloqueio. Se o desbloqueio seria muito “duro”, aumentar o valor do
parametro de PO57 de 1 ou mais.

9 Aprendizagem dos emissores

9.1 Seleccao do codigo dos emissores

1. Percorra os parametros com os simbolos () e (=] até aparecer no
display PO27;

2. Confirme pressionando a tecla [OK];

3. Seleccione o tipo de emissor que vai utilizar através das teclas e poee dtid ¢
: { .
- dO0O=rolling-code fixe (aconselhado); % 1 % I
- d001=rolling-code complete; ugmg_@ﬁggg
- d002=dip-switch; SIS =L
4. Confirme pressionando a tecla (o display ird mostrar de novo l l
P027). Q Q
PO2E [
Aviso: Se precisar alterar o tipo de codificacao radio, e se estiverem ou-
tros comandos memorizados com codificacdo diferente, € necessario
apagar a memoéria (PO04) DEPOIS de ter definido a nova codificacao.
9.2 Aprendizagem POOE
1. Percorra os parametros com os simbolos
e (=] até aparecer no display POO5; L %1 10 sec
2. Confirme pressionando a tecla [OK]; U"c!';‘tﬂ_@ SO . @Eﬂ%@bﬁ.ﬂ
3. Quando o simbolo “_ER~" aparece, pressio- [/ ke bt (=8 LIS LS [BEERE
T |
ne qualquer tecla do emissor que queira me- M
morizar; Q :L
4. 0 display mostra o nimero do emissor me- PoO
morizado e depois novamente o simbolo “
LERF
5. Memorizar todos 0s emissores necessarios A

repetindo o procedimento 3;
6. Esperar 10 segundos até aparecer de novo
no display “----*.

Aviso: No caso de se usarem emissores com
codificacao rolling-code, o receptor pode por-se
em modo de programacao pressionando o botao
oculto de um emissor ja programado.

A
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10 Ajuste dos parametros de funcionamento
Se necessitar de modificar os parametros de funcionamento (forga,
velocidade, etc.):
PO33 BN
1. Percorra os parametros até aparecer (por ex. P032); ‘
2. Confirme pressionando a tecla [OK]; Q Q
. . . . 1 !
3. Pressionando as teclas (4 e (=), ajuste o valor desejado; — 51 —— 51
4. Confirme pressionando a tecla (o display mostra o de novo o :-5 =c= E-: E-a %:% % Bc= =@-=
parametro seleccionado). — — =
Para a lista completa dos “Parametros de funcionamento” Qn .
consulte a tabela na pagina 114. ER &3
11 Programacao completa
AVISO No final do procedimento de programacao, utilizar os botoes |+ e E] até ao aparecimento do simbolo “----", 0 motor esta agora
pronto para novas manobras.

Para realizar qualquer operacao de “Programacao Avancada” (cancelamento de emissores, configuracao de entradas, etc.), ver a
pagina 110.

ﬁ
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7 PROGRAMACAO AVANCADA

Aqui estao alguns procedimentos de programagao adicionais relativos a gestao da meméria de emissores e configuracao avancada
das entradas de controlo.

1 Apagar os emissores memorizados

1.1 Apagar todos os comandos
1. Percorra os parametros com os simbolos e [3 até apa- POooS
recer no display PO04;
2. Confirme pressionando a tecla 0K} L %1 NV 1/ \A | \é 1
3. Quando o simbolo “C AnL" piscar, pressione a tecla 0K du- D D D = 00T o
L & == i L =i L L
rante alguns segundos; _ :
4. Liberte a tecla 0K assim que o simbolo “_RnL” deixar de /1 '\
piscar; Q
5. Todos os comandos memorizados foram apagados (o di- POo3
splay mostra de novo P0O04).
1.2 Como procurar e apagar um emissor B
1. Percorra os parametros com os simbolos () e (=] até apa- - Ny
recer no display POOG; PuoT e HOY
2. Confirme pressionando a tecla ;
3. Pressionar as teclas (4] e (=), seleccionar o emissor que 1 %1 NV T/ \Al \ét
deseja apagar da memdria (ex. - 30 3); ] ) D o | ) 0 O )
4, Quando o simbolo “~13” piscar, confirme pressionando S = == 0 At At U0
a tecla 0K durante alguns segundos; ! / 1\ \
5. Liberte a tecla quando aparecer “~ - - -"; Q Q
6. O comando seleccionado foi apagado (o display mostra de POOS rD02
novo POO06).
2 Restabelecimento dos parametros predefinidos
1. Percorra os parametros com os simbolos () e (=] até
aparecer no display POO7;
2. Confirme pressionando a tecla OK];
3. Quando piscar “dE F - no display, pressione a tecla [OK]; <
4. Liberte a tecla assim que “dEF -” parar de piscar; POOE
Os parametros predefinidos para a configuragao em
. .
uso foram restabelecidos; i Qgt \N\ |/ %1 %I
i a i N N N B E g [\—l N4 N N—A
5. No fim da operacao, o display volta a POO7. 0 O R ] it S [ ] =it
Aviso: Depois de restaurar os parametros predefinidos, = "‘l"' 4 o Ll et h
deve voltar a programar a central de comando e ajustar /| N\

todos os parametros, em particular, nao se esqueca de
configurar correctamente os parametros de configuragao
do motor. (P028 - P029 - PO30).

Atencao: Para motores reversiveis com electro freio, aju-
star o pard@metro P062=3 ao finalizar o ajuste.

]
cl
[
o

3 Bloqueio/desbloqueio do acesso a programacgao

Usando um “dip-switch” remoto (independentemente do tipo de emissores remotos ja memorizados), é possivel bloquear/desbloquear
0 acesso a programacao da central de comando para evitar que esta seja adulterada. A configuragdo remota é o codigo de bloqueio/
desbloqueio verificado pela central de comando.

3.1 Acesso ao bloqueio da programacao <
1. Percorrer os parametros através dos botoes (+]e pama
[3 até o display mostrar PO0OS; é N7 (=7 =g =
2. Aceda ao parametro pressionando o botao oK %1 :i E;S :C_= :flg 10 sec
3. O display mostra alternadamente a escrita o ) ’
P00/ F~EE para indicar que a central de co- AL‘I""“ P =i o/
mando esta a espera da transmissao do codigo ol v
de bloqueio; Q A
4. No espaco de 10 segundos, pressione CH1 PO 0 =
no “Emissor Master TX”, o display mostra e 00 Rt At
P-DO0/bLOC antes de voltar para a lista de w& ) [8) —
parametros; F ]
5. 0 acesso & programacao fica bloqueado. TX1 master [ g ]
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A

3.2 Desbloqueio de acesso a programacao
1. Percorrer os parametros através dos botoes e poos
[3 até o display mostrar POOS; é 7 =7 ™7 ™
2. Aceda ao parametro pressionando o bot&o [OK]; %I :;5 E‘j :i: :29 10 sec
3. O display mostra alternadamente a escrita Do o —oK——> 4] ‘
P-0O5 /500 para indicar que a central de co- H"‘l"‘"‘ ST =l = =i \\/
mando esta a espera da transmissao do codigo o v
de desbloqueio; Q A
4. No espaco de 10 segundos, pressione CH1 PooT [ |
no “Emissor Master TX”, o display mostra e U0 bt Bt
PrOL/Fr-EE antes de voltar para a lista de w«& )] ) E—
parametros; ¥ D]
5. 0 acesso & programacao fica desbloqueado. TX1 master 000 )
3.3 Acesso ao desbloqueio para programacao e RESET total <
AVISO! Este procedimento envolve a perda de todos os dados ‘P tos
uardados. N7 =7 ™4 ™
& . . . Q) 1 :-5 E-% =C>= :cg 10 sec
O procedimento permite o desbloqueio da central de comando = l=l= = =] T - /D\
sem ter que saber o seu codigo de desbloqueio. [ R ] ) v
Ap6s este procedimento, deve programar a central de comando T IO
novamente e ajustar todos os pardmetros de funcionamento, em Q Rt ] At B
particular, lembre-se de definir correctamente a configuracao de PO0T
parametros (P028 - P029 - PO30 - Configuracao do operador). Q@t
E necessario também repetir a medicdo das forcas de impacto =
para garantir a conformidade com os padroes de instalacao. N\ | /
1. Percorrer os parametros através dos botdes e(-Jaté o DoVt
display mostrar POOS; 000 bl Al
Aceda ao parametro pressionando o botao ; | '\

O display mostra alternadamente a escrita P~/ =L O;
Pressione o botdo [OK), o display fica a piscar F - EF;

Pressione o botao novamente e mantenha-o pressionado
durante 5 segundos (libertando-o antes, o procedimento ter-
mina): O display mostra a escrita fixa F - EE seguida de 4EF -,
antes de regressar a lista de parametros;

6. 0 acesso a programacao fica desblogueado.

5 sec

®
w

agrpLN

‘Q‘
‘Qﬂ
‘Q‘
‘ '
"N

I
I
X
X

¥,

N
(
(N
(K

[
X
T
=

4 Configuracao das entradas

Sempre que a instalagéo requerer comandos diferentes e/ou comandos
adicionais aos normais, pode-se configurar cada entrada para a funcgao
desejada (por exemplo, START, FOTOS, STOP, etc ...).

1. Percorrer os parametros através das teclas () e (=] para ver o que corre-
sponde a cada entrada desejada:
e PO17=para a INPUT 1;

PO 8 dons

e PO18=para a INPUT 2; ‘ ‘
e PO19=para a INPUT 3; Y Y
o PO20=para a INPUT 4; —— =) e — |
e PO21=para a INPUT 5; I;&I-;:BE{E E‘_ﬂiﬂiﬂﬂ
e PO22=para a INPUT 6; T T

2. Confirme pressionando a tecla para ter acesso ao parametro (ex. Q Q
PO18); PO 400

3. Pressione as teclas (4] e (=] para colocar o valor correspondente & ope-
racdo desejada (ver a tabela “Configuracao dos parametros das Entra-
das” na pagina 112);

4. Confirme pressionando a tecla (o display mostra de novo o PO18).

5. Execute a nova ligacao na entrada acabada de reconfigurar.

5 Programacao completa
AVISO No final do procedimento de programacao, utilizar os botoes |+ e E] até ao aparecimento do simbolo “----", o motor esta agora

pronto para novas manobras.
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112

PAR. PROCEDIMENTO
POD Posicionamento do motor 1
POO2 | Posicionamento do motor 2
PODZ | Memorizacao do curso dos motores
) .
g PRI | Apagar a memoria dos comandos
@ PIOS | Memorizacao dos comandos
E PODE | Pesquisa e apagamento de um comando
Z
5' POOT | Restaurar os parametros de funcionamento
»
g PODE | Bloguear o acesso a programacgao
3 FIO3 | Aprendizagem de dispositivos DE@NET ligados (ndo utilizada no momento)
o
9 PO | Parametro ndo utilizado
>
§ poit | Parametro ndo utilizado
©
g' PO Parametro nao utilizado
PO Parametro nao utilizado
PO Parametro nao utilizado
RIS Parametro nao utilizado
PAR. DESCRICAO DOS PARAMETROS
o PONE INPUT_3 Selecc¢ao do tipo de entrada
o
Z
u
g PO INPUT_1 Seleccao do modo de funcionamento
)
>
©
D
g PR INPUT_2 Seleccao do modo de funcionamento
o
»
>
g, OIS INPUT_3 Seleccao do modo de funcionamento
=
m
3
8 PoZD | INPUT_4 Seleccao do modo de funcionamento
o
>
»n
"_z": PO INPUT_5 Seleccao do modo de funcionamento
)
>
2
(7 P22 | INPUT_6 Seleccao do modo de funcionamento
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VALORES CONFIGURAVEIS

VALORES DE FABRICA
(Para diferentes tipos de instalagao)

VALORES CONFIGURAVEIS

TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 o1 02 03 04
* 000: IN3 type=contacto livre N — - N N
 001: IN3 type=resisténcia constante de 8K2 HEH He HEH i HEH
¢ 000: NONE (Parametro nao utilizado)
IN1 Dot Dot Dot DDt Dot

e 001: START (abre)

e 002: PED. (pedonal)

¢ 003: OPEN (abertura separada)
¢ 004: CLOSE (fecho separado) IN2 oic oo oog ood ood
* 005: OPEN_PM (abertura modo homem presente)
¢ 006: CLOSE_PM (fecho modo homem presente)

» 007: ELOCK-IN (activacdo da fechadura eléctrica. Ver | IN3 oo i oo oon ooo
fig.P062)

¢ 008: PHOTO 1 (fotocélula 1)

¢ 009: PHOTO 2 (fotocélula 2) IN4 nng noe o non o

¢ 010: SAFETY 1 (Costas de seguranca 1)
e 011: STOP (Bloqueio)

e 012: FCA1 (Fim-de-curso de abertura do Mot1) IN5 012 oog ono oo o
¢ 013: FCA2 (Fim-de-curso de abertura do Mot2)
¢ 014: FCC1 (Fim-de-curso de fecho do Mot1)

¢ 015: FCC2 (Fim-de-curso de fecho do Mot2)

¢ 016: SAFETY 2 (Costas de seguranca 2)

IN6 o o I I o
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114

- FOZ3 | Atribuicdo do canal 1 dos emissores
>
)
>0
E g POZ- | Atribuicao do canal 2 dos emissores
23
‘3 % POZ5 | Atribuicdo do canal 3 dos emissores
>5
g
L g POZE | Atribuicdo do canal 4 dos emissores
-]
23
o
¢’,’, F2 | Seleccdo do tipo de emissores
8 Seleccao do tipo de motores
12-, Aviso: Seleccionando motores OLI, todos os valores relacionados com a for¢ca do motor (PO37 - PO38 - PO39
E o | PIZE | - PO40), ficam automaticamente configurados para 100%, sem qualquer possibilidade de mudanca. Para
2 8 este tipo de motores, a deteccao de obstaculos nao esta activa e o ajuste da forga s6 pode ser efectuado
g ® actuando apenas nas valvulas do motor.
2 2
>3 - )
ﬁ > Seleccao de funcionamento com ou sem encoder.
5 ﬁ P22 | ATENCAO: PO29 devem estar correctamente regulados antes de se efectuar o procedimento de aprendizagem
(=] 5' da programacao
o
»
% PL30 | Seleccao do nimero de motores
ona. | RE8Ulacao da velocidade dos motores durante o abrandamento na
"M | abertura .
Atencao: Para motores sem
naa 5 ) encoder, a velocidade durante
PO3Z | Regulagao da velocidade dos motores durante o curso na abertura a abertura/fecho (100%) e a
velocidade de desaceleracao de
P23 | Regulacao da velocidade dos motores durante o curso no fecho f'abertura/fecho (30%) sera fixa,
independentemente dos valores
~ . configurados.
- ey Regulacao da velocidade dos motores durante o abrandamento no g
> "7 | fecho
>
ﬁ PZ3% | Duracao do abrandamento na abertura
-
g POZE | Duracao do abrandamento no fecho
7]
Q P37 Forca do motor 1 na abertura
n = | (se = 100% deteccado de obstaculos desactivada)
c
% — Forca do motor 1 no fecho Atencao: Para os moto_res sem
o "M 1 (se = 100% detecgdo de obstaculos desactivada) encoder: durante o ajuste da
§ forca, a deteccao de obstaculos
= pngg | Forca do motor 2 na abertura durante a desaceleracdo estara
2 (se = 100% deteccao de obstaculos desactivada) desactivada.
-
© orun | FOr¢a do motor 2 no fecho
" (se = 100% deteccdo de obstaculos desactivada)
B Ajuste do tempo de fecho automatico
™ | (se = 0 fecho automatico desactivado)
B Regulacao do tempo do fecho automatico do pedonal
f'l.l lE P .
(se = 0 fecho automatico desactivado)
P2 | Regulagao curso do pedonal




NET230N

TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 (1 8 02 03 04

* 000: NONE (parametro nao utilizado) CH1 no oo oot oo oot
¢ 001: START (Abre)
¢ 002: PEDESTRIAN (pedonal)
¢ 003: OPEN (Abertura separada) CH2 i HEE i i HEE
¢ 004: CLOSED (fecho separado)
¢ 005: OPEN_PM (abertura modo homem presente) CH3 nnn onn nno nno nnn
¢ 006: CLOSED_PM (fecho modo homem presente)
¢ 007: ELOCK-IN (activacao da fechadura eléctrica. Ver
fig.P062) CH4 oon I I I I
* 000: HCS fix-code
¢ 001: HCS rolling-code T ooo ooo ooo DDoD
¢ 002: Dip-switch
* 000: LATO * 005: 6NET - OLI
* 001: LOOK - MAC * 006: ONET
* 002: GHOST 100/200 ¢ 007: GULLIVER - REV
* 003: 500 - 500MT - 502 - 502EN - ons ot ond I N

902EN - PASS - 550PL
* 004: STOP - 500P - 500MT/RF - 502R -
502R/EN - 502L - 902R - 902R/EN/F

¢ 000: motor com encoder

* 001: motor sem encoder. Deceleraciones habilitados i Dot ooo HHH ooo
* 002: motor sem encoder. Deceleraciones deshabilitados

® 001 um motor 00! 00z 00! oo 0ot
* 002: dois motores

15%tO0tueeeeeereeereenns 100%tot oMo =t 050 = 030
15%t0t.cccieeeeeeeee 100%tot {00 oo oo oo oo
15%tO0t.. e 100%tot oo oo (oo 0o oo
ST (o] FHNRS 100%tot oMo = 050 = 030
(0175 (o] S 80%tot =] = = = =
(017 (o) S 80%tot 025 o020 o2n 3o o020
15%tO0t. e 100%tot =t =t D50 089 050
ST (o] OO 100%tot =t =t =t oag 050
ST (o] AU 100%tot / 050 / = b= =t
ST (o] SR 100%tot / =t / = =] =t
OSEC..cmeerreerrereenereenereeenas 255sec i ooo oo I ooo
OSEC...uiiueruerrernereeneeneesereenes 255sec oon Y i T Y
LS/ (o] SRR 100%tot o3an 035 035 {00 {00
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P4 | Tempo de pré-lampejo do pirilampo

P4 | Regulagcao do desfasamento na abertura

PIME | Regulacao do desfasamento no fecho

Fungao condominio: se activado, desactiva as entradas de abertura e de fecho durante a abertura automatica
e o fecho.

Funcao golpe de carneiro: faz uma manobra de fecho durante um segundo antes de cada movimento de
abertura, para facilitar o desengate de fechaduras eléctricas.

Seleccao do modo de “inversao” (durante uma manobra um impulso de comando inverte o0 movimento) ou
PIMT | “passo-a-passo” (durante uma manobra um impulso de comando para o movimento). Um impulso seguinte
faz o motor funcionar no sentido oposto.

Funcionamento da entrada PHOTO: Se=0 fotocelula abilitada no fecho e no inicio quando
FOTO 1 a porta esta parada; se=1 as fotocélulas estdo sempre activadas; if=2 as fotocélulas sao
activadas apenas no fecho. Quando activadas, a sua intervencao provoca: a inversao (no fecho),
a paragem (na abertura) e previne o inicio do movimento (quando a porta esta fechada). Se=3-
4-5, o funcionamento € o mesmo do que com os valores de 0-1-2 mas com a opgao “fecho
imediato” activada: em qualquer caso, durante a abertura e/ou o tempo de pausa, a remog¢ao
de um possivel obstaculo faz com que o portdo feche automaticamente apés um atraso fixo de
5 seg.

=Y FOTO 2

Seleccao do modo de funcionamento da saida de luz de aviso:

Se = 0 “luz de aviso fixe” (a saida é activada quando a porta esta aberta, desactiva-se depois de uma
manobra de fecho); If > 1 “luz de cortesia” (saida ligada durante o movimento, desligada quando o motor
para, depois do atraso definido)

o
Cl
L
i

procura pelo batente também na abertura: quando activado, o motor para apenas quando bater no batente
de abertura.

Atencao: Durante a operagao de emergéncia (rESP), o motor comega a primera operagao en abertura. Além
disso, se tem as fim de curso, o parametro é forgado para 1.

e
D]
L
L

Funcao “Soft start” (arranque suave): os motores aceleram gradualmente até atingirem a velocidade
POS- | definida, evitando arranques bruscos.
Atencao: Para motores sem encoder, o parametro € ignorado.

OLN3IVNOIONNL 3d SOY1INYYVd

Regulacao do tempo de inversao quando detecta obstaculos: se = 0 o motor executa uma inversao do
FO2% | movimento completa, se> O indica a duragao (em segundos) do tempo de inversao causado pela deteccao
de um obstaculo durante a abertura

Regulacao do tempo de inversdo quando detecta obstaculos: se = 0 o motor executa uma inversao do
PISE | movimento completa, se> O indica a duragao (em segundos) do tempo de inversao causado pela deteccao
de um obstaculo durante o fecho

Desbloqueio manual facilitado: Se+0, depois de detectar o ponto de bloqueio, 0 motor inverte por um breve
FOST | tempo para liberar a pressao sobre ele e, assim, facilitar o desbloqueio manual. O valor do paréametro mostra
0 comprimento da inversao. Se=0 funcao desactivada

Ajuste o parametro do abrandamento na abertura: Defina a duracao da Gltima extencao do curso em que
um obstaculo é definido como parar, bloqueando o motor sem inversao. Para os motores com encoder, o
valor de configuragao indica o nimero de rotagdes do rotor, enquanto que para os motores sem encoder, o
valor é expresso em percentagem (%) do curso maximo.

Nota: Para os motores sem encoder, se PO35 (espaco de desaceleracao na abertura) é >10%, a margem de
desligacao é igual a duracao de desaceleracao.

Ajuste o parametro do abrandamento no fecho: Defina a duragao da Gltima extengao do curso em que um
obstaculo é definido como parar, bloqueando o motor sem inversdo. Para os motores com encoder, o valor
da configuracao indica o nimero de rotacoes do rotor, enquanto que para os motores sem encoder, o valor
€ expresso em percentagem (%) do curso maximo.

Nota: Para os motores sem encoder, se PO36 (espaco de desacelaragao no fecho) é >10%, a margem de
desligacao é igual a duracao da desaceleracao.
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TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 (1 8 02 03 04
Osec.......10sec I Y i ooo ooo
0S€EC...crerennn 30sec / oo / / /
0SEC...ccerranne. 30sec / o3 / / /
* 000: “funcao condominio” desactivada N N N N N
“ ~ PPN . [ [ E | [P [N L
¢ 001: “fungao condominio” activada
* 000: “golpe de carneiro” desactivado . N R R N
« a ” q [N [N N A [Npa| ) [N [N N
* 001: “golpe de carneiro” activado
° OOO Inversao I iul] o Iiuin] [ninin] Inluln]
Lt [N | [P L L

¢ 001: “passo-a-passo”

¢ 000: fotocelula abilitada no fecho e quando a porta esta
parada fechada oo T oo T T
¢ 001: fotocélulas sempre activas

¢ 002: fotocélulas activas apenas no fecho

* 003: como 000, mas com “fecho imediato” habilitado
* 004: como 001, mas com “fecho imediato” habilitado noo oo nng nng nng
* 005: como 002, mas com “fecho imediato” habilitado

* 000: “luz de aviso fixe”
e >001 : “luz de cortesia” atraso na desactivacao ooo T = oon DoD

ﬂ

¢ 000: O motor para no ponto memorizado
¢ 001: O motor para no batente de abertura

¢ 000: “soft start” desactivada
e 001: “soft start” activada oot I HHE T R
* 002: “soft start longo” activado

¢ 000: inversao completa na deteccao de um obstaculo

¢ >000: duracao da inversao na deteccao de um obstaculo ooo Y ooo ooo oo
(GESTCT= ST 10seg.)

¢ 000: inversao completa na detecgao de um obstaculo

e >000: duracdo da inversao na deteccdo de um obstaculo ooo T ooo T DDoD
(1S€g.euverereannen. 10seg.)

¢ 000: Desbloqueio manual facilitado desactivado
¢ >000: Desbloqueio manual facilitado activado com tempo de:

(1x25ms 20x25ms) oon oo ood oog ooD
(AX25MS..uureeererrrreeenns 40x25ms) (somente para Type 0)
1 255 (motor com encoder) , noc - - -
0%.erueennne 100% (motor sem encoder) ! - u = O
255 (motor com encoder)
/ 0es 0es oen 0es

100% (motor sem encoder)
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Ajuste da forca nachegada ao batente - Se=0, esta desactivado (o valor da forca € calculado automaticamente)
PORD | - Sez0 (motores com encoder) indica o valor (expresso em% do valor maximo) da forca no fim do percurso -
Se+0 (motores sem encoder), a velocidade maxima esta activada no fim do percurso.

POG! Paradmetro ndo utilizado

Funcionamento da saida de fechadura eléctrica: Se = O saida "boost” para alimentacao de fechadura
eléctrica art.110, Se = 1 saida de 24V controlada pela entrada ELOCK_IN em modo de impulso, Se = 2
saida 24V controlada pela entrada ELOCK_IN em modo passo a passo, Se = 3 Saida para travao eléctrico
PORZ | para motores reversiveis, Se = 4 saida de 24V para alimentacao de fechadura eléctrica através de um relé
externo, se = 5 Saida 24V para alimentacao de electromagnetes para barreiras, se> 5 saida 24V controlada
pela entrada ELOCK_IN em modo temporizado (o valor ajustado indica o atraso na abertura do contacto em
segundos).

Inversao da direccdo do movimento: Se = 1 automaticamente inverte as saidas de abertura / fecho dos
PORI | motores e as entradas de fins-de-curso de abertura/fecho, evitando ter que inverter a polaridade dos
motores, quando o motor estd montado em posicao invertida.

Multiplicador de contador de operagées: Multiplicar o nimero de operacoes apos o qual o total das operacoes
POEY | de contador de operacoes sera actualizado.
Para ver os valores, consulte a seccao “Visualizagao de entradas e estado de contador de operagoes”.

Contador de operacgdes de Manutencgao: se = 0 coloca o contador a zero e desactiva o pedido de intervencao,
se> 0 indica o nimero de operagodes (x 500) para ser feita antes da central de comando executar 4 segundos
adicionais de pré-lampejo para indicar a necessidade de manutencao.

Ex.: Se PO65 = 50, o numero de operagdes = 50x500=25000 operacoes

Atencao: Antes de definir um novo valor do contador de operagdes de manutengao, 0 mesmo deve ser
reposto através da colocacao do PO65 = O e s6 mais tarde colocar o PO65 = “novo valor”

Seleccao do modo de funcionamento da saida de luz intermitente: Se=0 saida intermitente;
Se=1 saida de fixa (para pirilampos com circuito intermitente interno).

Funcionamento da entrada SFT: se = O costa de seguranca sempre activada, se = 1 costa de
pos SAFETY 1 | Seguranca activada somente durante o fecho, se = 2 costa de seguranca activada somente
durante o fecho e antes iniciar um movimento, se = 3 costa de seguranca activada somente
na abertura, se = 4 costa de seguranca activada somente na abertura e antes de qualquer
movimento, para a detecgao de obstaculos com sensor anti-esmagamento interno, também a
activacao das entradas e SFT1 SFT2 causa a inversao completa ou parcial, conforme definido
no PO55 (duracéo da inversao na deteccao de obstaculos na abertura, e PO56 (duracédo da
inversao na deteccao de obstaculos durante o fecho).

OLN3INVNOIONNL 3d SOYL1INYYHVd

SAFETY 2

]
Cl
o
o

Atraso na deteccao de fim de curso: o motor para apds 1,5s da detecgdo do fim de curso. Quando, durante
o atraso de paragem for detectado um batente, o motor para de imediato.

g
Cl
o
[x(

Regulacao da duracao da aceleracao
PO | Aviso: se o soft start estiver activado, a aceleragao esta desactivada independentemente do valor do
parametro PO70.

PO Parametro nao utilizado

POT2 | Parametro nao utilizado

P03 | Pardmetro ndo utilizado

PO | Pardmetro nao utilizado

POS | Pardmetro ndo utilizado
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TYPE
00

TYPE
01

TYPE
02

TYPE
03

TYPE
04

(01773 (o] FE 100%tot

CJ
CJ
C3

CJ
CJ
[t |

CJ
CJ
i |

CJ
CJ
[t

~

N

~

~

e 000: Saida “Boost” para alimentacdao fechadura eléctrica
art.110

¢ 001: “Saida de impulso de 24V — 5W

¢ 002: “Saida de 24V —— em modo de passo a passo Max. 5W

¢ 003: “Saida para travao eléctrico para motores reversiveis

e 004: “Saida de 24V — para alimentagao de fechadura
eléctrica através de um relé externo

¢ 005: “Saida de 24V = para alimentagao de electromagnetes
para barreiras

¢ >005: “Saida de 24V — 5W temporizada

((GESIT - 255seg)

CJ
CJ
(=)

|
CJ
[t

CJ
CJ
[t |

CJ
(=)
L

CJ
CJ
Ca

¢ 000: “Instalacao padrao”
¢ 001: “Instalacao invertida”

* 000: “x100

e 001: “x1000

* 002: “x10000
* 003: “x100000

¢ 000: “Manutencao requerida desactivada
¢ >000: “Numero de operacdes (x 500) para a manutengao
requerida

CJ
CJ
CJ

¢ 000: “saida de luz intermitente
¢ 001: “saida de luz fixa

¢ 000: “Costa sensivel sempre activada

¢ 001: “Costa sensivel activada apenas no fecho

¢ 002: “Costa sensivel activada apenas no fecho e antes de
qualquer movimento

¢ 003: “Costa sensivel activada apenas na abertura

¢ 004: “Costa sensivel activada apenas na abertura e antes
de qualquer movimento

¢ 000: “atraso do fim de curso desactivado
¢ 001: “atraso do fim de curso activado

* 000: “Aceleracao desactivada (executa uma aceleracao de
durabilidade minima, quase imperceptivel)

* 00X: “Regulacao da duracao da aceleracao expresso em 1.5s
(X*6ms)
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8 MENSAGENS MOSTRADAS NO DISPLAY

MENSAGENS DO ESTADO DE FUNCIONAMENTO

Mess. Descricao
- - -~ | Porta fechada

Al | Porta aberta
PER | Porta a abrir
T L% | Porta a fechar
StEF‘ Quando esta no modo passo-a-passo, a central de comando espera instrucdes depois de lhe ter sido dado um impulso de start
SEDOFP | Comando de Stop recebido
Redefinir a posi¢ao actual: A central de comando acaba de ser ligada ap6s uma falha de energia, ou o portdo excedeu o nidmero maximo (80)
de inversdes previstos sem nunca conseguir atingir o batente de fecho ou o nimero maximo (3) de operagdes consecutivas permitido do di-
spositivo anti-esmagamento.
Uma vez que a central de comando foi reiniciada, quando for dado um impulso de start o portao inicia 0 movimento em baixa velocidade, até
atingir o batente de fecho.

"

Il
L
a

MENSAGENS DE ERRO

Mess. Descricao Possiveis solugdes

- Certifique-se que nado existam atritos especificos e / ou obstaculos durante o curso;
Erro de posigao: O procedimento de posicao inicial nao | - Dé um impulso de start para iniciar um processo de redefinicao de posicao;

E~rF | foi bem sucedido. A central de comando esta aguardan- | - Verifique se a operacao foi concluida com éxito, ajudando manualmente o percurso,
do comandos. se necessario;

- Ajuste a forga e as configuracoes de velocidade, se necessario.

E-r3 Fc}tocélylas externas g / ou dispositivos de seguranca Cer:cifique—se_ que todos os dispositivos de seguranca e / ou fotocélulas instaladas
= sao activados ou mal ligados. estao a funcionar correctamente.

Desligar e ligar novamente a alimentacao. Dar um impulso de abertura, se esse erro
aparecer novamente, substituir a central de comando.

E -~ | Possivel falha na central de comando.

Tempo de funcionamento dos motores esgotado: O
E -5 | motor excedeu o tempo maximo de operagéo (4min),
sem nunca parar.

Tempo esgotado na deteccado de obstaculos: Com os

- D& um impulso de start para iniciar o processo de redefinicao da posi¢ao;
- Certifique-se que esta operacao € bem sucedida.

sensores anti-esmagamento desactivados, foi ainda - Certifique-se que ndo existam atritos especificos e / ou obstaculos durante o curso;
Er B | detectada a presenca de um obstaculo que impede - Dé um impulso de start para iniciar um processo de redefinicao de posicao;

o movimento da folha por um periodo de mais 10 - Verifique se a operacao foi concluida com éxito.

segundos.

- Assegurar-se de que os motores e os encoders estao ligados correctamente.
E~~ 1 | Movimento dos motores nao detectado. - Verifique o ajuste do parametro PO29 (selecgcao de motores com ou sem encoder).
- Se esse erro aparecer novamente, substituir a central de comando.

9 TESTE DA INSTALACAO

A realizacao de testes é essencial a fim de verificar a correcta instalacdo do sistema. A DEA System resume o teste adequado de toda

a automatizacdo em 4 passos faceis:

e Certifique-se que cumpre rigorosamente como descrito no paragrafo 2 “RESUMO AVISOS”;

e Experimente a abertura e fecho do portao certificando-se de que o movimento das folhas é o esperado. Sugerimos que, a este respeito,
realize varios testes para avaliar a suavidade do funcionamento do portdo e os eventuais defeitos de montagem ou de ajuste;

o Assegurar-se de que todos os dispositivos de seguranga ligados funcionem corretamente;

e® Realize a medicao das forcas de impacto em conformidade com a norma 12445 para encontrar a configuragao que assegure o cum-
primento dos limites estabelecidos pela norma EN12453.

10 ELIMINACAO DO PRODUTO

E ATEN(;AO Em conformidade com a Directiva 2002/96/CE relativa aos residuos de equipamentos eléctricos e electronicos (REEE),
o estes produtos nao devem ser eliminados como residuos sélidos urbanos. Por favor, elimine este produto, levando-o ao seu ponto
de recolha para reciclagem municipal.
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Uniwersalna centrala sterujaca

N E I 2 3 O dla silnikow 230V
Instrukcja montazu i uzytkowania

Spis Tresci

1 Ostrze;ema dotyczaoe. . 121 | 7 Programowanie zaawansowane 134
potencjalnych niebezpieczenstw
2 Opis produktu 122 | 8 Infgrmaoje pojawiajace sie na 144
wysSwietlaczu
3 Dane Techniczne 122 | 9 Testowanie instalacji 144
4q Konfiguracja 123 | 10 Utylizacja produktu 144
5 Podtaczenia Elektryczne 124
6 Programowanie Standardowe 130

1 OSTRZEZENIA DOTYCZACE POTENCJALNYCH NIEBEZPIECZENSTW

Producent zaleca uwazne zapoznanie sie z niniejszym rozdziatem; nie respektowanie ponizszych ostrzezen moze spowodowac powsta-
nie niebezpiecznych sytuacji.
/N UWAGA UZYWANIE PRODUKTU W NIEWLASCIWYCH WARUNKACH | DO INNYCH CELOW, NIE PRZEWIDZIANYCH PRZEZ PRODUCENTA, MOZE
PROWOKOWAC SYTUACJE NIEBEZPIECZNE; W ZWIAZKU Z TYM ZALECA SIE PRZESTRZEGANIE WARUNKOW PRZEDSTAWIONYCH W NINIEJSZEJ INSTRU-
KCJI.

/\ UWAGA DEA SvsTEM PRZYPOMINA, ZE WYBOR, WYKORZYSTANIE | MONTAZ WSZYSTKICH URZADZEN | AKCESORIOW, STANOWIACYCH PELNY
SYSTEM AUTOMATYZACJI POWINIEN ODBYWAC SIE W zGODNoSCI z DYREKTYWAMI EuroPEJSkiMI: 2006/42/CE (DYREKTYWA 0 MAszy-
NACH), 2004/108/CE (DOTYCZACA KOMPATYBILNOSCI ELEKTROMAGNETYCZNEJ), 2006/95/CE (DOTYCZACA URZADZEN ELEKTRYCZNYCH
ZASILANYCH NISKIM NAPIECIEM). WE WSZYSTKICH KRAJACH NIE BEDACYCH CZLONKAMI UNII EUROPEJSKIEJ, OBOK OBOWIAZUJACYCH NORM
KRAJOWYCH, ZALECA SIE TAKZE RESPEKTOWANIE PRZEPISOW ZAWARTYCH W WYMIENIONYCH DYREKTYWACH; ICH PRZESTRZEGANIE GWARANTUJE
ZADOWALAJACY POZIOM BEZPIECZENSTWA.

A UWAGA W ZADNYM WYPADKU NIE NALEZY UZYWAC PRODUKTU W SRODOWISKU ZAGROZONYM WYBUCHEM. W ZADNYM WYPADKU NIE NALEZY
ROWNIEZ UZYWAC PRODUKTU W WARUNKACH MOGACYCH POWODOWAC USZKODZENIE POSZCZEGOLNYCH ELEMENTOW PRODUKTU.

A UWAGA W CELU ZAGWARANTOWANIA BEZPIECZENSTWA ELEKTRYCZNEGO NALEZY ODSEPAROWAC (MINIMUM 4 MM W POWIETRZU LUB 1
MM POPRZEZ IZOLACJE) PRZEWOD ZASILAJACY NA 230 V 0D TYCH O BARDZO NISKIM NAPIECIU BEZPIECZENSTWA (ZASILANIE SILOWNIKOW,
ELEKTROZAMEK, ANTENA, ZASILANIE DODATKOWE), PRZYMOCOWUJAC JE EWENTUALNIE ZA POMOCA POSIADANYCH OBRECZY LUB SKRZYNKI ZA-
CISKOWEJ.

/N UWAGA KTOREKOLWIEK Z DZIALAN ZWIAZANYCH Z MONTAZEM, KONSERWACJA, CZYSZCZENIEM LUB NAPRAWA CALEGO SYSTEMU ZAMY-
KANIA WINNY BYC WYKONYWANE WYLACZNIE PRZEZ OSOBY WYKWALIFIKOWANE; WSZELKIE WSKAZANE CZYNNOSCI NALEZY WYKONYWAC PRZY
ODELACZONYM ZASILANIU ELEKTRYCZNYM ORAZ NALEZY PRZESTRZEGAC SKRUPULATNIE WSZYSTKICH NORM DOTYCZACYCH URZADZEN ELEKTRY-
CZNYCH, OBOWIAZUJACYCH W KRAJU, W KTORYM DOKONUJE SIE AUTOMATYZACJI BRAMY.

/N UWAGA WYKORZYSTYWANIE CZESCI ZAMIENNYCH INNYCH NIZ TE WSKAZANE PRZEZ DEA SYSTEM I/LUB MONTAZ NIEPOPRAWNY, MOGA
PROWOKOWAC SYTUACJE NIEBEZPIECZNE DLA LUDZI, ZWIERZAT | PRZEDMIOTOW MATERIALNYCH, A TAKZE WPLYWAC NA WADLIWE FUNKCJONO-
WANIE URZADZENIA; ZALECA SIE STOSOWANIE CZESCI ZAMIENNYCH ORYGINALNYCH, WSKAZANYCH PRZEz DEA SYSTEM | PRZESTRZEGANIE
INSTRUKCJI MONTAZU.

/N UWAGA BLEDNA OCENA SILY UDERZENIOWEJ MOZE POWODOWAG POWAZNE SZKODY DLA LUDZI, ZWIERZAT | PRZEDMIOTOW MATERIALNYCH.
DEA SYSTEM PRZYPOMINA, ZE INSTALATOR POWINIEN ZWERYFIKOWAC CZY SILA, KTOREJ POMIARU DOKONUJE SIE TAK JAK NAKAZUJE NORMA
EN 12245, w RZECZYWISTOSCI NIE PRZEKRACZA LIMITOW PRZEWIDZIANYCH PRZEZ NORME EN 12453,

/\ UWAGA ZGobNoS¢ URZADZENIA WEWNETRZNEGO WYKRYWAJACEGO PRZESZKODY Z WYMOGAMI NORMY EN12453 JEST ZAGWARANTOWA-
NA TYLKO | WYLACZNIE W PRZYPADKU SILNIKOW WYPOSAZONYCH W ENCODER.
/N UWAGA EWENTUALNE ZEWNETRZNE URZADZENIA BEZPIECZENSTWA, ZAINSTALOWANE W CELU RESPEKTOWANIA LIMITOW SILY UDERZENIO-
WEJ, MUSZA BYC ZGODNE z NORMA EN 12978.

UWAGA ZcobniE z DyrRektywaml UE 2002/96/CE poTYCZACYMI UTYLIZACJI ODPADOW URZADZEN ELEKTRYCZNYCH | ELEKTRONI-

cznycH (RAEE), TEN PRODUKT ELEKTRYCZNY NIE MOZE BYC TRAKTOWANY JAKO ODPAD MIEJSKI MIESZANY. PROSI SIE O UTYLIZACJE
PRODUKTU, ZANOSZAC GO DO LOKALNYCH PUNKTOW ODBIORU ODPADOW MIEJSKICH W CELU ICH ODPOWIEDNIEGO ZAGOSPODAROWANIA.
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2 OPIS PRODUKTU

NET230N jest uniwersalng centralg sterujgcg przeznaczona do automatyki DEA System, posiada mozliwos¢ sterowania 1 lub 2 sil-
nikami, na 230V, wyposazanym lub nie w encoder. Gtdwng cechg charakterystyczna tej centrali jest tatwos¢ konfiguracji jej wejs¢ i wyjsé
- zaleznie od zapotrzebowania, gwarantujgc w ten sposéb niezawodnos¢ kazdego typu automatyki. Wystarczy skonfigurowaé parametry w
zaleznoSci od uzytego napedu, aby otrzymac optymalne parametry dziatania, wykluczajac wszystkie niepotrzebne funkcje.

3 DANE TECHNICZNE

TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03 TYPE 04
GHOST 100 / 200
LIVI 6NET LOOK - MAC
LIVI ONET OLI LIVI 902 PASS
GULLIVER LIVI 500P (R/EN/F) STOP LATO 220
REV LIVI 502 (R/EN)
550PL
Napiecie zasilajace (V) 230V ~ £10% (50/60 Hz)
Bezpiecznik F2 (A) 5A
Bezpiecznik F1 (A) 160mA

Wyjscia silnikéw 230V

(Maksymalny prad wyjsciowy) (W) 2x600W

24 V ~ max 200mA
230V ~ max 150W

24V ——= max 5W lub max 1 art. 110 lub wyjscie 24V =——= max 5W mozliwoscig konfiguracji
230V ~ max 40W

24 V === max 100mA (do flashowania LED) art. LED24AI lub Swiatta ostrzegawczego
otwarcia bramy/Swiatta grzecznoSciowego

-20+50 °C
433,92 MHz
HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch

Wyjscie dla akcesoriow dodatkowych

Wyjscie “Warning”

Wyjscie elektrozamka

Wyjscie lampy ostrzegawczej 230V

Wyjscie lampy ostrzegawczej 24V

Zakres temperatur pracy (°C)

Czestotliwosé odbiornika radiowego

Typ kodowania nadajnikow

Pojemnos$¢ pamieci odbiornika 100

122

Livi 6NET - Livi 9NET
REV - Gulliver

Livi 500 (R/EN)
Livi 502 (R/EN)

Ghost 100 - Ghost 200

Livi 550PL

Livi 902 (R/EN/F)

Pass - Stop

LATO 220

* W przypadku taczenia z silnikami innego produ-
centa, nie z DEA System, nalezy ustawi¢ parametr
“Wybor typu silnika” na warto$¢ najbardziej zblizong
do modelu oraz typu silnika
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4 KONFIGURACJA CENTRALI

Uniwersalng centrale sterujgcg NET230N mozna zastosowaé do nastepujacych rodzajow zautomatyzowanych systeméw zamykania
DEA System dla: bram skrzydtowych, przesuwnych, bram garazowych segmentowych oraz zapor.

W celu zagwarantowania maksymalnego przystosowania do kazdego typu zamykania, centrala przewiduje procedure poczatkowg, do
wykonania przy pierwszym uruchomieniu, majaca na celu optymalna konfiguracja wejsé, wyjs¢ oraz parametréw dziatania (patrz schemat
Q). Po takiej konfiguracji, centrala bedzie dziatata w sposéb “przeznaczony” do danego typu bramy. Po wykonaniu poczatkowej konfiguracji
nalezy wykona¢ standardowg procedure programowania instalacji.

Wszystkie ustawienia poczgtkowe pozostajg w pamieci, rowniez przy nastepnych uruchomieniach (patrz schematg).

Skonfigurowany rodzaj zamykania (=4PE), jesli zaistnieje taka potrzeba, moze zosta¢ zmieniony- patrz schemat €.

PIERWSZE URUCHOMIENIE CENTRALI

Konfiguracja po pierwszym wiaczeniu

e W celu pierwszego uruchomienia centrali, nalezy POWER N | /
ostepowaé w nastepujacy sposdb: o W0 0 0D SO
postep epujacy sp ON > g [ mim T mil
1. Podtaczyé zasilanie, na wySwietlaczu pojawig /| '\
sie jeden po drugim migajace napisy “-E5-" i \él
tHPE"v 5sec
2. Nacisnaé przycisk i przytrzymac go przez 5 | (e \é,l
sek. do pojawienia sie na wysSwietlaczu napisu
.
L,

3. Przy pomocy przyciskow ()i (=), wybraé zadana
konfiguracje, w zaleznoSci od typu instalacji (np.
dl0d) nastepnie zatwierdzié przyciskiem OK}; d0od did ¢
W tym momencie wyb6r zostaje zapisany
w pamieci i wybrana konfiguracja zostanie
kazdorazowo odtworzona przy nastepnych uru-
chomieniach.

4. Pojawia sie napisy “c 4FE”, -0 -" a nastepnie

4

symbol zamknietej bramy “- - --".

>
o
e
Db
e
#

me

Nastepne uruchomienia

Jesli w centrali juz zostata zapisana konfiguracja, POWER S il =l
nalezy postepowac w nastepujacy sposob: B ON [ ) P

Podtaczy¢ zasilanie, na wySwietlaczu pojawig sie je-
»o ou Ty,

den po drugim napisy “-ES-", “€4PE”, «-00-"; a

<

nastepnie symbol zamknietej bramy “- - - -". LOII;\RDOTAIPE -~
MEMORY 3
Zmiana istniejacej konfiguracji
Jesli w centrali juz zostata zapisana konfiguracja y
i chce sie ja zmieni¢, nalezy postgpowac w| ] [ | o
nastepujacy sposéb: v (s s P

<

1. Nacisngé i przytrzymaé przycisk i zasili¢
centrale, na wySwietlaczu pojawig sie jeden po
drugim migajace napisy “rE5-" i ‘€ 4FE”;

2. Nacisngé przycisk 0K, i przytrzymaé go przez 5
sek. do pojawienia sie na wysSwietlaczu napisu

OO0 (warto$é zmieni sie zgodnie z wczesniej
uzytg konfiguracja);

3. Przy pomocy przyciskéw () i (=), wybraé zadana
konfiguracje, w zalezno$ci od typu instalacji (np.

D02) nastepnie zatwierdzié przyciskiem OK};

N
K
K
[

[
I
)5
)

Brama przesuwna

(H(
|
o
(N

=
D
=

/\ Przerwanie procedury ponownej konfigu-
racji przed potwierdzeniem, skutkuje powro-
tem ustawien centrali do poprzedniej konfigu-
racji, bez naniesienia zadnych zmian.

K
i
i(
K

Brama skrzydtowa

)
C
)
)=

(K
i
(N
K

Brama garazowa

)
C
X
)=

A Jesli procedura ponownej konfiguracji
zostanie pomyslnie zakonczona, nowa kon-
figuracja naktada sie na poprzednig i bedzie
odtwarzana przy kazdym ponownym urucho-
mieniu.

(I
i
N
(N

Zapora

=
X
=

(B
|
Ol
(N

4. Pojawia sie napisy “c4FE”, “-1-" a nastepnie

symbol zamknietej bramy “----".

Brama segmentowa

[
)
=
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5 PODLACZENIA ELEKTRYCZNE

Wykonaj okablowanie stosujac sie do informacji zawartej w tabeli nr.1 oraz schematow.

UWAGA W celu zagwarantowania bezpieczenstwa elektrycznego odseparowac (minimum 4 mm w powietrzu lub 1 mm poprzez izolacje)
przewdd zasilajacy na 230 V od tych o bardzo niskim napieciu bezpieczenstwa (zasilanie sitownikow, elektrozamek, antena, zasilanie
dodatkowe), przymocowujac je ewentualnie za pomocg posiadanych obreczy lub skrzynki zaciskowe;j.

UWAGA Podtgczyc¢ sie do sieci 230 V + 10% 50-60 Hz poprzez przetacznik jednobiegunowy lub inne urzadzenie ktére zapewni brak
zaktocen w sieci, przy odlegtosci miedzy stykami > 3 mm.

UWAGA W celu podtaczenia enkodrea do centrali sterujacej, uzywac tylko i wytacznie przewodu o wym. 3x0,22mm?.

Tabela nr. 1 “podiaczenie zaciskow”

12 Zasilanie 230V ~ £10% (50/60 Hz)
3-4-5 t@? WyijScie sitownika nr. 1 230 V ~ max 600W
6-7-8 t@ Wyjscie sitownika nr. 2 230 V ~ max 600W (jesli obecny)
910 WARNING | WyjScie 230 V ~ max 150 W dla czujnik bramy otwartej Swieci na state (jesli P052=0) lub Swiatta grzecznosciowego
Q- (jesli PO52>1)
FLASH 230 R
1112 & Wyjscie lampy ostrzegawczej 230 V ~ max 40W
130 Wyjscie “boost (impuls)” elektrozamka max 1 art. 110 (jesli P062=0), wyjScie 24V max 5W impulsowo
1314 | Jeem (jesli P062=1), krok po kroku (jesli P062=2), wyjScie elektrohamulca postojowego dla silnikow odwracalnych
(jesli P062=3), wyjScie zasilania elektrozamka za pomocg przekaznika zewnetrznego (jesli P062=4), wyjscie
1 zasilania elektromagneséw w zaporach (jesli P062=5) lub wyjScie na ustawiony czas (jesli P062>5).
FL Wyjscie 24V =—= maksymalnie 100mA; poprzez wybranie zworki FL/WL, istnieje mozliwosc otrzymania
CLA AL klonu 24V wyjscia “Flash - Lampy ostrzegawczej” 230 (jesli ustawiono FL) lub wyjscia “Warning-Urzadzenia
15-16 Q . . s .
wL | bezpieczenstwa” (jesli ustawiono WL).
Uwaga: Zakres wyjscia dostepny tylko i wytgcznie przy wykorzystaniu lampy diodowe;.
TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03 TYPE 04 g I§
Jesli nie jest wykorzystywane nalezy je zmostkowac éﬁ %
>0 ®
17 D4 (FCC 1) 0t (STOP) 000 (NONE) 000 (NONE) i1 (FCC 1) e € o
—— Input6 o -% T .
18- Com N.C. N.C. N.O. N.O. N.C. EZ29 %
<82 §
19 0I2 (FCA 1) 009 (PHOTO 2) 000 (NONE) 000 (NONE) Di2 (FCA 1) S 53 g
——  Input5 2N S @
20 -Com N.C. N.C. N.O. N.O. N.C. £P90=3
SSoR 2
21 DDB (PHOTO 1) O0B (PHOTO 1) Dt (STOP) DDC (NONE) Dt (STOP) g % SR &
——  Input4 SH2Cy
22 -Com N.C. N.C. N.C. N.O. N.C. 3 zww NE
SeCES
23 0i0 (SAFETY) 0i0 (SAFETY) 0! (SAFETY) 000 (NONE) 000 (NONE) © 3 o3
—— Input 3 3 o ¥ 5
24-Com N.C. N.C. N.C. N.O. N.O. 223 &
08 o
25 002 (PED.) 002 (PED.) 008 (PHOTO 1) 008 (PHOTO 1) 008 (PHOTO 1) N i o
———— Input2 ER
26 - Com N.O. N.O. N.C. N.C. N.C. S< S
8§82
27 DOM(START) DD (START) DD (START) DD (START) DD{(START) g‘ % g
————— Inputl s <x
28 -Com N.O. N.O. N.O. N.O. N.O. =3
29 Y | Wejscie przewodu sygnatowego anteny radiowej
30 L | Wejscie przewodu ekranowanego anteny radiowej
31-32 Laavaux | Wyjscie 24 V ~ max 200mA do podtaczenia dodatkowych akcesoriow
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6 PROGRAMOWANIWE STANDARDOWE

UWAGA Dla silnikéw odwracalnych z elektrohamulcem, nalezy pamietaé o ustawieniu parametru P062=3.

1 Zasilanie

Podtaczy¢ zasilanie, na wySwietlaczu pojawig sie kolejno napisy “ES-, “e9FE", -0 - (lub wybranego typu) a nastepnie “----"

POWER
ON

* W przypadku gdy centrala sterujgca juz zostata zaprogramowana i ponowne wigczenie jest spowodowane brakiem zasilania, przy pierw-
szym impulsie START, zostanie wykonana procedura resetu ustawien (patrz “rESP” w tabeli Informacje o stanie na str. 144).

(A
(N
(
K
Onf
nd
(n(
X

K
(
(
X
X
]
B
X

X
L
e
)
E
[nd
D
5
i
i
5
i

T
X
L
=

2 Komunikaty pracy napedu i licznik wykonanych zwrotow

1. Nacisnaé przycisk i przytrzymaé go wcisniety przez <
15sek; <
2. Na wySwietlaczu pojawig sie kolejno: Y v . |N\z .Ta e
Stan wejs¢ (sprawdzié czy jest poprawny); ——— \gl ‘@ — +‘
= o, N VRV S N S (s (|

)
)
i
i

i
g
)i
)i

cLosE
B conTAcT

Licznik wykonanych zwrotow (* patrz PO64): }_ L{PE s e
np: LO03 = 3x1000* = 3000 wykonanych zwrotow U
A
Licznik przegladu (* patrz PO65): -00- BFiE]J B.C% BDD%BZS E—— " —
np: =005 = 5%x500 = 2500 iloé brakujacych zwrotéw [ A
przed wymaganym przegladem konserwacyjnym (=~~~ = . DV "Q "‘ "‘ D“
licznik przegladu wytaczony) o 2 =00
5sec
3. Przytrzymaé naciSniety przycisk w celu cyklicznego -na- BFDE]J B'C% BD'S B;% '®
wySwietlania sie 3 opcji, lub zwolni¢ przycisk 0K aby wyjs¢ z = R —
parametru. —= E_% =C= =C= B_EJ
_rl - L X O X
-nu- BBEEE "
U5 0 00 Ny @lﬁl
3 Wybor typu silnikow ' UWAGA !
1. Naci$nij przycisk (4 i (=] az do momentu pojawienia sie ha wyswietlaczu
P0O28;
2. Naciskajac przycisk 0K wejsé w parametr;
3. Naciskajac przyciski () i (=], ustawié:
Type 00 Type 01 Type 02 Type 03 Type 04
+ 005 6NET + 001 Look - Mac |+ 003 Livi 902EN |+ 003 Pass + 000 Lato
+ 006 ONET + 002 Ghost + 004 Livi 902R - |+ 004 Stop
+ 007 Gulliver |+ 003 Livi500  |902R/EN/F
-Rev -500MT - 502 -
502EN - 550PL PO2Y doo
* 004 Livi 500P - ‘ ‘
500MT/RF - 502R +
-502R/EN - 502L I %1 %1
100541 Y S S o o |
Uwaga: Przy wyborze silnikow typu OLI, wszystkie wartoSci dotyczace sity = 0t D

ciggu silnika (PO37 - PO38 - PO39 - P040) zostang automatycznie ustawio-
ne na 100% bez mozliwosci zmiany. Dla tego typu silnikow, nie jest mozliwe
ustawienie wykrywania przeszkdd a regulacja sity napedowej moze zostac pr-
zeprowadzona tylko i wylgcznie poprzez regulacje zaworu odpowietrzajgcego
silnika.

Uwaga: W przypadku tgczenia z silnikami innego producenta, nie z DEA Sy-
stem, nalezy ustawi¢ parametr na warto$¢ najbardziej zblizong do modelu
oraz typu (patrz tabela na str. 122).

ey

CJ
¥
-

4. ZatwierdZ wyb6r naciskajac przycisk (na wysSwietlaczu pojawi sie
P028).
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4 Wybor dziatania z lub bez encodera ! UWAGA !
1. Nacisnij przycisk i (=) az do momentu pojawienia sie na
wyswietlaczu P029; P30 dio |
2. Naciskajac przycisk 0K wejs¢ w parametr; é é
3. Naciskajac przyciski (@) i (=), ustawié: %1 %1
- d000=dla silnikbw z encoderem; D T o | O | | |
- d001=dla silnikéw bez encodera (spowolnienie aktywne); ) Nt ) Lt (] = = |
- d002=dla silnikbw bez encodera (spowolnienie wytgczony); ! !
4. Zatwierdz wybor naciskajac przycisk (na wysSwietlaczu pojawi Q Q
sig P029). PO 4000
5 Wybor dziatania 1 lub 2 sitownikow
1. Naciskaj przycisk / [3 do momentu pojawienia sie na
wyswietlaczu PO30; PO3 dooe
2. ZatwierdZ przyciskiem [OK); é é
3. Naciskajac przycisk () / (=), ustaw: %1 %1
- d001=dla 1 sitownika; 0 T (T D o]
- d002=dla 2 sitownikdw; [y ) At A A )
4. Zatwierdz przyciskiem [0K) (na wySwietlaczu pojawi sie ponownie ! !
P030). Q Q
PO2Y dif i
6 Programowanie drogi poruszania sie sitownikow (tylko Type 00 i Type 03)
1. Naciénij przycisk () i (=] az do momentu pojawie- -
nia sie na wySwietlaczu PO63; ghb
2. Naciskajac przycisk 0K wejsé w parametr;
3. Naciskajac przyciski (4] i (=}, ustawié: v ——L— A
- d000=silnik w pozycji standardowej; i E.: =D= =:= E: -
- d001=silnik w pozycji odwrdconej; - - ‘\‘
4. ZatwierdZz wyboér naciskajgc przycisk (na Q Q Q
wySwietlaczu pojawi sie PO63). ' al ono al
R =il 1= )= —0R—
Uwaga: Parametr automatycznie zamienia wyjScia — “‘ - diod !
otwieranie/zamykanie silnikdw, oraz ewentualne
wejScia  wytacznikbw  krancowych  otwierania/ Q ]
zamykania. PO&2 O | e i |
() ) |
1
dooo
7 Regulacja krzywek wytacznikow krancowych
1. Przyciskami i (=] nalezy przesuna¢é parametry do <
momentu pojawienia sie na wyswietlaczu parametru PO0O1; -
2. Wejs¢ w parametr przyciskajac przycisk [OK}; P0G ] ~
3. Przyciskajac () (OTWIERANIE) i (=) (ZAMYKANIE), ==
ustawi¢ drzwi w pozycji otwarcia a nastepnie | Q)t [ QI
wyregulowaé odpowiednia krzywka do momentu w = l=]=]= == D=l ]
ktérym najedzie ona na mikroprzetacznik; (]| (s (0 -4
Powtérzyé czynnoS¢ przy regulacji wytacznikow ! \
kraficowych na zamykaniu. Q =] P
4. ZatwierdZ wybdr przyciskiem (na wysSwietlaczu - ~ % E
pojawi sie ponownie PO01).
UWAGA Jesli wystepuje 2 silnik, powtarza poprzednig regulacje, przez ustawienie parametru PO02.
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8 Programowanie drogi poruszania sie sitownikow

Naciskaj przycisk / [3 do momentu pojawienia sie na wySwietlaczu PO03;

Zatwierdz przyciskiem K};

Po pojawieniu sie migajacego symbolu “RPF " przycisnij 0K na kilka sekund;

Zwolnij przycisk kiedy symbol przestanie miga¢; rozpoczyna sie manewr uczenia sie dla 1 silnika, na otwieraniu (jesli miatby zostaé
uruchomiony na zamykaniu nalezy najpierw odtaczyé zasilanie, zamienié¢ przewody silnika a nastepnie powtorzy¢ cata procedure);
Odczekaé na moment gdy skrzydto (lub 2 skrzydta przypadku 2 silnikéw) najedzie i zatrzyma sie na potozeniu krancowym otwarcia a
nastepnie zamykania.

Jesli chce sie wyprzedzi¢ potozenia krancowe dla skrzydta na otwieraniu istnieje mozliwos¢ interwencji recznej, podajgc impuls
“Start” (lub nacisna¢ przycisk OK na ptycie) i symulujgc potozenie krancowe.

PoON PR

o

Uwaga: Potozenie krancowe nie jest wykrywane w silnikach bez encodera, wiec MUSI byé symulowane zaréwno na otwieraniu jak i na
zamykaniu (dla obydwu silnikdw) naciskajac przycisk .

6. Na wySwietlaczu pojawia sie ponownie “- - - -“, procedura uczenia zakonczona.
PODM
%1 N\ 1/ \Y
i 1 5 |2 = E[afal= BEHH
/1 '\

UWAGA (tylko Type 01 i Type 03) Po wykonaniu programowania czasu pracy, wykonac¢ petny cykl ruchu(zamkniecie/otwarcie), nastepne
sprawdzi¢ mozliwos¢ rozblokowania awaryjnego. Jezeli rozblokowanie jest utrudnione zmieni¢ parametr PO57 o 1 lub wiecej.

9 Programowanie nadajnikow

9.1 Wybo6r kodéw nadajnikow

1. Naciskaj przycisk (#/ (=] do momentu pojawienia sie na wySwietlaczu
P0O27;
2. Zatwierdz przyciskiem K

3. Wybierz typ nadajnika poprzez naciskanie () / (= ): poed g
- dO00=rkod zmienny bazowy (rada); N N
- d001=kod zmienny petny; — "' 51 — "' — 51
- d002=kod staty (mikroprzetaczniki); DIFTIT G »| 1t 0
4. ZatwierdZz wybér naciskajac przycisk (na wySwietlaczu pojawi sie !DQHIMDD! ""“l""“
ponownie PO27). Q Q
Uwaga: W przypadku, gdy trzeba zmienié sposéb kodowania oraz tylko POcB I
i wytacznie w przypadku, gdy w pamieci juz sg zakodowane nadajniki
z réznymi kodami nalezy wykasowa¢ pamie¢ (PO04) PO nastawieniu
nowego typu kodowania.
9.2 Uczenie
1. Naciskaj przycisk () / (=] do momentu poja- pooG
wienia sie na wySwietlaczu PO05; Q
2. Zatwierdz przyciskiem K = '-"." = al STl 10 sec —ooo
3. Po pojawieniu sie symbolu “_ER~" nacisnij ) 49§ OK > U S , - g
dowolny przycisk nadajnika do zaprogramo- =i "‘l"‘ = _D LS LA i OV
wania; M
4. Na wysSwietlaczu pojawi sie skrot wkodowane- Q Y :L __________ R .
go nadajnika a nastepnie pojawi sie symbol “ PoOM ! !
LEAF; ™2 ; ™9
5. Powtérzyé procedure od pkt. 3 dla ewentual- { N % k
nych innych nadajnikéw ktére sa do zaprogra- A :f?? 7 Q@):@ 3
mowania; YT / YT /
6. Zakoicz programowanie, poczekaj 10 sek. do | ;
pojawienia sie na wySwietlaczu symbolu “- - --“, i o ] T | 0 Do D
[ )| = |
Uwaga: W przypadku nadajnikbw kodu T j
zmiennego, urzadzenie odbierajace moze zostaé E E
postawione w stan uczenia sie, przekazujac i i
______ .(____._.I_._-______._._..l

A

impuls na przycisku ukrytym w nadajniku
wczesniej zakodowanym.
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10 Zmiana pozostatych parametrow

W przypadku jesli chcesz zmodyfikowaé parametry dziatania (np. sita,
szybkos¢ itd..):

PO33 BN
1. Naciskaj przycisk / (=) do momentu pojawienia sie na ‘
wySwietlaczu zgdanego parametru (np. P032); O O
2. Zatwierdz przyciskiem [OK} ————— 3! ———— &!
3. Przez naciskanie / [3 ustaw parametr na zgdanag wartosc¢; Pl o Y 0 ) Y e
- S . e [y ] (000 -4 bt
4. Potwierdz przyciskajac (na wySwietlaczu pojawi sie poprzed- : :
nio wybrany parametr). Q
Wszystkie parametry znajduja sie w tabeli “Parametry dziatania” ER &3
na str. 138.
11 Programowanie zakonczone
UWAGA Na zakorczenie programowania nacisna¢ przyciski (4] i E] do momentu pojawienia sie symbolu “- - --“, automatyka jest ponow-

nie gotowa do manewru.

W celu wykonania “Programowania Zawansowanego” (kasowanie nadajnikow, konfiguracja wejsé, itd..), patrz str. 134.

ﬂ
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7 PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE

Ponizej zostaty dodane niektére procedury programowania zarzgdzania pamiecig odbiornika i zaawansowana konfiguracja wejs¢.

1 Usuwanie zaprogramowanych nadajnikow

1.1 Kasowanie wszystkich nadajnikow

£l
cJ
L

1. Naciskaj przycisk () / (=] do momentu pojawienia sie na
wySwietlaczu PO04;

_B\‘a

2. Zatwierd? przyciskiem K —— %I : \' wl i \é,l —— \g]
3. Po pojawieniu sie migajacego symbolu “CRrL” przyciénij :.5 =:= =c= BJ‘ =c% :.: E.g =c% :DS :.: 2.2 :DS
(oK, na kilka sekund; — _—m = -_—r -
4. Zwolnij przycisk kiedy symbol przestanie migac; /1 W\
5. Wszystkie zaprogramowane nadajniki zostaty wykasowane Q
(wy$wietlacz pokazuje ponownie PO04). POo3
1.2 Jak wyszuka¢ i wykasowac¢ nadajnik
1. Naciskaj przycisk (4] / (=) do momentu pojawienia sie na «
wySwietlaczu PO0O6; POO ~noY
2. ZatwierdZ przyciskiem [K}; ‘ e
3. Przez naciskanie na (4 / (=), wybierz numer nadajnika N\ NI l /
ktéry chcesz wykasowaé (np. ~ D1 3); T =t 51 DWGH'HD-‘ \él = 0 %1
4. Po pojawieniu sie migajacego symbolu “~ 303", potwierdz i "R ‘R ] i im

kasowanie przez nacisniecie [OK| na kilka sekund;

5. Zwolnij przycisk kiedy na wySwietlaczu pojawi sie
symbol “===-";

6. Wybrany nadajnik zostat wykasowany, (wySwietlacz poka-
zuje ponownie PO0G).

N D
L A0
/()

cJ
Cal_
PN

-1
cd
[
0]
N

2 Odtworzenie parametrow fabrycznych “default”

1. Nacisnij przycisk i (=) az do momentu pojawienia
sie na wySwietlaczu parametru PO0O7;

2. Naciskajgc przycisk (0K wejsé w parametr;

3. Po pojawieniu sie migajacego napisu “dEF -” nacisnaé
i przytrzymaé przycisk [OKj;

4. Po ustaniu migania napisu “dEF -" zwolnic przycisk
ox;

Zostaja przywrécone domysine parametry dla konfigu-

A

CJ
CJ
[xx]

e
c

. Ir:’acji aII:tuaInie uzywanej; ) | 51 N\ |/ \gl % I
. Po zakonczonej operacji na wySwietlaczu pojawi sie e =] == = ST =] me(
ponownie POOT7. TR e it el it
Uwaga: Po odtworzeniu ustawienn parametréw, nalezy /| '\

ponownie zaprogramowaé centrale oraz wyregulowaé
wszystkie parametry dziatania. Nalezy zwroci¢ szczegblng
uwage aby poprawnie skonfigurowaé parametry dziatania
silnika (PO28 - PO29 - PO30).

Uwaga: Dla silnikbw odwracalnych z elektrohamulcem,
nalezy pamietaé o ustawieniu parametru P062=3, po
zakonczeniu procedury.
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3 Blokowanie/Odblokowanie dostepu do programowania

Uzywajgc nadajnika z kodem statym (niezaleznie od typu nadajnika ktory ewentualnie jest juz zakodowany) istnieje mozliwos¢ blokowania
i odblokowania dostepu do programowania centrali sterujgcej, w celu unikniecia naruszenia ustawien. Ustawienie kodu statego nadajni-
ka, stanowi kod blokowania/odblokowania weryfikowany przez centrale

3.1 Blokowanie dostepu do programowania <«

1. Nacisna¢ przycisk () / (=] parametrow do mo- poo3
mentu pojawienia sie na wySwietlaczu PO0S; O D D D

2. Wejsé do parametru naciskajac przycisk [OK}; L EI 000t 0t 10 sec

3. Wyswietlacz pokazuje Pr-OL/Fr-EE napisy w o L [8) /D\
spos6b przemienny, co wskazuje na to, ze centra- = "‘l"‘ =t = 0 u
la oczekuje na transmisje kodu blokowania; [l |

4. W przeciggu 10 sek. nacisng¢ kanat CH1 nada- A
jnika “TX urzadzenia sterujacego master”, na PO o]
wysSwietlaczu pojawi sie PrOL /b0 przed o ==

& g —

powrotem do listy parametrow;
Dostep do programowania jest odblokowany.
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3.2 Odblokowanie dostepu do programowania

1. Nacisna¢ przycisk (4] / (=] parametréw do mo- 7
|

mentu pojawienia sie na wySwietlaczu POOS; Q N D = ] =
2. Wejsé do parametru naciskajac przycisk [OK}; 51 D00t 19 sec

3. Wyswietlacz pokazuje P~/ napisy w
sposdb przemienny, co wskazuje na to ze centra- :

la oczekuje na transmisje kodu odblokowania; Q

P

=

%.
C

D
i
|
i |

4. W przeciggu 10 sek. nacisng¢ kanat CH1 nada-
jnika “TX urzadzenia sterujgcego master”, na
wySwietlaczu pojawi sie PrOL/FrEE przed
powrotem do listy parametréw;

5. Dostep do programowania jest zablokowany.
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TX1 master D000 pl) Bl

3.3 Odblokowanie dostepu do programowania catkowitym rese- <
tem Poog
UWAGA! Procedura ta powoduje utrate wszystkich zaprogramo- QO o Ty | ]
wanych ustawien. = ."1.' = 51 (i =l R R }g
Niniejsza procedura pozwala na odblokowanie centrali rowniez bez [ | ﬁ: (] [ \_/
posiadania odpowiedniego kodu odblokowania. T IO '
Po tego typu odblokowaniu, nalezy ponownie zaprogramowaé Q Pt ) 0t )
centrale oraz wyregulowaé wszystkie parametry dziatania. Nalezy oo
zwrdci¢ szczegblng uwage aby poprawnie skonfigurowaé para- N 1
metry dziatania silnika (P028 - P029 - P030). W celu zapewnie- &
nia poprawnego dziatania oraz zgodnosci instalacji, nalezy réwniez N\ | /
powtdrzyé pomiar sity uderzenia. i = =
1. Nacisnag przycisk (4 / (=] parametréw do momentu pojawienia 0 )

sie na wySwietlaczu PO0S; | '\

2. Wejsé do parametru naciskajac przycisk [OK};

3. WysSwietlacz pokazuje napisy w sposéb przemienny
PrO0/aL00

4. Nacisnaé przycisk 0K, wyswietlacz pokazuje F - E E migajacy na-
pis;

5. Ponownie nacisnaé przycisk i przytrzymacé go przez 5 sek
(przy weczesniejszym zwolnieniu, procedura zostanie przer-
wana): na wySwietlaczu pojawi sie F-EE nieruchomy napis a
nastepnie 4EF -, przed powrotem do listy parametréw;

6. Dostep do programowania jest odblokowany.

5sec

&
< ]
2

‘Q‘
‘Qﬂ
‘ '
|
‘Q‘

I
I
X
X

(7%
=
B

|
)
x|
Ju

4 Konfiguracja wejs¢

W przypadku gdy instalacja wymaga innych polecen i/lub dodatkowych, w
stosunku do standardu opisanego na schemacie, jest mozliwe skonfigurowanie
pojedynczych wejsé dla zadanej funkcji (np. START, FOTOKOMORKI, itd.).

1. Naciskaj przycisk / (=] do momentu pojawienia sig parametru
odpowiadajacemu odpowiedniemu wejsciu:
e PO17=dla INPUT 1,
e PO18=dla INPUT 2;
e PO19=dla INPUT 3;

[utu
&

_H\n

e P020=dla INPUT 4; D O Y O o
e PO21=dla INPUT 5; U A A e L L)

e PO22=dla INPUT 6;

2. Przycisnij 0K aby wejsé w parametr (np. PO18);

3. Przez naciskanie na (4] / (=], ustaw warto$é odpowiadajaca zadanej fun-
kcji (patrz tabela "parametry konfiguracji wejs¢” na str. 136);

4., Zatwierdzi¢ wyboér naciskajac (na wySwietlaczu pojawi sie ponownie
PO18).

5. Wykonaé nowe podtaczenie do nowo zakodowanego wejscia.

1)

[uu ]

5 Programowanie zakonczone

UWAGA Na zakonczenie programowania nacisnaé przyciski i E] do momentu pojawienia sie symbolu “- - - -“, automatyka jest ponow-
nie gotowa do manewru.
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PAR. PARAMETRY OPIS

POD Ustawienie pozycji sitownika 1

PODZ | Ustawienie pozycji sitownika 2

PODZ | Zapamietywanie drogi poruszania sie sitownikow

POOY | Kasowanie nadajnikow

s -

g POOS | Zapamietywanie nadajnikow

r_g“| POOE | Wyszukiwanie i kasowanie nadajnika

3 POOT | Odtworzenie parametrow dziatania

§ POOE | Blokowanie dostepu do programowania

§ POOS | Uczenie podtaczonych urzadzen DE@NET (nie uzywane)
§ POND Nie uzywany

E P Nie uzywany

>

PO Nie uzywany

3 Nie uzywany

PO Nie uzywany

PONG Nie uzywany

PAR. OPIS PARAMETRU

PO INPUT_3 typu wejsScia

PO | Wybdr dziatania INPUT_1

PIME | Wybor dziatania INPUT_2

Wybér dziatania INPUT_3

POZT | Wybdr dziatania INPUT_4

JSIAM IMVUNDIANOY AYLINVHV
=0
e
I

b

PO2C | Wybor dziatania INPUT_5

PLZ2 | Wybor dziatania INPUT_6
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PARAMETRY USTAWIEN

USTAWIENIA FABRYCZNYCZNE
(dla réznych standardéw instalacji)

TYPE
o1

TYPE
02

TYPE

¢ 000: IN3 typ =czysty styk
¢ 001: IN3 wejscie listwy rezystancyjnej 8K2

* 000: NONE (nie uzywany)

e 001: START (start)

e 002: PED. (funkcja furtki)

¢ 003: OPEN (otwieranie)

* 004: CLOSE (zamykanie)

¢ 005: OPEN_PM (otwieranie z obecnoscig cztowieka)
¢ 006: CLOSE_PM (zamykanie z obecnoScia cztowieka)
e 007: ELOCK-IN (aktywacja elektrozamka. Patrz
parametr PO62)

¢ 008: PHOTO 1 (fotokomérka 1)

¢ 009: PHOTO 2 (fotokomérka 2)

¢ 010: SAFETY 1 (listwa bezpieczenstwa 1)

e 011: STOP (blocco)

¢ 012: FCA1 (wylacznik kraficowy otwarcia sitownika 1)
¢ 013: FCA2 (wytacznik kraficowy otwarcia sitownika 2)
¢ 014: FCC1 (wytgcznik krancowy zamkniecia sitownika 1)
¢ 015: FCC2 (wytgcznik krafncowy zamkniecia sitownika 2)
¢ 016: SAFETY 2 (listwa bezpieczefstwa 2)

IN1

IN2

IN3

IN4

IN5

IN6
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POZ23 | Umiejscowienie na KANALE 1 odbiornikéw
2
)
’g’ P24 | Umiejscowienie na KANALE 2 odbiornikow
3
E ; P25 | Umiejscowienie na KANALE 3 odbiornikow
82
o PIZE | Umiejscowienie na KANALE 4 odbiornikow
c
)
>
e
= | P32 | Wybor typu przyjmowanego kodu
o z S
> Wybor typu silnikow
nd o . . G -
~ E Uwaga: Przy wyborze silnikdw typu OLI, wszystkie wartoSci dotyczace sity ciggu silnika (PO37 - PO38 - PO39
g m PLZE | - PO40) zostang automatycznie ustawione na 100% bez mozliwosci zmiany. Dla tego typu silnikéw, nie jest
=2 3 mozliwe ustawienie wykrywania przeszkod a regulacja sity napedowej moze zostac przeprowadzona tylko i
5\ g wytgcznie poprzez regulacje zaworu odpowietrzajgcego silnika.
=3
‘I_‘_: gl" Wybér dziatania sitownika z lub bez encodera.
g c POE2% | UWAGA: parametr PO29 musza zostaé prawidiowo ustawione przed przystgpieniem do procedury
> § programowania
=2
= 030 | Wybor liczby sitownikéw
HH Regulacja szybkosci spowolnienia sitownikéw przy otwieraniu Uwaga: W przypadku  silnikow
bez enkodera predkosé¢ podczas
PoaS ReguIaCja SZykaéCi sitownikow przy otwieraniu manewru otwierania / Zamykania
(100%) oraz predkos¢ spowalniania
PO33 | Regulacja szybkosci sitownikéw przy zamykaniu na otwieraniu / zamykaniu (30%) sa
state, niezaleznie od ustawionych
. .. L o . wartosci.
PO+ | Regulacja szybkoSci spowolnienia sitownikdw przy zamykaniu
- POZS | Spowolnienie przy otwieraniu w %
>
g FO3E | Spowolnienie przy zamykaniu w %
| pnan Regulacja sity sitownika 1 przy otwieraniu
3 = (jesli = 100% czujnik antyzmiazdzeniowy wytaczony)
=) . . }
N pnm Regulacja sity sitownika 1 przy zamykaniu Uwaga: Dla silnikow bez
E (jesli = 100% czujnik antyzmiazdzeniowy wytaczony) encodera, w trakcie regulacji
§ - Regulacja sity sitownika 2 przy otwieraniu sity, wys.zulfiwanie. przeszkody na
"432 | (jesli = 100% czujnik antyzmiazdzeniowy wytaczony) spowolnieniu bedzie ignorowane.
poun Regulacja sity sitownika 2 przy zamykaniu
=™ (jesli = 100% czujnik antyzmiazdzeniowy wytaczony)
. Regulacja automatycznego czasu zamkniecia
"M 1 (jesli =0 automatyczne zamykanie wytaczone)
pOYD Regulacja automatycznego czasu zamykania w funkcji furtki
TEe (jesli = 0 automatyczne zamykanie wytaczone)
P2 | Regulacja otwarcia w funkcji furtki
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TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 o1 02 03 04

* 000: NONE (nie uzywany) CH1 oo oo oot oot oot
e 001: START (start)
¢ 002: PEDESTRIAN (funkcja furtki)
+ 003: OPEN (otwarcie) CH2 oon T I ooo oo
e 004: CLOSED (zamkniecie)
¢ 005: OPEN_PM (otwieranie z obecnosciag cztowieka) CH3 nnn nnn nnn nnn nnn
¢ 006: CLOSED_PM (zamykanie z obecnoscig cztowieka)
e 007: ELOCK-IN (aktywacja elektrozamka. Patrz
¢ 000: HCS kod zmienny bazowy
¢ 001: HCS kod zmienny petny ooo N ooo ooo ooo
¢ 002: kod staty na mikroprzetaczniki
¢ 000: LATO ¢ 005: 6NET - OLI
¢ 001: LOOK - MAC ¢ 006: ONET
e 002: GHOST 100/200 ¢ 007: GULLIVER - REV
+ 003: 500 - 500MT - 502 - 502EN - oos oot ood oo3 DDoD
902EN - PASS - 550PL
¢ 004: STOP - 500P - 500MT/RF - 502R -
502R/EN - 502L - 902R - 902R/EN/F
¢ 000: sitowniki z encoderem
¢ 001: sitowniki bez encodera. Spowolnienie aktywne ooo oot ooo ooo oo
* 002: sitowniki bez encodera. Spowolnienie wytaczony
* 001: jeden sitownik . nog - i i
* 002: dwa sitowniki - - - - -
15%t0t e 100%tot o-o =t =Y 03an 03an
15%t0tueeeceeeceeceeenee. 100%tot {00 i i (oo i
15%t0tuuee e 100%tot oo oo oo oo oo
15%t0t e 100%tot oHo = =t nan 0an
(O17] (o] SO 80%tot 025 = = 0an =
(017} (o] A 80%tot 0es nen nen 0an oen
MY (o) PO 100%tot = HH=H = 0eg =Y
MG (o) PO 100%tot =Y =t HH=TH =] =t
ST (o) AU 100%tot / =t / e =t
MG Y) (o) O 100%tot / =t / e =t
OSEC..uiiteceeireeireereeieeereenens 255sec ooo Doo oon ooo DoD
(01T o 255sec ooo Doo oon N ooD
L3/} (o] SO 100%tot 0an 03s 03s oo oo
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VINV1VIZA A 413NVHVd

Regulacja czasu wstepnego migania lampy

Regulacja czasu opdznienia miedzy skrzydtami bramy przy otwieraniu

Regulacja czasu op6znienia miedzy skrzydtami bramy przy zamykaniu

Funkcja wspdlna: jesli jest aktywna blokuje wejScia otwarcia i zamkniecia przez caty czas otwierania i
zamykania bramy w trybie automatycznym

Funkcja dopchniecia bramy: jesli jest aktywna to przed rozpoczeciem fazy otwierania dopycha brame w
kierunku zamykania w celu utatwienia odblokowania elektro-zaczepu.

Funkcja ,szybki nawr6t” (otworz - zamknij - otwérz itd.) lub krok po kroku (otwérz - stop -zamknij - stop itd.).

Dziatanie fotokomorki: jesli=0 fotokomorka aktywna na zamykaniu, kiedy brama jest
PHOTO 1 | zamknieta; jesli=1 fotokomorki sg zawsze aktywne; jesli=2 fotokomorki sg aktywne tylko przy
zamykaniu. Jesli jest aktywna, odwraca kierunek ruchu przy zamykaniu, powoduje zatrzymanie

przy otwieraniu, blokuje ruch otwierania kiedy brama jest zamknieta. Jesli=3-4-5, dziatanie jest
takie samo jak wartosci odpowiednio 0-1-2 ale przy funkcji “zamknij natychmiast” wtgczonej:
PHOTO 2 w kazdym przypadku, podczas otwarcia i/lub czasie przerwy, przy usuwaniu ewentualnych
przeszkdd, brama zamknie sie automatycznie po statym op6znieniu wynoszgcym 5 sek

Wybér trybu funkconowania Swiatta ostrzegawczego wyjScie “warning”:

Jesli=0 “lampa ostrzegawcza” (ON-wigczone kiedy brama otwarta, OFF-wytaczone po zakohczonym cyklu
zamkniecia); Jesli>1 “Swiatto grzecznosciowe” (ON- wigczone podczas kazdego ruchu, OFF-wylgczone gdy
silnik sie zatrzymuje, po nastawionym opo6znieniu).

Aktywacja poszukiwania potozeh krancowych réwniez przy otwieraniu: sitowniki zatrzymajg sie tylko w
momencie dotarcia do potozenia krancowego , réwniez przy otwarciu.

Uwaga: W trakcie trwania manewru resetu pozycji w ruchu po przerwie zasilania (rESP), silnik wykonuje
pierwszy manewr na otwieraniu. Jednoczesnie jeSli wystepuja wytaczniki krancowe, ustawienie parametru
zostanie wymuszone na 1.

POSM

Funkcja tagodny start: sitowniki przySpieszajg stopniowo do momentu uzyskania ustawionej predkosci.
Uwaga: W przypadku silnikow bez enkodera, parametr jest ignorowany.

czas trwania zwrotu przy pojawieniu sie przeszkody (napotkanej przez wewnetrzny czujnik antyzmiazdzeniowy
lub jesli zostato uruchomione wejscie bezpieczenstwa “SAFETY”): jesli=0 brama catkowicie odwraca
kierunek ruchu, jesli>0 wskazuje czas trwania ruchu bramy (w sek.), po wykonanym zwrocie kierunku ruchu
spowodowanym napotkaniem na przeszkode przy otwieraniu.

czas trwania zwrotu przy pojawieniu sie przeszkody (napotkanej przez wewnetrzny czujnik antyzmiazdzeniowy
lub jesli zostato uruchomione wejscie bezpieczenstwa “SAFETY”): jesli=0 brama catkowicie odwraca
kierunek ruchu, jesli>0 wskazuje czas trwania ruchu bramy (w sek.), po wykonanym zwrocie kierunku ruchu
spowodowanym napotkaniem na przeszkode przy zamykaniu

Funkcja “cofniecia bramy”: jesliz0, po wykryciu potozenia kohcowego na zamykaniu, 1 sitownik wykonuje
krétki nawrét w celu zmniejszenia nacisku na brame, w zwigzku z czym ufatwia odblokowanie reczne.
Ustawiona warto$é wskazuje czas zmiany kierunku ruchu. Jesli=0 funkcja nieaktywna

o
Cl
LT
x|

Regulacja potozen krancowych otwarcia: reguluje czas ostatniego odcinka ruchu podczas ktorego, ewentualna
przeszkoda jest odczytywana jako potozenie krancowe, silnik zostaje zablokowany bez odwrdcenia kierunku
ruchu. Dla silnikéw z encoderem, ustawiona warto$é wskazuje predko$Sé obrotowa wirnika, natomiast dla
silnikdbw bez encodera, wartosc jest wyrazona w % petnego czasu cyklu.

Uwaga: dla silnikow bez encodera, jesli PO35 (czas trwania spowolnienia na otwarciu) jest >10%, wymusza
wykrycie potozen krancowych réwne czasowi trwania spowolnienia.

Regulacja potozen krancowych zamkniecia: reguluje czas ostatniego odcinka ruchu podczas ktérego,
ewentualna przeszkoda jest odczytywana jako potozenie krancowe, silnik zostaje zablokowany bez
odwrocenia kierunku ruchu. Dla silnikéw z encoderem, ustawiona wartoS¢ wskazuje predkosé obrotowag
wirnika, natomiast dla silnikow bez encodera, wartos¢ jest wyrazona w % petnego czasu cyklu.

Uwaga: dla silnikow bez encodera, jesli PO36 (czas trwania spowolnienia na zamknieciu) jest >10%, wymusza
wykrycie potozen krancowych réwne czasowi trwania spowolnienia.
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TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 o1 02 03 04
Osec....... 10sec ooo Y oon I oo
0seC..cevrrrennnnnn 30sec / oot / / /
0S€EC...ccvervane 30sec / S / / /
* 000: “wspodlny” wytaczona i N i N N
* 001: “wspélny” wiaczona HEE o =eE HHH HEE
* 000: “dopchniecie bramy” wytgczona noo non oo noo non
e 001: “dopchniecie bramy” wtgczona
¢ 000: “szybki nawrét” oy oo a0n oo oo
* 001: “krok po kroku”
¢ 000: fotokomorka aktywna na zamykaniu i przy nieruchomej
bramie ooc oog ooe ooe ood
¢ 001: fotokomorki zawsze aktywne
¢ 002: fotokomorki aktywne tylko przy zamykaniu
* 003: jako 000 ale przy “zamknij natychmiast” wtgczonej
¢ 004: jako 001 ale przy “zamknij natychmiast” wtaczonej oo Y oo oo T
* 005: jako 002 ale przy “zamknij natychmiast” wtgczonej
e 000: “lampa ostrzegawcza Swieci stale”
* >001 : op6znione wytgczenie “Swiatto grzecznoSciowe” ooo ooo = N oon
[2ST=1 P 255sek)
* 000: zatrzymanie przy otwarciu w zaprogramowanym punkcie , A I - N
/ [N E | [P Lt L

¢ 001: zatrzymanie na otwarciu na potozeniu krahcowym

* 000: funkcja tagodny start nieaktywna
e 001: funkcja tagodny start aktywna oo oo Do oo oo
* 002: “dtugi tagodny start” funkcja aktywna

ﬂ

¢ 000: catkowite odwrocenie kierunku ruchu
» >000: brama odwraca kierunek ruchu tylko na ustawiony czas ooo Doo ooo ooo Dot

¢ 000: catkowite odwrocenie kierunku ruchu
* >000: brama odwraca kierunek ruchu tylko na ustawiony czas ooo Doo DOoo Y Y

¢ 000: funkcja “cofniecia bramy” nieaktywna
¢ >000: funkcja “cofniecia bramy” aktywna z czasem trwania

réwnym: oon oo ood oog Y
(1x25ms....... 20x25ms)
(IX25MS.eiiieerrreeerieenns 40x25ms) (tylko Type 0)
S 255 (sitowniki z encoderem)

) . / HiP=g=t 025 = iPmg=t
0%.cceveeinennnn 100% (sitowniki bez encodera)
S 255 (sitowniki z encoderem)

) . / Hi=g=t 025 = Hit=g=t
0%.veerereennn 100% (sitowniki bez encodera)
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Regulacja sity silnikow po dojechaniu do potozen krancowych: - Jesli=0, Regulacja nieaktywna (wartos¢ sity
na potozeniach krancowych jest obliczana automatycznie) - Jesliz0 (silniki z encoderem) wskazuje wartos¢
sity (wyrazony w % petnego czasu cyklu) ustawionej w ostatnim odcinku - JeslizO0 (silniki bez encodera),
ponownie uaktywnia na ostatnim odcinku predko$¢ maksymalnag.

POE Nie uzywany

Dziatanie wyjScia elektrozamka: Jesli=0 Wyjscie “boost (impuls)” zasilaniania elektrozamka art. 110, Jesli=1
wyjscie 24V kontrolowane przez wejscie ELOCK_IN w trybie impulsowym, Jesli=2 wyjScie 24V kontrolowane
przez wejscie ELOCK_IN w trybie krok po kroku, Jesli =3 wyjScie elektrohamulca silnikow odwracalnych,
Jesli=4 wyjScie 24V zasilania elektrozamka przy pomocy przekaZnika zewnetrznego, Jesli =5 wyjscie 24V
zasilania elektromagneséw w zaporach, Jesli >5 wyjscie 24V kontrolowane przez wejsScie ELOCK_IN w trybie
na ustawiony czas (ustawiona warto$¢ wskazuje opoznienie wytaczenia w sekundach).

N

ru

Odwroécenie kierunku ruchu: Jesli=1 odwraca automatycznie wyjScia otwieranie/zamykanie silnikéw
oraz ewentualne wejsScia na wytgczniki krancowe otwierania/zamykania, dzieki czemu unika sie recznej
zmiany okablowania w przypadku instalacji motoreduktora w pozycji odwréconej w stosunku do montazu
standardowego.

Mnoznik licznika wykonanych zwrotow: Mnozy ilo§¢ zwrotow po wykonaniu ktérych licznik zwrotow catkowity
FIEM | jest uaktualniany.
Aby wyswietli¢ wartos¢, patrz paragraf: “Komunikaty pracy napedu i licznik wykonanych zwrotow”.

Licznik przegladu: Jesli=0 zeruje licznik wraz z poleceniem wykonania przegladu konserwacyjnego, Jesli>0
wskazuje iloS¢ manewréw (x 500) jakie nalezy wykonac przed wstepnym miganiem centrali po 4 dodatkowych
sek., po ktorych pojawi sie komunikat o wymaganym przegladzie konserwacyjnym.

Np.: Jesli P065=050 ilos¢ zwrotéw = 50x500=25000

Uwaga: Przed ustawieniem nowej wartoSci licznika przegladu, najpierw nalezy go zresetowaé ustawiajgc
P065=0 a nastepnie PO65= “nowa wartos¢é”.

Nie uzywany Wybor dziatania wyjscia lampy ostrzegawczej: Jesli=0 wyjscie lampy ostrzegawczej miganie
przerywane; Jesli=1 wyjScie lampy ostrzegawczej Swiecenie state (dla lamp ostrzegawczych posiadajgcych
obwod wewnetrzny z przerywaczem).

]
=)
o
o

VINVVIZA A 413NV Vd

Dziatanie wejScia SFT: jesli=0 listwa bezpieczenstwa aktywna ; jeSli=1listwa bezpieczenstwa
£ SAFETY 1 aktywna tylko na zamykaniu; jesli=2 listwa bezpieczenstwa aktywna tylko na zamykaniu oraz
przed kazdym ruchem; jesli=3 listwa bezpieczenstwa aktywna tylko na otwieraniu; jesli=4 listwa
bezpieczenstwa aktywna tylko na otwieraniu oraz przed kazdym ruchem; Jak w przypadku
wykrycia przeszkody przez wewnetrzny czujnik antyzmiazdzeniowy, rowniez aktywacja wejsé
SFT1 i SFT2 powoduje catkowitg lub czesciowg zmiane kierunku ruchu, uzalezniong od
ustawianej wartosci w parametrze PO55 (czas trwania zwrotu po napotkaniu na przeszkode
na otwieraniu) oraz PO56 (czas trwania zwrotu po napotkaniu na przeszkode na zamykaniu).

PIER SAFETY 2

Opdznienie w wykryciu wylgcznikéw krancowych: silnik zostanie zablokowany po uptywie 1,5 sek., od
PORT | napotkania na wylgczniki krancowe. Jesli w trakcie tego op6Zznienia najedzie na krancowke, silnik zostanie
natychmiast zablokowany.

Regulacja czasu trwania momentu rozruchowego przy ruszaniu sitownikow
POTD | Uwaga: Jesli funkcja tagodny start jest aktywna, regulacja momentu rozruchowego przy ruszaniu sitownikow
zostaje wytaczona, niezaleznie od wartosci PO70.

PO Nie uzywany

PO | Nie uzywany

%3 | Nie uzywany

PO Nie uzywany

PO7S | Nie uzywany
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TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 (1 § 02 03 04
(0171 (0) A 100%tot / Doo i I Y
// // // // /

¢ 000: “Wyjscie “boost (impuls)” zasilania elektrozaka art. 110
e 001: “Wyjscie impulsowe 24V — max 5W
e 002: “Wyjscie krok po kroku 24V =— max 5W
¢ 003: “Wyjscie elekrohamulca silnikow odwracalnych
¢ 004: “WyjScie zasilania elektrozamka przy pomocy ooo ooo ooo S DoD
przekaznika zewnetrznego
¢ 005: “Wyjscie zasilania elektromagneséw w zaporach
e >005: “WyjScie na ustawiony czas 24V — max 5W
[(GET=1 P 255sek)
* 000: “Montaz standardowy” . N J N N
 001: “Montaz odwrécony” i He i i e
* 000: “x100
) 883: 11’(18880 oot oot oot oot oot
. I
¢ 003: “x100000
¢ 000: “Komunikat o wymaganym przegladzie konserwacyjnym
- funkcja nieaktywna
¢ >000: “llos¢ zwrotow (x 500) brakujacych do przegladu ooo ooo ooo oon ooo
konserwacyjnego
(Lo 255)
* 000: “wyjscie lampy ostrzegawczej Swiecenie przerywane . an an . i
* 001: “wyjscie lampy ostrzegawczej $wiecenie state BH sH s sH s
¢ 000: “listwa bezpieczenstwa zawsze aktywna
* 001: “listwa bezpieczehstwa aktywna tylko na zamykaniu i i i i B
¢ 002: “listwa bezpieczenstwa aktywna tylko na zamykaniu oraz
przed kazdym ruchem
¢ 003: “listwa bezpieczenstwa aktywna tylko na otwieraniu
¢ 004: “listwa bezpieczenstwa aktywna tylko na otwieraniu oraz non nnn non non oo
przed kazdym ruchem
¢ 000: “opo’z’ni_eni.e wylaczni_ko’w kran’cowych nieaktywne aon non ann non ot
¢ 001: “ opdznienie wytacznikdw krancowych aktywne
e 000: “regulacja momentu rozruchowego przy ruszaniu
sitownikow wytaczona (zostanie wykonany bardzo krétki rozruch
prawie niezauwazalny) {08 {08 o8 {08 o8

* OOX: “reguluje czas trwania momentu rozruchowego przy
ruszaniu do 1,5 sek. (X*6 ms)
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8 INFORMACIJE POJAWIAJACE SIE NA WYSWIETLACZU

INFORMACIJE DOTYCZACE PRACY NAPEDU

Mess. Opis
- - -- | Brama zamknieta
RN Brama otwarta
PER | Otwieranie
R Zamykanie
StEF‘ W trybie krok po kroku, centrala sterujgca oczekuje na polecenia po wcisnieciu start
S0P | Polecenie stop zostato przyjete
Reset pozycji w ruchu: Centrala sterujgca zostata ponownie wtgczona po przerwie zasilania, lub brama przekroczyta dopuszczalng ilosé (80)
SF' zwrotéw, nie dgcierajac nigdy_do poloZenia_k_raﬁcowego na zamykaniu, lub dopuszczalng, maksymalna iloS¢ (3) interwencji ktérg urzadzenie
antyzmiazdzeniowe wykonato jedna po drugie;j.
Zostato w ten sposéb uruchomione poszukiwanie w spowolnieniu punktéw potozen kraficowych, na otwieraniu a nastepnie na zamykaniu.
INFORMACJE DOTYCZACE BLEDOW
Mess. Opis Mozliwe rozwigzania
- Sprawdzi¢ czy nie ma przeszkdd i/lub dodatkowego tarcia w trakcie ruchu sitownikow;
- Poda¢ impuls start w celu uruchomienia procedury resetu ustawien;
- Sprawdzi¢ czy manewr sie zakonczyt pomysinie, jesli zachodzi taka potrzeba nalezy
recznie przesuna¢ skrzydto/skrzydta bramy;
- Sprawdzi¢ ustawienia sity i predkosci sitownika/ sitownikéw i ewentualnie je popraw-
nie nastawic.

Bfad ustawien: procedura resetu ustawien nie zostata
Er~rF | zakoAczona poprawnie. Centrala sterujgca pozostaje w
oczekiwaniu na polecenia.

Fotokomorki i/lub inne urzadzenia bezpieczenstwa

uaktywnione lub uszkodzone. Sprawdzi¢ poprawno$¢ dziatania wszystkich urzadzen bezpieczenstwa i fotokomorek.

Odtaczy¢ i potgczyé ponownie zasilanie. Poda¢ impuls START, jesli btad sie powtorzy

Er - | Mozliwe uszkodzenie obwodu zasilania centrali. wymienié centrale sterujaca.

Przekroczenie czasu ruchu sitownikéw: sitownik /

Er~r5 |sitowniki przekroczyly maksymalny czas pracy (4min)

bez zatrzymania sie.

Przekroczenie czasu wyszukania przeszkody: Przy nie-

E-rE aktywnym czujniku antyzmiazdzeniowym, zostata na-
mierzona przeszkoda uniemozliwiajaca ruch skrzydta

bramy przez dtuzeni niz 10 sek.

- Poda¢ impuls start w celu uruchomienia procedury resetu ustawien;
- Sprawdzi¢ czy manewr sie zakonczyt pomysinie.

- Sprawdzi¢ czy nie ma przeszkdd i/lub dodatkowego tarcia w trakcie ruchu sitownikow;
- Poda¢ impuls start w celu uruchomienia procedury resetu ustawien;
- Sprawdzi¢ czy manewr sie zakonczyt pomyslinie.

- Upewnic sie czy sitowniki i encodery sg poprawnie potgczone.

- Sprawdz ustawienie parametru P0O29 (Wybo6r dziatania sitownika z lub bez encodera)
i upewnij sie, ze jest poprawne.

- Jesli btad sie bedzie powtarzat, wymieni¢ centrale sterujaca.

Err~ 1 | NONE ruchu silnika.

9 TESTOWANIE INSTALACIJI

Testowanie jest operacjg niezbedna do sprawdzenia dziatania systemu. DEA System zbiorczo pokazuje poprawnosé testowania w 4
prostych krokach:

e Upewnij sie , ze wszystko jest zgodne z zaleceniami paragrafu 2 “Ostrzezenia dotyczace potencjalnych niebezpieczenstw”;

e Przeprowad?Z préby otwarcia i zamkniecia bramy, aby upewnié sie, ze ruch skrzydet jest prawidtowy. Zaleca sie aby wykona¢ wiele préb
w celu sprawdzenia czy brama fatwo sie porusza i w celu wykrycia ewentualnych wad montazu i regulacji;

e Upewnij sie czy wszystkie podtaczone urzadzenia bezpieczenstwa pracuja poprawnie;

e Przeprowadzi¢ pomiar sity zgodnie ze standardami normy EN12445 aby znalez¢ optymalne ustawienie, zgodne se standardami normy
EN12453.

10 UTYLIZACJA PRODUKTU

UWAGA Zgodnie z Dyrektywami UE 2002/96/CE dotyczacymi utylizacji odpadéw urzadzen elektrycznych i elektronicznych (RAEE),
o ten produkt elektryczny nie moze by¢ traktowany jako odpad miejski mieszany. Prosi sie o utylizacje produktu, zanoszac go do lokal-
nych punktéw odbioru odpadoéw miejskich w celu ich odpowiedniego zagospodarowania.
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Mporpammupyeman naHeAb

ynpaBaeHuAa 230 BoAbT
NHCTPYKUMSA MO SKCNAyataumu n Mepsbl

NET230N

NPEAOCTOPOXHOCTH
Coaep)kaHue

1 CBOAHAA MHOOPMALMA O MEpax 145 | 7 lMpoaBUHYTOE NMporpaMmmMmupoBanHme 158

NPEeAOCTOPOXHOCTH
2 OnucaHue nspenms 146 | 8 Coobuuenns, oTobpaxaemble Ha 168
AMCIAEE

3 TexHUYeCKHEe AaHHbIE 146 | 9 UcnbiTaHne obopypOBaHMSA 168
4q HacTtpoika 147 | 10 YTUAU3ALUUA U3AEAUS 168
5 ANEKTPUYECKME NMOACOEANHEHMSA 148

6 CraHAapTHOE NporpaMmmmpoBaHme 154

1 CBOAHAA UHOOPMALIUA O MEPAX NMPEAOCTOPOXXHOCTH

BHMMaTEABHO NpouMUTarTE AA@HHbLIN pas3AeA: HECODAOAEHME AAHHbIX MPEAOCTEPEXEHWUI MOXET NPUBECTU K BO3HUKHOBEHMIO OMAaCHbIX
CcUTYyauumn.

/N BHUMAHWE MPUMEHEHWUE H3AEANSA B AHOMAABHBIX CUTYALUMSIX, HE MPEAYCMOTPEHHbBIX MPOU3BOAWTEAEM, MOXET CO3AATb OMACHBIE
CUTYALIMU; COBAIOAAMTE BCE YCAOBMUSA, MPEAMMUCHIBAEMbBIE AAHHBIMWU UHCTPYKLMUAMM.

/A BHUMAHUE DEA SvsTewm HAMOMWHAET, YTO BblEOP, PABMELEHWE WM YCTAHOBKA BCEX COCTABHbIX YCTPOWCTB W MATEPUAAOB
NMOAHOCTbIO COBPAHHOM CWUCTEMbI AOAXHbI OCYLIECTBAATbCA B COOTBETCTBMM ¢ EBPonenckumu AuprektuBamu 2006/42/CE
(AVMPEKTMBA N0 MALWMKUHOCTPOEHUI), 2004/108/EC (3AEKTPOMATHUTHAA COBMECTMMOCTL), 2006/95/CE (HU3KOBOAbTHOE
INEKTPOOBOPYAOBAHME). AASl BCEX CTPAH, HE BXoAAlWMWX B EBPonEickuin Coto3, KPOME BbIMOAHEHUSA HALUMOHAAbHBIX AEMCTBYHOLLMUX
HOPM, B LUEAAX OBECMEYEHWMSA HAAANEXALWEFO YPOBHA BE30MACHOCTU PEKOMEHAYETCS TAKXE COBAIOAATb MPEAMUCAHUSA, COAEPXALLMECS
B BbIWEYNOMAHYTbIX AUPEKTUBAX.

/N BHUMAHME Hu NPy KAKMX OBCTOATEALCTBAX HE MCMOAB3OBATH W3AEAUE B BO B3PbIBOOMACHbIX ATMOC®EPAX UAU OKPYXA LLNX
YCAOBUSAX, KOTOPbIE MOTYT BblTb ATPECCUBHbIMWU M CMOCOBHbI MOBPEAUTb AETAAU U3AEAUA.

/N BHUMAHUE AN COBAIOAEHMA COOTBETCTBYIOWMX MEP MO 9AEKTPOBE30MACHOCTM BCETAA MPOKAAABIBAMTE KABEAL SAEKTPOMUTAHUSA
¢ HAMPAXEHUMEM 230 B HA PACCTOAHWM (MUHMUMYM 4 MM AAA OFOAEHHOM YACTM MPOBOAA M 1 MM AAA WM3O0AMPOBAHHOTO) OT
HU3KOBOABLTHbIX MPOBOAOB (MUTAHWE NPUBOAOB, LLEMENA YNPABAEHWSA, SAEKTPUYECKUX 3AMKOB, AHTEHH, BCMTOMOTATEAbHbIX YCTPOWCTB),
3AKPEMASI MX C MOMOLLbID COOTBETCTBYIOLWMX CKOB BEAM3U KAEMMHbIX MAHEAEMN.

/A BHUMAHMUE Bcskan OMEPALMWS MOHTAXA, TEXHUMYECKOTO OBCAYXMWBAHWS, MPOYUCTKWM WAM PEMOHTHBIE PABOTbl BCEFO
0BOPYAOBAHMSA AOAXHblI OCYUECTBASTHCSH MCKAKUYUTEABHO KBAAMGULMPOBAHHBLIM MEPCOHAAOM; PABOTATb BCETAA MPU OTKAKOYEHHOM
NMUTAHWUW, B CTPOTOM COOTBETCTBWW CO BCEMMW AEMCTBYIOLWMMMU CTAHAAPTAMU B AAHHOM PEFMOHE, B KOTOPOM OCYLIECTBASETCA MOHTAX
0BOPYAOBAHWSA, MO YACTU IAEKTPUUYECKOTO OBOPYAOBAHMUSA.

/N BHUMAHUE WCnoAb30OBAHME 3AMACHbIX YACTEM, HE OBO3HAYEHHbIX MTPOU3BOAUTEAEM DEA SYSTEM, U/UAU HENPABUABHAS CEOPKA
MOTYT CO3AABATb OMACHOCTb AASl AIOAEW, XWUBOTHbIX M BELWLIEM, A TAKXE MPUBECTU K HEWCMPABHOCTU M3AEAWS; BCETAA MCMOAb3YMTE
TOAbKO 3AMACHbIE YACTU, PEKOMEHAOBAHHbIE DEA SYSTEM, M TIWATEAbHO CAEAYWTE BCEM YKA3AHUAM CBEOPOYHOW UHCTPYKLMW.

/A BHUMAHME HEeBEPHAR OLUEHKA YAAPHbIX CUA MOXET MPWUBECTU K CEPbE3HbIM TPABMAM AMOAEM, XWBOTHbIX, A TAKXE BELLEN.
KomnaHua DEA SYSTEM HAMOMMWHAET, YTO MOHTAXHWK AOAXEH YBEAMTbCS B TOM, YTO 3HAYEHWE YAAPHOW CWUAbI HUXE MPEAEAOB,
NPEAYCMOTPEHHBIX CTAHAAPTOM EN 12445 ,nPU MX USMEPEHUU COTAACHO NPEANUCAHUIO EN 12453,

/A BHUMAHMUE COOTBETCTBUE YCTPOWCTBA NMPEAEAAM MO WM3AYYEHWIO MOMEX, MPEAYCMOTPEHHbLIX CTAHAAPTOM EN 12453
OBECMEYMBAETCS TOAbKO MPW MCMOAb30BAHWU B KOMBUHALMW C MPUBOAAMMW, CHABXEHHBIMW 3HKOAEPOM.

/A BHUMAHMUE Bo03MOXHbIE BHEWHUE YCTPOMCTBA ANSl OBECNEYEHWSA BE3OMACHOCTU, UCMOAb3YEMBIE AAA OTPAHUYEHMUS YAAPHBIX
CUA, AOAXHbl COOTBETCTBOBATb CTAHAAPTY EN 12978.

BHUMAHMUE CornacHo anPEKTMBE EBPocoo3a 2002/96/CE no VYTUAWM3ALUKM IAEKTPUYECKOTO W IAEKTPOHHOTO

060PYAOBAHUA (RAEE) AAHHOE SAEKTPUYECKOE YCTPOWCTBO HE MOAAEXMT YTUMAM3AUMU BMECTE C BbITOBbIMW OTXOAAMMW.

[TOXAAYACTA, W3BABBLTECb OT 3TOr0 MPOAYKTA, MEPEAAB EFO B COOTBETCTBYKOWMUNA MYHULUUMNAAbHBIM MYHKT AAS BO3MOXHOW
NMEPEPABOTKMU.
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2 ONMUCAHMUE USAEAUA

NET230N -3T0 yHUBEPCAAbHAsA NaHEeAb yNpaBAEHUA AAA CUCTEM aBTOMaTU3aLMK nponssoacTsa DEA System ¢ 1 uAu AByMSA NPUBOAGMMU
¢ anekTpoHanpsxeHnem 230 BoabT ¢ 1 6e3 aHKopepa. OCHOBHAA XapaKTepUCTUKa AGHHOrO BAOKa ynpaBAEHWS- 3TO MPOCTOTA PACMOAOXEHNSA
BXOAOB W BbIXOAOB B COOTBETCTBMM C COBCTBEHHBLIMU HYXAAMW, UTO rapaHTUpyeT BO3MOXHOCTb €ro MpPUMEHEHWA AAA ABoro Tuna
aBTOMaTU3aLMKU. AOCTATOUHO YCTAHOBUTb XEAGEMYIO KOHOUIypaLMo AAA MCMOAb3YEMOW aBTOMAaTU3aLMK, UTOBbl AOBUTLCA ONTUMAABHOMO
bYHKLMOHMPOBAHUA 3aAaBaeMbIX NapaMeTpoB, MCKAKOUAS BCE UBAULLIHUE GYHKLIMM.

3 TEXHUMYECKUE AAHHbLIE

146

TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03 TYPE 04
GHOST 100 / 200
LIVI 6NET LOOK - MAC
LIVI 9NET oLl LIVI 902 PASS
LATO 220
GULLIVER LIVI 500P (R/EN/F) STOP
REV LIVI 502 (R/EN)
550PL
HanpsykeHue nutaHus (B) 230 B ~ +10% (50/60 Iu)
MAaBkui npeapoxpaHutenbF2 (A) 5A
MhaBkui npeaoxpaHutens F1 (A) 160MmA
Bbixoabl pABurarenei 230B
MakcumanbHas Bbipensemas 2 x 600 Bartr
MoLwHoCTh (B)
Bblxo,::\ NUTaHUA AONOAHUTEAbHbIX 24 B ~ makc 200MA
YCTPOWCTB
Bbixoa I:!peAynpe)meHue (curHan 230 B ~ makc 150 Barr
TPEBOrH)
BbIX0A 3neKTpo3aMKa Makc 1 apt. 110 van Bbixop 24B =——= makc 5B === HacTpauBaemblii
Bbixoa npobaeckoBoro ¢poHapsa 230 B 230 B ~ makc 40 Barr
BbiX0A NPOBAECKOBOTO hoHaps 24 B 24B makc 100MA (Ars NTPOBAECKOBbIX CBETOAMOAHbLIX doHapei) apT. LED24AI uan BopoTa OTKPbITbl CUTHaAbHas
Aamna / AamMna OCBELLEHUSA

MpeaenbHaa Temnepartypa 20+50 °C
PyHKUMOHUpPOBAHUA
Yactora papuonpuémMHuKa 433,92 Ml
TUn KOAMPOBaHUA papuonepeAaTuUMKa HCS ¢uKcupoBaHHbIN - kop HCS AMHAMUUYECKUI - KOA MUKPOMEPEKAKOUATEADb
MakcumanbHOe KOAMYEeCTBO 100
ynpaBAfeMbIX papuonepepaTiukoB

Livi 6NET - Livi 9NET
REV - Gulliver

Livi 500 (R/EN)
Livi 502 (R/EN)

Ghost 100 - Ghost 200 Livi 550PL

* Ecau Bbl

AMS bonee  MOAXOAALLEro
NPON3BOAUTEABHOCTU

™™Mna

Livi 902 (R/EN/F) Pass - Stop

LATO 220

He wucrnoab3dyete aBTomaTtuky DEA,
ycTaHoOBWTE napameTp “Bblibop Tuna aBTOMaTUKKU”
npuBoAa

n
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4 HACTPOMKA BAOKA YNPABAEHUA

YHUBepCcaAbHbli 6A0K ynpaBaeHna NET230N MOXeT UCMOAb30BaTLCS AAS YPABAEHUA CAGAYHOLLIMMK TUNaMu (= 4P E) MOTOpM3MpPOBaHHbIX
TMNOB 3aKpbiBaHUs NpousBoacTBa DEA System: cTBopuaTthbie BOPOTa, Pa3ABUXHbIE BOPOTA, MOABEMHO-TIOBOPOTHbIE BOPOTA U LAArbayMbi.

AR TapaHTUM MakKCUMaAbHOM NpUMeHAEeMOoCTH Kaxaoro Tuna (=4FE) 3akpbiBaHus B 6AOKE NPeAyCMOTPEHa HauaAbHaa NpoLeaypa,
BbINMOAHAEMAN TOAbKO MPU MNEPBOM BKAKOUEHUW, AASI ONTUMAAbHOWM HACTPOWMKM BXOAOB, BbIXOAOB M MapaMeTpoB ¢YHKLMOHWMPOBAHUS
(cmoTpuTe cxemy wykonania przy pierwszym uruchomieniu, majacg na celu optymalng konfiguracja wejsé, wyjsé oraz parametréw dziatania
(patrz schemat G). Mocae Toro, kak 6A0K ByaeT HacTpoeH, oH ByaeT paboTaTb B COOTBETCTBUM C BblOPAHHbLIM TUNOM 3akpbiBaHua (=4 E
). MocAe OCyLLECTBAEHUSI HAYAAbHOM HACTPOMKKM AOCTATOUYHO BbINOAHWTb CTAHAAPTHOE MPOorpaMMKUpoBaHKe Ha 060PyAOBaHUK, C KOTOPbLIM
npou3BoAnTCA pabota.

Bce HauanbHble 3apaHHbIe 3HAUEHWA COXPAHSAOTCS B NAMSTU AaXe B CAyUYae NOCAEAYHOLLMX MOBTOPHbIX BKAHOUEHUI (CMOTPUTE CXEMY G).

3apaHHbIii TUN 3aKpbiBaHWA (=HF'E) MoXeT 6biTb B A@AbHEWLLIEM MU3MEHEH B CAydae HeobxoanMocTu (CMOTpUTE Cxemy O).

NMEPBOE BKAIOUMEHUE BAOKA YINPABAEHUA

HacTpoiika nocae nepBoro BKAOUEHUS \\ 1/
Mpexae 4em BKAUYaTb OAOK  yNpaBAEHMS o POWER =0 1 i
- WD . | S ‘- b b
HEOBXOAMMO BbIMOAHUTL CAEAYIOLLEE: ON P ]l [ ] L )
y /11 N\
1. ToaailTe HanpsxeHWe, Ha AWCTIAEE MOSABATCA
MOCAEAOBATEABHO MUTAIOLLME HAAMMCH “m ES =" 1 \él
al, UF"'n. 5sec
EHPE”;
e @ vanaror| ({8 Ol
2. Haxmute KHOMKy [OK 1 yaepxuBaiiTe eé Haxaroii
B TeyeHue 5 cek A0 Tex nop, noka He NoABMTCS

HaAnucb oL Ha aucnaee;

3. Haxumas Ha kHonku () u(=), BbIGepuTE Xeraemyto
HaCTPOMKy Ha OCHOBE THMa yCTaHOBKM (Hanp. diiiZ A=
) ¥l MOATBEPAMTE HaxaTeM KHOMKM [OK;
B Aa@HHbIi MOMEHT 3TOT BbI6Op OYyAET COXpaHEH
B NamATM U OyAeT 3arpyxaTbCa MNpU KaxAOM
MOCAEAYHOLLEM BKAOUEHUH.

4. Nanee Ha pucrinee nosssTcs Haanuen “E4PE”,

“-00-" 3a KOTOPbIMMW MOCAEAYET CUMBOA “- - - -” SAVE TYPE ~

IN
BOpPOTa 3aKpPbIThbl). S
(BOp PbIThI) MEMORY

Mocaepytowiye NOBTOPHbIE BKAKOUEHUSA

e B EcAv B namsth 6A0Ka ynpaBAeHWs yxe Obina POWER
COXpaHeHa HacTpoWiKa, BbIMOAHWUTE CAEAYHOLLEE: 97

ON

L
CJ
e
e
#

(]

me

<

(K
(X
K
(K
(nf
O
(n(
(X

)
X
L
)=

A
X
L
)
X

MopaviTe HanpsxeHuwe, Ha AWCMIAeE  MNOABATCA

chepytolme Haanuew “rES-7, “eYFE’, «-0O0- v
", 3@ KOTOPbIMW MOCAEAYET CUMBOA “- - - -" (BOpOTa LOAD TYPE
3aKpbIThl). FROM

MEMORY

U3meHeHUe cyLuecTBYIOLEe HACTPOUKU

&
<

EcAn B namsaTh 6A0Ka ynpaBAEHHSA yXKe CoxpaHeHa
HacTporka, M HeobXoAMMO €€ U3MEHMUTh,
BbIMOAHUTE CAeAYytOLLME onepaunn:

K
u
n
X

Du |
g
g
i |

<

1. YaepxwuBainTe Ha)aTown KHOTMKY "

nopanTe HanpsXeHue, Ha AWUCMAEEe NOABATCA

NOCAEAOBATEALHO MUratoLLmMe Haanueu “rES =" u

“C9FE"; i

N
)
N
N

=
=
=
=

2. HaxmuTte KHOMKy [OK), 1 yaepxMBaiiTe eé HaxaToil
B TeueHue 5 cek A0 Tex nop, noka He NoABuTCA
Haanuch oD (3HaueHne u3MeHseTcA B
COOTBETCTBMM C MNPEAbIAYLLEN WMCMNOAL30BaHHOWM
HaCTPOMKOW) Ha AMCNAeE);

3. Haxumas Ha kHonku () u (=), BbIGepuTE Xeraemyto
HACTPOWKY Ha OCHOBE TUMa yCTaHOBKM (Hanp. oD}

) ¥ MOATBEPAMTE HaxaTMeM KHOMKM [OK;

(K
i
o
K

OTKaTHbl€ BOPOTa

)5
C
C
)=

(i
i
i
(N

pacnaluHble BOpoTa

=
)
=

/\ MpepblBaHUe NpoLEAypPbl NEPEHACTPONKH
AO BbINOAHEHUA MOATBEPXAEHUA I'IpVIBeAéT K
3arpy3ke npeAblAyLLLEeN HACTPOUKU 6e3 Kakoro-

NOAbBEMHO-NMOBOPOTHbIE

K
i
(N
K

)
C
X
)5

BopoTa
AM60 U3MEHEHMUS. T

/N EcaM  npoueaypa  MEpeHacTpoiiku =0 = b= Tist

3aBeplleHa YCMelHo, HOBafA HacTpoWKa g = T= Tt wAaarbaymbl

nepenuLueT NPeAbIAYLLYIO U ByaeT 3arpyxaTbcs
npU KaXKAOM MOCAEAYIOLLLEM BKAOUEHUH.

(K
i
Onl
[N

CEeKUUOHHbI€ BOpOTa
4. Ha pvcnaee nosiestcs Haanuen “cHPE”, “-D0- PR = p= P p
” 3@ KOTOPbIMW MOCAEAYET CUMBOA “- - - -” (BOpOTa

3aKpbIThI).
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5 INEKTPUYECKHUE NOAKAIOYEHMA

BbINOAHANWTE 3AEKTPUUECKUE MOAKAIOUEHUSA, CAEAYS MHCTPYKLUMAM, NPUBEAEHHBIM B “Tabanue 17, U UCNOAb3YA CXemy.

BHUMAHUE AAA COOBAOAEHWMSI COOTBETCTBYHOLUMX Mep MO 3AeKTPob6e30MmacHOCTU BCEraa MpoKAaAbiBalTe KabeAb IAEKTPOMUTaHUS C
HanpsxeHnem 230B Ha pacctofHUK (MUHUMYM 4 MM AAS OTOAEHHOM YacTu MpoBoAa U 1 MM AAS UBOAMPOBAHHOIO) OT HU3KOBOABLTHbIX
NPOBOAOB (MUTaHWE MPUBOAOB, LENEN YNPaBAEHWUS, INEKTPUUYECKMX 3aMKOB, @HTEHH, BCMOMOraTeAbHbIX YCTPOMCTB), 3aKPEMASA WX C
MOMOLLLbIO COOTBETCTBYHOLLMX CKOO BOAM3U KAEMMHbIX MaHEAEMN.

BHUMAHME BbinonHuTe noacoeAnHeHue K cetr 230B ~ + 10% 50 iy, ¢ NTOMOLLbIHO BCEMOASIPHOTO BbIKAKOUATEAS! AWM APYTOrO YCTPOWMCTBA,
KOTOPOE rapaHTUPYET BCEMOAAPHOE OTKAKOUEHME OT CETU C PACCTOSSHUEM OTKPbITUA KOHTAKTOB PaBHbIM 3MM..

BHUMAHME AAsi MOACOEAMHEHUSA 3HKOAEPA K BAOKY ynpaBAEHWS UCMOAb3YHTE UCKAKOUUTEABHO NpeAHa3HauYeHHbIN kabeab 3x0,22Mm?2.

Tabauua 1 “noacoepMHEHUE K KAeMMHbIM naHeAam”

12 Bxoa anektponutanmna 230 B ~ + 10% (50/60 Iu)
3-4-5 t@? Bbixoa npusoaa 1 230B ~ makc 600 Batt
6-7-8 t@ Bbixoa npuoaa 2 230B ~ makc 600 BatT (ecamn npucyTcTByeT)

910 WARNING | Bpixop 230 B ~ Makc 150 BatT AAst CUrHaAbHOM AaMMoYku “BopoTa OTKPbIThl duKcMpoBaHHble” (ecan PO52=0) uam
& BHeLLUHero oceelleHns (aa P052>1)

FLASH 230

1112 & Bbixoa npobaeckoBoro ¢poHapsa 230 B ~ makc 40 Bart

Pe3epBHbIN BbIXOA NMUTAHA AAST SAEKTPUUYECKOTO 3aMKa, He 6oaee 1 x apt. 110 (ecam POB2 = 0), UMNYAbCHbIN
BbIx0A 24B makc 5BT (ecan PO62 = 1), war 3a warom (ecan PO62 = 2), BbIXOA Ha 3AEKTPO-TOPMO3 AAA HE
13-14 | 3eem CcaMoBOAOKMPYHOLLMXCA NPUBOAOB (ecAr POB2 = 3), BbIXOA AASI TUTAHUA INEKTPUUECKOIO 3aMKa Yepes BHeLLHee
pene (ecav POB2 = 4), BbIXOA AAA NMUTAHWA SAEKTPOMArHUTOB LAarbaymos (ecam PO62 = 5) uaun ynpaBasiemas

13 ()

14 (+)
AMTENBHOCTb CUrHana (ecam PO62> 5, 3apaHHOE 3HaUYeHWe 03HaYaeT 3aAePXKKY OTKAKOUEHHMSA B CEKYHAAX).
FL
WijFloe | EEE] Bbixoa 24B == makcumym 100MA; meHss nonoxeHune FL / WL pxamnepa, Bbl MOXETe MCMOAb30BaTb BMECTO
15-16 & Aamnbl Ha 230B Aamny 24B (Bbibpas FL) naK BbIXoA NpeaynpexAatoLLero curHana (Boibpas WL).

% MpeaynpexaeHue: BbIXOAHASA MOLLHOCTb MO3BOASIET UCMOAL30BaTh TOALKO CBETOAMOAHbLIE AAMIbI.

TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03 TYPE 04 E g < .
<=
S5 @
EcAu He UCNOAb3YeTCA, 3aMKHYTb BXOA = % © s
L5 0 ©
17 04 (FCC 1) 0t (STOP) DOO (NONE) 0OD (NONE) DI (FCC 1) T @< §_
——— Bxoa6 3 53 s
18 - 06w, H.3. H.3. H.0. H.0. H.3. “Iss
X o X
[1+]
19 DI2(FCA 1) 009 (PHOTO 2) 000 (NONE) DOC (NONE) DI2(FCA 1) = % e
—— Bxoa 5 s o2
20 - 061w, H.3. H.3. H.0. H.0. H.3. L C5E
28358
21 DDB (PHOTO 1) 008 (PHOTO 1) Dt (STOP) DDC (NONE) D (STOP) % ° % E
—— Bxoa 4 I3 3
22 - 06, H.3. H.3. H.3. H.0. H.3. o ® : g
X T < 9
23 DD (SAFETY) 00 (SAFETY) DD (SAFETY) DDC (NONE) OO0 (NONE) § g:é‘
—— Bxoa 3 SR
24 - 061w, H.3. H.3. H.3. H.O. H.O. cod§g
>c -
x (]
25 D02 (PED.) OO2 (PED.) DODB (PHOTO 1) 008 (PHOTO 1) DDOB (PHOTO 1) % g 8 g
—— Bxoa 2 ©35<a
26 - 06w, H.0. H.0. H.3. H.3. H.3. 025
3532
27 OO! (START) DO (START) 00! (START) DO! (START) OO! (START) % o g
— Bxoa 1 Se S5
28 - 061, H.0. H.0. H.0. H.O. H.0. m ST
29 Y | Bxoa cvrHana aHTEHHbI PaAro
30 L | Bxoa 3a3emMAaeHMe aHTEHHbI PaAno
31-32 2avaux | BbixoA 24 B ~ makc 200MA AAS NUTaHUA BCMOMOTATEAbHbIX YCTPOICTB

MpumeuaHue K Taba. 1:

FCC 1 - KOHUEBUK 3aKpbITUSi NEPBOTO NPUBOAA; STOP - cton;

FCA 1 - KOHLEBWK OTKPLITUA NEPBOro NPUBOAQ; PEDESTRIAN - pexum "KaAuTtku";
PHOTO 1 - potoanemeHTsI 1; NONE - He vcnoab3yeTcs;

PHOTO 2 - $oTO3aAEMEHTDI 2; H.O. - HopMaAbHO OTKPbITbIN;
SAFETY - ycTpoictBo 6€30nacHOCTH; H.3. - HopMaAbHO 3aKPbITbIN.

START - ctapT;
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6 CTAHAAPTHOE NPOrPAMMUPOBAHUE

NPEAYNPEXXAEHUE He 3abbiBaiiTte ycTaHOBUTL PO62 = 3 npu MCNOAb30BaHWKM PEBEPCUBHbIX MPUBOAOB C IAEKTPOTOPMO30M.

1 MutaHue
MoaaiiTe MUTaHKE, Ha AMCNIAEE MOSBATCA MOCAEAOBATEAbHO Haanuck “rES-", “e4PE”, «-0 - (AMb60 BbIGpaHHbIN Type), 3a KOTOPbIMU
CAeAyeT CUMBOA “- - - -7 (BOpOTa 3aKpbIThbl).
POWER | [ooog] Lowwoel Jowog] oo
ON [y g ) (8 ] (=0 At [ (ymym

* B cayyae, ecAu BAOK ynpaBAeHMs ObiA 3anporpaMMUpOBaH, U NOBTOPHOE BKAKOUEHWE OBYCAOBAEHO MPEpbIBAHUEM HaMpPsKEHWA
nuTaHus, Npu nepBom Mnyabce START BbINOAHAETCS NPOLEAYPa nepesanycka no3uuun npuBoaa (CMoTpute onvcanHue “rESP” B Tabaunue
coobLLeHuI, oTpaxatoLLmx pabouee coctosiHWe Ha cTp. 168).

2 Busyanusauua cOCTOAHUA BXOAOB U CUETUUKA MaHéBDOB

A

1. HaxmuTe KHOMKy [OK| 1 yaepxuBanTe e€ HaxaTton B Te4eHue
15 cekyHa; <
2. Ha aucnaee oTpaxaroTcsi COOTBETCTBEHHO: Y A7 o 'N\z "I“ e
1 L
CocTosiHME BXOAOB (MPOBEpPLTE MPaBUAbHOCTb COCTOSIHUS —— \gl . e —— ——
BXOAOB); of ) ) e Ll 10 O O (]

)
)
i
i

[ OTKPbITbIil KOHTaKT

N
o
o
o

[
| SBKPbITbIﬁ KOHTaKT IN5 IN6

-
Lz
I
|

061t CUETUMK MAHEBPOB (* cmoTpu POBG4):

np: LOO3 = 3x1000* = 3000 BbINOAHEHHbLIX MAHEBPOB

G

-nn- (BEEE L
TexobcayxuBaHue o6Lero cuétumka (* cmotpute POG5): [l 0 ol T o]
. i _ s _ . X 2 1 e y
Hanp.: cuua = 5%x500 = 2500 MmaHéBpOB, ——— "Q "‘ "‘ D“
KoTopble €lE HeoBXOAMMO  BbINOAHUTL A0  3anpoca o BEQBC%BC%BC%
NpOBEAEHMSt  TEeXOBCAYXMBaHUA (E~ == =  dyHKUMA e — s sec
TEXOOCAYKMBaHHSA OTKAIOUEHA) . [BoDm @

)
I
)
)

3. YaepxuBaite Haxartom KHOTMKy ANl LMKAMYECKOI
BM3yaAW3aLMK 3 ONUM UAM OCTABLTE HAXaToi KHOMKY n3-

Q]
-'
L\
‘l
'-‘
(R

I
I
I
U
X
!
.

. u (=0 =0 =0 0 -—e— -
ANA TOTO, YT06bI BbIATU 13 napameTtpa. i —
ny- [BOEm i
0 |Doon %108
3 Bbi6op TMNA NPUBOAOB ! BA)KHO !
1. Mpokpyuusaiite napametpsl kHonkamu () u (=] noka Ha aucnaee He
nosisutca PO28;
2. BoitauTe B pexuM napameTpa, Haxmumas KHomky OK};
3. BosaelicTeysa Ha kHonku (4H) v (=], 3aaitte:
Type 00 Type 01 Type 02 Type 03 Type 04
< 005 6NET <001 Look - Mac |+ 003 Livi 902EN |+ 003 Pass <000 Lato
+ 006 ONET + 002 Ghost + 004 Livi 902R - |+ 004 Stop
+ 007 Gulliver |+ 003 Livi500  |902R/EN/F
-Rev - 500MT - 502 - - .
502EN - 550PL poe3 diit
+ 004 Livi 500P - ‘ ‘
500MT/RF - 502R N ! N !
-502R/EN - 502L a a
+ 005 0i IRV G |1 0 Y
D0 Al Bt Pl ) )
NPEAYNPEXXAEHUE: Bbibupana npusop OLI, Bce ykasaHHble 3HauyeHus), T T
cBA3aHHble ¢ npuBoaoM rpynnbl (PO37 - PO38 - PO39 - PO40) aBTomMatnyeckm Q
ycTaHaBAMBaeTcA Ha 100% 6e3 BO3MOXHOCTM M3MEHEHWA. AAA 3TOro Tuna 0o onn
[N} 1 (NININ)

NPUBOAOB, 0OHapPYXeHWe NPENSTCTBUI HE aKTUBHO U PETYAMPOBKA CHAbI TATU
MOXET ObITb BbIMOAHEHA TOABKO MPY MOMOLLM KAANAHOB ABWUIaTeAs.
MPEAYNPEXXAEHMUE: Ecan Bbl He ucnoab3yete aBTomatnky DEA, yctaHoBUTE
napameTp “Bbibop TMNa aBTOMaTUKK” ANt BOAEE MOAXOASLLENO TUNa NPUBOAA
N MPOU3BOAUTEABHOCTU (CM. TabAuMLy Ha cTp. 146).

4. ToaTBEPANUTE BbIOOP HaXaTMEM Ha KHOMKY (Ha aucnaee nosiBMTCA
P028).
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4 Bbi6bop PyHKUMOHUPOBAHUA C UAU 6e3 IHKoAepa ! BA)KHO !
1. Tpokpyunsaiite napameTpbl kHonkamu () v (=] noka Ha aucnaee He
nosisutcs PO29; P30 did !
2. Bonaute B pexum napamerpa, Haxumas KHOMKy ; é é
3. BosaelicTays Ha kHonku () u (=), 3aaaiite: %1 %1
- dO0O=pAAABUTATEAEN C IHKOAEPOM; T o (| Ay
- d001=pnapBurateneit 6e3 aHKOAEPa (3aMEANEHNE aKTUBMPYETCS); ) el Lt e ] ) |
- d002=pnsipBUraTENE BE3 IHKOAEPA (BaMEANEHUE HE aKTUBUPOBAH); ! !
4. TMoatBepAnTE BbIBOP, HAXMMAsA Ha KHOMKY (Ha aucnaee nosiBUTCA Q
P029). P28 d300
5 Bbi6bop pyHKUMOHUpOBaHUA: 1 UAKU 2 NPpUBOAA
1. Tpokpyunsaiite napameTpbl KHonkamu () u (=] noka Ha aucnaee He
nosasutca PO30; o3t d0oz2
2. BoilanTe B pexvM napamerpa, Haxmumas KHOMky [OK); é é
3. BosaelicTays Ha kHonku () u (=), 3anaiite: \\ét \\ét
- d001=pAs GYHKLMOHUPOBAHUA C OAHUM ABUTaTENEM; [ o | | oK | |
- d002=pAf GYHKLMOHUPOBAHMSA C 2 ABUTATEASIMU; Ut At 0 At

4. ToaTBepAnTe BbIGOP, HAXMMasA Ha KHOMKY [OK| (Ha aucnAee noasutca '
P030). Q
P

6 Bbi6op HanpaBAeHUA xoAa (ToAbKO Type 00 u Type 03)

1. TlpokpyunBaiiTe napamMeTpbl KHOMKaMM n (=)
noka Ha aucnaee He nosisutca PO6G3;
2. Bonaute B pexum napametpa, HaxXumasa KHOMKY
; \
3. BospelicTeysa Ha kHonku (4] v (=], sapaitte:
- dOOO=paBUWraTeAb B CTAHAAPTHON NO3ULIMMK; e
- d001=pBuraTenb B peBEPCUBHON MO3ULIMMK;
4. ToaTBEpPAWTE BbIBOP, HAXUMAs Ha KHOMKY (Ha |
avcnaee nossutca POG3). L 5]

cl
[tu |

—Hn_

|
o
o
i

CJ
CJ
3

hax
N’
.
N |
|
b—a—4
DIN
K

£J
[tu

BHUMaHHe: napaMeTp WHBEPTUPYET aBTOMATUUYECKU
BbIXOAbI OTKPbIBaHWSA/3aKpblBaHUS NPUBOAOB
M  BO3MOXHbIEe BXOAbl KOHEUYHOIO BbIKAKOUATEAS]
OTKPbIBaHWS/3aKpblBaHMUS.

SN, o AT

ety
LU
i
i

o A

CJ
CJ
3

7 PerynupoBaHUe KyAQUKOB KOHEUHOrO BbIKAIOUATENA

A

1. TpokpyunsaiiTte napameTpsl KHonkamu () v (=), noka
Ha amcnaee He nossutcs P00,

2. BoilauTe B pexvmM napamerpa, Haxmumas KHOMKy [OK); P0G bfm

3. BospeiicTBYs Ha KHOMKU (OTKPbITb) n (=] =
(BAKPbITb), yctaHoBWTE pbldar B  MO3UUUIO N 1 QI
OTKPbIBAHWA 1 NOBEPHUTE COOTBeTCTByr.OLLI.VIVI KYAGUOK =I=l=]E === | =
AO CcpabaTbiBaHNA MUKPOBBIKAOYATEAS; ()] (s (] (st |
MoBTopuUTe  OMEpaLMio,  PEryAupys  KOHEUHbIA T
BbIKAOYATEAb 3aKPbIBAHUS. Q

4. TMoatBepAWTE BbIOOP, HaXMMasa Ha KHOMKY (Ha -
amcnaee nossutes POO1).

BHUMAHMUE Ecaun npucyTCTBYET NPUBOA 2, NOBTOPUTE NPEAbIAYLLME PETYAMPOBKKM, BO3AENCTBYS Ha napametp POO2.
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8 Hacrtpoika xopa NnpUBOAOB

PONPE

o

MpokpyurBaiTe NapameTpbl KHOMKaMu u (=] noka Ha aucnaee He nossutcs PO03;

BoiiauTe B pexum napameTpa, Haxumas KHomky OK);

Mpu nosiBAEHMM MeAbKatoLei Haanuen “RIPP " yaepxunBsaiite HaxaTol KHomMKy (OK;

OTnycTuTe KHOMKY OK), Kak ToAbko croBO “RIP P~ nepectaet Murarb, LKA 06yHEHUA HAUMHAETCS C OTKPLITUA 1 NPUBOAA (ECAM ABUXEHME
HaUMHAETCA C 3aKPbITUSA, OTKAKOUMTE IAEKTPOMNUTAHME, NEPEMOAKAIOUNTE KabDEeAs MOAKAKOUEHWSA NPUBOAA U NOBTOPUTE OMNepaLmnio);
MoaoxanTe, MOKa ABEPb (MAM ABEPU B CAyYae MCMOAL30BAHMA 2 MPUBOAOB) BbIMOAHSIET KOM@HAY U HE AOCTUTHET ynopa OTKPbIBAHWUSA
WAM ynopa 3akpblBaHUSA.

EcAM HEOOXOAMMO CMMYAMPOBATb AOCPOYHO YNOP OTKPbIBAHWA NPU OTKPbIBAaHWM ABEPU, BO3MOXHO BO3AEMCTBOBATb BPYUHYIO,
noaaB UMMYAbC Ha KHOMKY CTapT (MAM € MOMOLLbIO KHOMKK “OK” naate).

BHUMaHue: [pn UCNOAbB30BaHMKU NPUBOAOB HE3 IHKOAEPA XOA MPUBOAA HE KOHTPOAMpyeTcs, noatoMy oH AOMNKEH BbITb octaHOBAEH B
MOMEHT NPOrpaMMUPOBaAHUS B OTKPLITOM MOAOXKEHWM U B 3aKPLITOM NMOAOXEHMU (AAS 060MX NPUBOAOB), HAXaTUEM KHOMKM .

6.

‘

Mpu 3aBepLUEHUN MaHEBpPA Ha AMCMIAEE NOABUTCA “- - - -“.

004

—H\—u

O N1y
ol | T O 0t O 0 )
L TS o | il i ¢ (o omif il = = = =
7T T~

sy

ood

BHUMAHME (tonbko ana TYPE O1 u TYPE 03) lMocAe BbINOAHEHUSI 0ByYeHUsI XOAQ MPUBOAOB, CAEAANTE MOAHBIA LMKA (OTKPbITUE/
3aKPbITHE) Y MPOBEPLTE KOPPEKTHOCTb PABOTLI PYUHOWM PAa3OAOKMPOBKU. ECAM paboTaeT CAMLLIKOM “TsXeno”, yBeAnubTe 3HaueHne PO57 Ha
1 uAn 6oAbLLE.

9 HacTpoWka nepepaTuMKoB

9.1 Bbi6bop KoaAUpOBaHUA NepepaTUUKa

1. TpokpyuuBaiite napameTpbl KHonkamu (4] 1 (=] noka Ha A1cTAee He NoABUTCS
PO27;
2. BowauTte B pexum napametpa, Haxmnmasa KHOMKy ; POCE difo
3. BblbepuTe TMN KOAMPOBAHUS, BO3AEMCTBYA Ha KHOMKM n(=} ‘ ‘
- d0OO0=0dUKCHMPOBAHHbIN AMHAMUUYECKUI (POAAMHT) KOA ( pPEKOMEHAYEMbIN); N 1 N 1
- dOO1=NOAHbI/ AMHAMUYECKWI (POAAMHT) KOA; = T ™4 =] D= L o ] | =]
- dO02=MUKPOBbIKAKOUATEAD; ’;Qﬁ!:ﬂ@ @ ? ﬂhﬁd
4. TMoatBEepAUTE BbI6OP, HAXKWMas Ha KHOI’]Ky (Ha ancnaee nosieutcs PO27). T T
BHuMmaHue: EcAu HEOOXOAMMO U3MEHUTL TUM KOAMPOBAHMSA, U ECAU B PORE uono
namsTh yXxe CoXpaHeHbl NePeAaTUMKU C APYTUM KOAMPOBaHUEM, HEOOXOAUMO
aHHYAMPOBATb COXPaHEHHbIE AaHHble B namat (PO04) MOCAE Toro, kak 6bIn0
YCTAaHOBAEHO HOBOE KOAMPOBAHME.
9.2 HacTtpoiika
1. TpokpyuvBailTe napameTpbl KHOMKamMu "
(=), noka Ha ancnaee He nossutcs POOS; PODE
2. Bonaute B pexum napameTpa, Haxumas
KHOMKy [OK}; ; %1 10 sec
3. lpy NOABAEHUW MeAbKatowen Haanmucu “ Ui"i"td S0 i) = D g Dfﬂﬁbfﬂbwﬂ
LERF" HaXMuTE Ha KHOMKY nepeaaTyuuka, ’Dqﬁlﬁa‘(_@ i [ 0 = =

KOTOpr|7| HeOéXOAVIMO BHECTU B NaMATb,

4. Ha AUCTNAEE noAaBUTCA COKpaLLI.éHHoe
Ha3BaHWe TOAbKO 4YTO COXDaHéHHOI’O B NamMATUn
nepepaTtynka M 3ateM MeAbKarolaa HaANnucCb
“LERF

5. TloBTOpUTE OMEpauLumio, HauuHas C MyHKTa
3, AAA BO3MOXHbIX APYTMX NEPEAATUMKOB,
KOTOpblE HeO6XOA|/|MO COXpPaHWUTb B NaMATH;

6. 3aBepLL|V|Te npouecc 3aNnoMHnWHaHuA,
NOAOXAaAB 10 cek. AO BW3yaAU3aUMKU Ha

‘

AUCINAEE HaANUCH “- - - -“,

-1

cd
[
£

BHumaHue: B  cayuae nepepatumka  C
AMHAMUUYECKUM KOAOM (POAAMHI) KOAMPOBAHUA
MPUEMHUK  MOXHO  HacTpOUTb Ha  MNpUém
CUrHaAa, NMoAaB MMIYALC Ha CMPATAHHYKO KHOMKY
nepeaaTunka, yxe CoOXpaHEHHOro B NamaTH.

A
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10 UsmeHeHUe napameTpoB PyHKLUOHUPOBAHUA

EcAv HEOBXOAMMO 3MEHUTb napameTpbl GyHKUMOHUPOBAHUA:

1. Tpokpyunsaiite napameTpbl KHonkamu (3 u (=], noka Ha ancnaee PO33 T
He NosiBUTCS XenaeMbli napametp (Hanp. P032); ‘ ‘
2. BoilauTte B pexvmM napamerpa, Haxmmas KHOMKy [OK); Oy Oy
3. Bo3aeicTByA Ha KHOMKK n (=], sapalite xenaemoe 3HaueHue; = i'ilb'i = EI — FI' — EI
4. TMoatBepanTe BbIOOP, HAXaB Ha KHOMKY [OK| (Ha AucnAee nosBUTCS 70 0 %2% @g BZ= =i=
npeABapUTEAbHO BblBpaHHbIN NapameTp). T T
MoAHbIN cnucoK “MapameTpoB GpYHKLMOHUPOBAHUA” CMOTPUTE B %53 | £q

Tabauue Ha cTp. 162.

11 MporpammupoBaHUe 3aBepLUEHO

“

BHUMAHME C uenbio 3aBepLIEHNA NPOLEAYPbI MPOrPaMMUPOBAHHS BO3AEHCTBYITE Ha KHOMKM () 1 (=] A0 moABAEHUA cuMBOAa “- - - -,
BAOK YNIPaBAEHHS HAXOANTCS B OXKMAAHUM MHCTPYKLIMIA AAA OBBIYHOTO GYHKLIMOHUPOBAHHSI.

Anf BbINOAHEHUA BO3MOXXHbIX onepauui no “lMpoasuHyTomy MporpaMmmupoBaHuio” (aHHYAUpOBaHUE NepeAaTUMKOB, KOHUrypauus
BXOAOB UT.A.) CMOTpPUTE CTpaHuuy 158.
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7 NPOABUHYTOE NPOrPAMMUPOBAHME

Aanee NPUBOAATCS HEKOTOPblE NMPOLEeAypbl MO NPOrpamMMMUPOBAaHMIO, Kacatowmnecs BOMPOCOB YNPaBAEHWS NaMSATbO NMPUEMHWUKOB U

NPOABUHYTOW KOHOUIypaLIMein BXOAOB YNpaBAEHHS.

1 YpaneHue 3aHEeCEHHbIX B NaMATb nepeaAaTyukoB

1.1 AHHYAMpOBaHMWe BCEX NepeAaTUMKOB

1. Tpokpyunsaite napamerpbl kHonkamu () u (=), noka Ha POOS
ancnaee He noasutca PO04;
2. Boila1Te B pexuM napamerpa, Haxumas KHOMKy [OK); ! N ! \N\ |/ %1 %1
3. Mpu nosBAeHMM  MeAbKarowei  Haanmen  “CRAL, D D L L | B (] = D] ) D]
. o oK - o oK
YAEPXMBAMTE HAXaTON KHOMKyY [OK; (= = | oK D ]y oK D ) 'y
4. Otnyctute kHomky [OK, kak Toabko Haanucb “CRAL” I /1 \\
NpPeKpPaTUT MeAbKaTb; Q
5. Bce 3aHecéHHble B NamsATb NepepaTyvku  ObiAu pOng
aHHYAMpPOBaHbI (Ha aucnaee nosisutca PO04).
1.2 MNMouck u ypaneHue nepepaTumka
1. MMpokpyunBaiTe napameTpbl KHOMKaMu u (=], noka Ha \‘H
amncnaee He noasutca POOG; PoOn -00H
2. Boilante B pexumM napamerpa, Haxmumas KHOmky OK);
3. BospenctBya Ha KHOMKK n (=], BbibepuTe NepeaaTumk, 7 Qgt N\ l / %1 %1
KOTOPbII HEOBXOAUMO @HHYAMPOBATH (Hanp. ~ Lt 3); o L T o = e | o] D= (b=
4. TMpu  NOABAEHUM MeAbkalowel Haanuen  “~O0F, (i P 00 0 0t N [y (pmefymi
YAEPXMBANTE HaXaTon KHOMKY ; T VAIENEN
5. OTnycTuTe KHOMKY OK|, Kak TOAbKO MOABMTCA HAAMWCH Q Q
e ) PODS ilar
6. BbibpaHHbIM nepepatuynuk  ObiA  yAaA€H (Ha  AWchAee e
nosisutca POOG).
2 BocctaHoBAEHUE napamMmeTpoB Mo yMOAUYAHUIO
1. TpokpyTute napameTpbl Knasuwamu (3 v (=), noka He
YBUAWTE;
2. TlepenTtn B HACTPOMKK, HaXaB KAABULLY ;
3. Korpa cumBon “dEF-" 3amuraer, Haxmute W
yAepXuBaiiTe KnasuLLy (OK];
4. OTnyctUTe KA@BULLY , KaK TOAbKO CAOBO “HEF-" <
rnepecraer muratb; POOE
ByayT cCHOBa yCTaHOBAEHbI MApaMeTpbl N0 YMOAUAHUIO ‘
ANSI HACTPOMKK, UCMOAB3YEMON B AAHHbIA MOMEHT; N\ 1 N\ | / \gl %I
5. Tlo OKOHUMHWMK onepauMK Ha AUCTAee oTobpaxaetcs e =] == =] = o= Toudl =t
OK Y ] g
POOY. (il <= | g = ]| g o i
BHuMmaHue: [loche BOCCTAHOBAEHUSI MapaMeTpoB Mo /| N\

YMOAYAHUIO, Bbl AOAXHbBI  3anporpaMMupoBaTb OAOK
ynpaBAEHWA CHOBA U HAaCTPOUTL Bce paboune napameTpbl, B
YaCTHOCTU, He 3abyAbTe NPABUABHO HACTPOWUTb NapamMeTpbl
KoHOUrypaumn npmeoaa. (P028 - P029 - PO30).
BHumaHue: He 3abbiBanite yctaHoBUTb P062=3
NPU  WCMOAb30BAHWMU  PEBEPCUBHbLIX  MPUBOAOB  C
3INEKTPOTOPMO30M B KOHLLE MPOLEAYPbI.

'D/{D—

[u
[u
[a]

3 BaokupoBka/Pa36n0KMpOBKa AOCTyna K NporpaMmMuUpoBaHULO

Mcrnonb3oBaHUe MPUEMHUKOB C KOAMPOBAHUEM MUKPOMEPEKAUATEASIMU (HE3ABMCUMMO OT TWMA NEPEAATUMKOB, YXKE COXPAHEHHbLIX B
namsT1) BO3MOXHO BAOKMPOBATh U CHUMaTb HAOKMPOBKY AOCTYMa K NPOrpaMmMUMpOBaHMIO BAOKA YNPaBAEHUS C LEABIO NPEAOTBPALLEHUS
HECaHKLMOHMPOBAHHOIO BMELLATEALCTBA. YCTAHOBKA PAAMOMOAYASI HA TUM KOAMPOBAHUSI MUKPOMEPEKAOUATEASIMU CO3AAET KOA
6AOKMPOBKU/ Pa3bAOKUPOBKM, NPOBEPSEMbI HAOKOM YNPaBAEHUS.

A

3.1 BAOKMpOBKa A0CTYNa K NporpaMMuUpoBaHUIO

1. Mpokpyuusaiite napameTpbl KHonkamu () v (=),

noka Ha aucnaee He nosisutcsa POOS; o Dl D
2. BoWauTe B peXUM napameTpa, Haxumas Ha ——L—— %1 :i E;% :D.: :ig 10 sec
KHOMKy [OK}; .'-5 g =c= :-: %) KD\
3. AUCTAelt  nonepemeHHo 0oTo6pasuT  HaaAnucH — = o/
PrO0/F-EE, utobbl  ykasaTe, u4t0 6AOK Q el v
YNIpaBAEHUS B OXMAGHWM  Mepepaun  Koaa A
BAOKMPOBKY; PooT 04 00 =

=
i
[ud
[

)

"

4. B TeueHue 10 cekyHp Haxmute CH1 “TX ma-

&%
£

ster”, aucnaen otobpasut P-DL/RLOC a0 Sh- Q
BO3BPALLEHUS K CMIUCKY NapaMeTpoB; TX I
5. AocCTyn K nporpaMM1poOBaHuIO 3aBA0KUPOBaH. master et Al AN
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3.2Pa36A0KMpOBKa AOCTYyNa KNpPorpaMMUpOBaHUIO

. FII'H'IE
1. Mpokpyuusaiite napameTpbl KHonkamu () u (=], -
noka Ha AucrAee He nosieutcs POOS; O O D] ]
7 ' ! [ P 10 sec
2. BoWpute B pexuvm napameTpa, Haxumas Ha = g .;‘ = = 2N R 2l y
KHOTKy [OK]; L ok——
v oK R R = O W,
3. Aucnaeit nonepemMeHHo 0TobpasuT  HaAMUCH : ] ] mi
[ U el 2 R w T = Y
PrO0/bLOL,  utobbl  ykasatb, uto  6AOK Q Rt |y
YNPaBAEHWS! B OXMAAHUW NEepeAaUn KOAA CHATUA A
mnm. N N7 Yy
6AOKUPOBKHY; POOT 0 (L

I
I
L
D

4. B teueHne 10 cekyHA Haxmute CH1 “TX ma-
ster”, aucnaeit otobpasut P-O0/F~EE a0
BO3BpaLLEeHNs K CNIUCKY NapaMeTpoB;

5. AoCTyn K NporpaMMUPOBaHNIO Pa3bAOKMPOBaH.

O

‘ '
|
'Qq
‘Q‘
‘Q‘

I
I
X
X

X

-~

master

A

3.3 Pa36noKMpoBKa AoCTyna K NporpaMMUpPOBaHUIO € MOMOLLbIO

UTOrOBOro nepe3anycka POog

BHUMAHMUE! AaHHas npoueaypa NPUBOAUT K MoTepe Bcex O ':‘ @ '@" ';g

BHECEHHbIX B NaMATb YCTAaHOBOK. ! E,t [ () 10 sec

n o L ] 6 (D
poueAypa TMo3BOASIET pas3bAOKMpoBaTb OAOK ynpaBAeHUs 6e3 [ R ] ) \_/

MCMOAb30BaHWA COOTBETCTBYHOLLIEFO KOAA AAA PA3BAOKMPOBKM. T IO '

Moche AaHHOrO TMNa pPasbAOKUPOBKM HEO6XOAMMO CHoOBa Q P D Rt )

BbIMNOAHUTb NporpaMmMupoBaHue 6AOKA ynpaBAEHUA U HAacTPOMUKY po0a

BCEX NapameTpoB GYHKUMOHUPOBAHUA, B YACTHOCTHU, MPABUABHO Qgt

YCTaHOBUTb MapamMeTpbl HAacTpoWku npusoaa (P028-P029-P030). &

Kpome Toro, He06x0AMMO NOBTOPUTL U3MEPEHUE YAAPHOW CUABI HA N /

COOTBETCTBUE 060pyAOBaAHUS HOpMaM — —

(X

|

N
(K
am\
(-
an

N e’

7

~|

&
< 1
2

1. TpokpyunBaiTe napameTpbl KHOMKaMu n (=), noka Ha
ancnaee He nosasutca POOS;

2. BoilauTe B pexvM napamerpa, Haxmumas Ha KHOmMky OK);

3. Aucnaei nonepemeHHo otobpasut Haanueu P~ Din / 1L 00,

4. HaxmuTe KHOMKy [OK|, Ha AMCTAEE MOABWTCA MeAbKatoLast
Haanueb F-EF;

5. Haxmute cHoBa KHOMKy 0K M yaepxuBaiiTe eé HaxaToit B TeueHue
5 ceK (OTnycTUB eé, npexae Yem npoueaypa byaeT npepBaHa):
AWCTIAEN OTPa3UT HEM3MEHHYI0 Haanucb Fr~EF, 3a kotopoi
nocaeayeT dF F - A0 BO3BpalLEeHUs K CNIUCKY NapaMeTpoB;

6. AocCTyn K NporpaMMMpOBaHWIO Pa3bAOKMPOBaH.

—| =
il

5sec

‘Q‘
‘Qﬂ
‘ '
|
‘Q‘

I
I
X
X

(7%
=
B

|
)
x|
Ju

4 HacTpoiKa BXOAOB

B cAyuae, ecan ycTaHoBKa TpeGyeT ApYrX W/WAM AOMOAHUTEABHBIX KOMaHA
No CPaBHEHUIO CO CTAHAAPTOM, OTOBPAXEHHBIM B 3IAEKTPUUYECKMX CXemax,
BO3MOXHO HACTPOMUTb KaXAbld BXOA AASl KeAAeMoro OyHKUMOHWPOBAHMSA
(Hanp. START, FOTO, STOP n 1.A.).

1. TpokpyuuBaiiTe napameTpbl KHOMKaMu n (=), noka Ha aucnaee He
NosIBMTCA NapaMeTp, COOTBETCTBYIOLLMIA XEAaeMOMY BXOAY:

PO g doog
o PO17=pnst BXOAA 1; ‘ ‘
o PO18=pn BXOAA 2; NY NY
_ . —— — =2
e PO19=ans1 BXOAA 3; 0 f";!'c!.-‘
o P0O20=pst BXOAA 4; 10 8 40 D P P
e PO21=pns1 BXOAA 5; T T
e P022=prq BXOAA 6; Q
2. Bonaute B pexrm napametpa (Hanpumep PO18), Haxnumasa Ha KHOMKY ; PO o doon
3. BospenctBys Ha KHOMKM n (=), sapaiite sHaueHue, COOTBETCTBYIOLLEE
xenaemomy  GYHKUMOHMPOBaHUIO  (cMoTpute Tabauuy “lMapameTpbl
HaCTpPOMKKM BXOAOB” Ha cTp. 160);
4. ToatBEepAMTE BbIOOP HAXATUEM KHOMKK (Ha ancnaee nosieutcs PO18).
5. BbINOAHWTE NOACOEAMHEHME K TOABKO UTO HACTPOEHHOMY BXOAY.
5 MporpammupoBaHue 3aBepLUEHO
BHUMAHME [No okoHYaHWM NpoLeAypbl NPOrpaMMUMpPOBaHUS BO3AEMCTBYMTE Ha KHOMKM n B AO NOSIBAEHMSA CUMBOAA “- - - -“, BAOK

ynpaBAE€HUA HAaXOAUTCA B OXXKUAAHUN MHCprKLI,MVi AAS 0ObIYHOTO OYHKLMOHMPOBAHMS.
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NAP. MPOLIEAYPA
POD Mo3nunoHnpoBaHue npmsoaa 1
PODZ | Mo3MuMOHMpPOBaHME NpMBOAA 2
POCZ | HacTpoika xoaa NpMBOAOB
% FIO4 | AHHYAMpPOBaHKWE NapamMeTpoB PaAnOMOAYASA
o
E FOOS | 3anuch B namATb A@HHbIX NEPEAaTUNKOB
E POOE | [TouCK M yAaneHWe NepepaTunKkoB
% FOCT | BocctaHoBAEHHME pabounx napameTpoB
o
3 POnE BAOKMpPOBKa AOCTyna K nporpaMmmMmnpoBaHNUIO
>
§ POOT | Bxoa cetv DE@NET (B HacTosiLLee BpeMsi HE UCMOAb3YETCS)
% POND He ncnonb3yetcs
o
E PO He ncnoabsyetca
T
§ PO He ncnoab3yetcs
PO He ncnoabsyetca
PO He ncnoassyetcs
PONG He ncnoab3yeTtcs
NnAP. OMUCAHUE NMPOLIEAYPA
PR Bbibop Tvna Bxoaa Bxoa_3 / INPUT_3
= PO Bbib6op dpyHKUMOHUPOBaHMA INPUT_1
3
=
m PO Bbib6op dpyHKLMOHUPOBaHMSA INPUT_2
)
T
T
E POS Bbib6op dyHKLUMOHUPOBaHMSA INPUT_3
v
o
=
X
= POZT | Bbibop dyHKUMOHMpoBaHUs INPUT_4
w
x
(=}
5
W PO2 Bbib6op dyHKUMOHUPOoBaHMA INPUT_5
FIZ2 | Bbibop ¢yHKUMOHMpoBaHMA INPUT_6




BblIEPAHHBIE 3HAYEHUA

NET230N

3HAYEHUA MO UMONYAHUIO
(AN pa3AMYHBIX YCTAHOBOYHbIX CTAHAQPTOB)

BblBPAHHbIE SHAYEHUA
TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 (1 § 02 03 04

¢ 000: IN3 type = cBOOOAHbIN KOHTAKT amn i N e N
 001: IN3 type = NOCTOSIHH. CONPOTUBAEHME 8K2 HHH i HHH HHE HuH
* 000: NONE (napametp He UcnoAb3yeTcs) INL ot o1 ot ot ooy
e 001: START (ctapr)
* 002: PED (aAs neluexoaoB)
* 003: OPEN (camOCTOATEABHO OTKPbIBAETCS)
* 004: CLOSE (camocToATEABHO 3aKpblBaeTCs) IN2 i ol nod ood HEE
* 005: OPEN_PM (0oTKpbIBaEeTCS NPUCYTCTB.YEAOBEKOM)
e 006: CLOSE_PM (3akpblBaeTcs NPUCYTCTB.YEAOBEKOM)
¢ 007: ELOCK-IN (akTMBaLMsi IneKTpo3amKa. CMOTpuTe IN3 i o T I DDoD
P062)
¢ 008: PHOTO 1 (dotoanemeHT 1)
* 009: PHOTO 2 (¢poTo3AeMEHT 2) IN4 ooe oos o ooo o
* 010: SAFETY 1 (npepoxpaHuTeAbHast KpomMka 1)
e 011: STOP (cTonopeHue)
e 012: FCA1 (OTKpbITbIM KOHEYH. BbikAKOUaTeAb Motl) IN5 niz nng oo oo nig
¢ 013: FCA2 (OTKpPbITbI KOHEYH. BbikAtOUaTEAL MOt2)
e 014: FCC1 (3aKpbITbIi KOHEYH. BblKAOUaTEAb Motl)
¢ 015: FCC2 (3aKpbITbl1 KOHEYH. BbikAOUaTEAb MOt2) ING iy i P N oy
* 016: SAFETY 2 (npeaoXpaHWUTeAbHas KpoMKa 2) B HHH e .
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P23 | MpuceoeHne CANALE 1 nepepatunkoB
>
v
:g’ PO+ | MpuceoeHne CANALE 2 nepepatunkoB
o 3
v
5 o P25 | MpuceoeHne CANALE 3 nepepatunkos
B=
>
wWao
g P25 | MpuceoeHne CANALE 4 nepepatunkoB
o
=¢
x
=
FO27 | Bblbop TMNA KOAMPOBAHWA PAAMOMOAYAA
5 Bbibop Tvna npuBOAOB
% BHUMAHME: Bri6upas npuBop OLI, Bce yka3aHHble 3Ha4eHUs1, cBsi3aHHbIe ¢ NpuBoAoM rpynnbl (PO37 - PO38
oo | - - aBTOMAaTUYECKWU YCTaHaBAMBAETCA Ha 6 6€3 BO3MOXHOCTU U3MEHEHUA. AAA 3TOro TMNa
’g’ POZE PO39 - PO40 100% 6 A
% m NPYBOAOB, OBHapYXeHWEe NPENATCTBMM HE aKTUBHO WU PETYAUPOBKA CUAbI TArM MOXET OblTb BbIMOAHEHA TOABKO
§ } NPy MOMOLLLU KAaNaHOB ABUTaTeAs.
ST
P>
8 9' pnag Bbi6op GYHKUMOHUPOBAHUSA C U BE3 IHKOAEPA.
= : AOMKEH ObITb 3aAaH MPaBUABHO, MPEXAE YEM BbINOAHATL MPOLEAYPY NPOrpaMMUPOBaHNUS
3 BHUMAHME: PO29 6
=¢
X
=
D030 | Bblbop KOAMYECTBa NPUBOAOB
P HacTtpoika ckopoCTv NPUBOAOB BO BPEMS 3aAEPXKKM NPU OTKPbIBAHWM
b P P P P XK TIph OTip BHUMAHME: Ans npueopos 6es
3HKOAEpa, CKOpPOCTb BO BpeMs
FO32 | Hactpoika CKOpOCTM MPUBOAOB BO BPEMS XOA@ MPU OTKPbIBAHWM X0Aa MPU OTKPLITUKM / 3aKPbITUK
(100%) u CKOpOCTb 3aMeAAeHUs
PO33 | HacTpoilka ckopoCTM NPMBOAOB BO BPEMS XOAA MPU 3aKPbIBAHWH Ha oTkpbiTMe / 3akpbitne (30%)
3adUKCUPOBaHbI HE3aBUCUMO OT
. 3aAaHHbIX 3HAYEHWH.
:=I’ PO3Y | HacTporika cCKOpOoCTM MPUBOAOB BO BPEMS 3aAE€PXKWU NPW 3aKpblBaHWK
)
= .
= FI3% | HacTponka AAMTEABHOCTH 3aAEPXKKM NPU OTKPbIBAHWUN.
m
-
3 FO3E | HacTporika AAMTEABHOCTU 3aAEPXKKU MPU 3aKPbIBAHWW.
w
3 prgn HacTtpoiika ycuans npuBoaa 1 npu OTKpbIBaHWM
§ i (ecant = 100% 4yBCTBUTEABHOCTb Ha NPENSATCTBUE UCKAKOUAETCS)
= B .
g ansH Hactpoiika ycuans npusoaa 1 npu 3akpbiBaHWK BHUMAHHUE: Aas npuBoaoB 6e3
El . o
= - (ecan = 100% UyBCTBUTEABHOCTb Ha MPENATCTBME UCKAOUAETCS) SHKOAEpa. BO BPEMA HACTPOMKK
§ YCUAUS, YYUTbIBAWTE, UTO OYHKUMA
8 pn3g HacTtpovika ycuans npuBoaa 2 npm OTKPbIBaHUK 0BHapYXeHUsi  MPEensiTCTBUi  BO
> (ecam = 100% 4yBCTBUTEABHOCTb Ha NPENATCTBUE UCKAOUAETCA) BPEMSs 3aMEeANEHUS HE aKTUBHA.
§ o | HACTPOMKA YCUAMS NPUBOAG 2 NMPU 3aKPbIBaHUK
P
“™ | (eca = 100% uyBCTBUTEABHOCTb Ha MPEMATCTBME UCKAOYAETCH)
POyt HacTpoika BpemMeHn aBTOMaTMUYeCKOro 3aKpbITUs
() L}
o (ecam = O aBTOMATMUYECKOE 3aKPbITUE OTMEHSETCSA)
pryD Hactpoiika BpeMeH1 aBTOMaTUYECKOro 3aKpbiBaHUS AAS PEXMMA ,NeLLexop”
- ”
o (ecan = O aBTOMATUUYECKOE 3aKpbIBAHUE AN PEXMMA ,NELIEX0A” OTMEHSETCA).
P43 | HacTpolika NpoAOAXKMTEABHOCTM XOAa NMPUBOAA AASI PEXMMA ,NEeLLEXoA”.
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TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 o1 02 03 04

* 000: NONE (napametp He UCnoAb3yeTcs) CH1 nn nn nn oo oo
e 001: START (ctapr)
e 002: PEDESTRIAN (AASt mELLIEXOAOB) - - - . -
¢ 003: OPEN (camocToATEABHO OTKPbIBAETCS) CH2 (I LT (HIHI] A HIHE
¢ 004: CLOSED (camocToAaTeAbHO 3aKpbiBaETCH)
* 005: OPEN_PM (0oTKpbIBaEeTCS NPUCYTCTB.YEAOBEKOM) CH3 nnn nnn nnn nnn nnn
* 006: CLOSED_PM (3akpblBaeTcs NPUCYTCTB.HEAOBEKOM)
¢ 007: ELOCK-IN (aktMBaumsa anekTpo3amMka CmoTtpute
P062) CH4 oon I I ooo oo
¢ 000: HCS ¢u1KcrpoBaHHbIN KOA
¢ 001: HCS pOAAMHT (AMHAMUUYECKUI) KOA ooo Doo ooo N oo
* 002: MukponepekaoyaTenb
¢ 000: LATO ¢ 005: 6NET - OLI
¢ 001: LOOK - MAC ¢ 006: ONET
e 002: GHOST 100/200 ¢ 007: GULLIVER - REV
* 003: 500 - 500MT - 502 - 502EN - oos oot oo3 oo3 DDoD
902EN - PASS - 550PL
¢ 004: STOP - 500P - 500MT/RF - 502R -
502R/EN - 502L - 902R - 902R/EN/F
¢ 000: ABUraTeAr ¢ 3HKOAEPOM
¢ 001: aABuratenr 6e3 aHKkopepa. 3aMeAAEHUE aKTUBUPYETCA ooo oot ooo ooo oo
¢ 002: pABUraTenn 6e3 aHkoaepa. 3aMeANEHME HE aKTUBUPOBaH
* 001: oank npusoA 0o oo2 oo oo oo
e 002: pABa NpuBOAA
15% OT OOLLL...c..eveeeeeeeeeceeeeaeenns 100% ot 06wy, o-o =t =Y 03an 03an
15% OT OOLLL...c.eveeeeeeneeceeeeaennns 100% ot 06wy, {00 i i (oo i
15% OT OOLLL.cc.eveeeeeeneecneeeaeenns 100% ot 06, (oo oo oo oo oo
15% OT OOLL.veevevereeereneeeeaenne 100% oT 061l o-o =t =t 03n 03an
0% OT OOLLuveeeeeeeeeeereeeeeanaenns 80% ot 0611, 0es oo oo 0ao ooo
0% OT OOLLL....ueeeeeeeeeeeerereeeans 80% ot 0611 05 oo 0en 03an oen
15% OT OBL.uveeureceeereereeereeaeens 100% ot 06wy, oso =t =t == =t
15% OT OBLL.everuveeeeeeeeeeeieeeaeenns 100% ot 06w, =t =t oS0 0eg =t
15% OT OOLLvuveerererererererererenens 100% or 061, / =t / 053 =t
15% OT OOLLL.ceeeeeeeeeneeceeeeaeenns 100% ot 061, / R / = = =t
(0107 -SSR 255cek ooo ooo oon ooo ooD
(0107 SO 255cek ooo T Y N oon
5% OT OOLLuveeeeeeereeereeeeeanaeens 100% ot 0611, 0an 035 035 oo oo
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BUHVEO0dUHOUTIYMHAD S0d13NVdVL

HacTtpoiika BpeMeHW NnpeABapUTEABHOTO MeAbKaHUsi MPOBAECKOBOIO GpOHapS.

HaCTpOﬁKa BPEMEHN 3aAEPXKN OTKPbIBAHUA.

HacTpoiika BpeMeHW 3aAePXKU 3aKpbIBAHMS.

(DyHKLI,VIFl 061LLero McnoAbL30BaHWA B KOHAOMUWHUYME: OTKAKOYEHWE BXOAOB ynpaBAE€HUA NMPWU OTKPbIBaHUU U
3aKpbiBaHWW BO BPEMA aBTOMaTU4E€CKOIro OTKPbIBaHUA U 3aKPbIBaHUA.

DYHKLUMA pbIBKA: NPU aKTUBMPOBAHWU OYHKLMK NPOU3BOAWTCA KPATKOBPEMEHHOE (B TeueHue 1 CekyHAb)
3aKpbIBAlOLLEE ABUXEHUE ABUraTeAeit ne-pep OTKPbIBAHUEM BOPOT AAS OOAErYEHWsA OTMMpaHus A6Ooro
3AEKTPO3aMKa.

Bbibop paboueit mporpammbl: peBepcuBHas (BO BPeMs MaHEBpa YNpaBASIOLWMK UMMYALC UHBEPTUPYET
X0A MPUBOAOB), MollaroBas (BO BPems MaHEBpa YNpaBASIOLWMK UMMYALC OCTAaHABAMBAET XOA NMPUBOAOB.
MocAeAyHOLLMI UMMYALC CHOBA 3aMyCKaeT XOA BpalLeHUs MPUBOAA B 0BPaTHOM HampaBAEHUN).

OyHKuMOHMpPOoBaHWe Bxopa FOTO: ecan= O POTOINEMEHT GYHKLMOHWMPYET MPU 3aKpbliBAHWM U NpK
CTapTe, Korpa BopoTa 3aKkpbiTbl; EcAv= 1 $oToaneMeHT Beerpa GyHKUMOHMPYET; eCAM= 2 HOTOINEMEHT
OYHKLUMOHMPYET TOABKO NMPK 3aKPbIBaHWK; KOTA@ A@HHBIV BXOA aKTUBMPOBaH, GYHKLMOHMPOBAHWE BXOAQ
FOTO BbI3bIBaET: MHBEPCHIO XOAa (BO BPEMST 3aKPbIBaHWsI), OCTAHOBKY X0Aa (BO BPEMSs OTKpPbIBaHWMS),

FOTO 1

POS

NPenATCTBYET 3anycky (MpK 3aKpbITbIX BOPoTax). ECAn= 3 -4 -5 dyHKUMOHMPOBaHUE ABASETCA MAEHTUUYHBIM
B COOTBETCTBUM CO 3HAUEHWUAMM O - 1.- 2, HO C PyHKLIMEN ,HEMEANEHHOE 3aKpPbIBaHWE”: B AOOOM CAyUae BO
BPEMS OTKPbIBaHWSA U/UAU OCTAHOBKM NOCAE YAQAEHWSI BO3MOXXHOIO NPENATCTBMUA BOPOTa 3aKpblBatoOTCA
aBTOMATUYECKM NOCAE GUKCUPOBAHHOM MO BPEMEHW 3aAEPKKM, PABHOM 3 CEKYHAAM.

FOTO 2

o
Cl
LT
i

Bbibop pabouei nporpamMmbl Bbixoaa ,MpeaynpexaeHue”:

Ecan=0 ,npeaynpexaatolimin cBeToBoM curHan” (Bbixoa Bceraa ON/BKAIOUEH, KOraa BopoTa OTKpbIThl, OFF/
BbIKAOYEH MO OKOHYaHWM MaHEBpPaA MO 3aKpbiTUO), EcAan>1 ,BHelwHee ocBelleHne” (Bbixop ON/BKAOYEH BO
BpeMs Kaxaoro xoaa, OFF/BbIKAIOUYEH , KOTAQ MPUBOA OCTAHABAMBAETCS NMOCAE 3aAaHHOM 3aAEPXKH).

MonCK KOHUA xoAa MPU OTKPBITUK: NMPUBOABI BO BPEMS OTKPbITUS OCTAHOBATCA TOABKO MPW AOCTMXKEHUU KOHL@
XoAQ.

BHumaHue: Bo Bpems paboTtbl B aBapriiHOM pexxnme (fESP), NpruBOA BbINOAHSIET NEPBbLIA MaHEBP Ha OTKPbITHE.
Kpome Toro, ecAv eCTb KOHLIEBbBIE BbIKAKOUATEAU, MApaMETP YCTaHaBAMBaeTCA Ha 1.

OyHKuMA ,MAaBHbIM MYCK”: MPUBOAbLI YCKOPSKOTCS MOCTEMEHHO, NMOKa HE AOCTUTHYT 3anporpaMMUpPOBaHHON
CKOPOCTH, n3beran pe3knx pPbiBKOB.
BHumaHue: Ans npruBoAOB 6e3 3HKoAepa, MapaMeTp He 3aAENCTBOBaH.

POSS

HacTpoiika NpoAOAKUTEABHOCTU PEBEPCUPOBAHUS HAaNpPaBAEHUSI ABMXKEHUS NMPK 0OHaPYXEHUU NPensaTcTBUS
(onpepensieTca BHYTPEHHUM AQTUMKOM MAM C MOMOLLBIO akTMBaUMK Bxoaa safety): ecan = O BbINoAHsieTCA
NMOAHOE PEBEPCUPOBaHUE, ecAM > O yKasbiBaeTcs MPOAOAKMTEABHOCTb (B CEKYHAAX) XOAa PEBEPCUPOBAHMS
nocae npu o6HapyXXeHU NPenAaTCTBUSA BO BPeMS OTKPbIBaHMS.

HacTpoiika NpoAOAKUTEABHOCTU PEBEPCUPOBAHUS HANPABAEHUS ABMXEHUSI NPKU 0OHAPYXEHUU NPENATCTBUSA
(onpepensieTcs BHYTPEHHUM AQTUMKOM MAM C MOMOLLBIO akTMBaUMK Bxoaa safety): ecan = O BbIMOAHSIETCA
NMOAHOE PEBEPCUPOBAHUE, eCAU > O yKasbiBaeTCA MPOAOAKMTEABHOCTb (B CEKYHAAX) XOAa PEBEPCUPOBAHMS
nocae obHapyxeHWs NPenaTcTBUA BO BPeMS 3aKpbIBaHWS.

o
]
L
|

ObAerueHne NepeABUXEHUS B PyYHOM pexume: ecan # 0, nocae oBHapyXeHUa yrnopa npu 3akpbliBaHWK
NpUBOA 1 BbINOAHAET OYEHb KOPOTKOE PEBEPCUPOBAHME, YTOObI OCAAOUTL HaMpsXeHWe Ha HEM camoMm, W
obAaeruaet nepeaBUXeEHE BOPOT B PyUHOM pexume. 3apaHHOE 3HaYeHWE YKasblBaeT Ha NPOAOAKUTEABHOCTb
peBepcupoBaHua. Ecan = 0, To GyHKUMA AeaKTUBUPOBaHa.

i
Cl
L
x|

Hactpovka rpaHuubl OCTAHOBKW MpPU OTKPbITUW: 3AAAETCA AAMTEABHOCTb MOCAEAHErO y4yacTka MyTu, npwu
ABWXEHWM Ha KOTOPOM AO60€E NPENATCTBUE NPUHMMAETCSH 3a KOHLEBOM YNOP M MPUBOAWT K OCTAHOBKE NPUBOAA
6e3 peBepca. AAst NPUBOAOB C 9HKOAEPOM, 3aAaHHOE 3HAYEHME YKa3bliBAeT KOAMUECTBO 060POTOB poTopa, a
ANS MPUBOAOB 6€3 3HKOAEpPa, 3HaUYeHUE BblpaXxxaeTcs B % OT MakCMMaAbHOM BEAMYMHBI XOAA.

BHuMaHue: A NPUBOAOB 6e3 aHKoaepa, ecan PO35 (MPOAOAKMTEABHOCTb 3aMEANEHMS NPU OTKPbITUK)> 10%,
TO Ha 3TOM y4yacTke paboTbl MPUBOAA, OBHAPYXEHME TPaHMLblI XOAQ HE MPOMCXOAWT, OCYLLECTBASIETCS 0ObIYHOE
3aMeANEHHE.

g
e
x|
[x(

Hactpovka rpaHuubl OCTAHOBKM MPW 3aKPbITUK: 3aAAETCA AAMTEABHOCTb MOCAEAHErO yyacTka MyTu, npwu
ABWXEHWM Ha KOTOPOM AO60€e NPenATCTBUE NPUHMMAETCSH 3a KOHLEBOK YNOpP M NPUBOAWT K OCTAHOBKE NPUBOAA
6e3 peBepca. AN MPUBOAOB C 3HKOAEPOM, 3aAaHHOE 3HAYEHWE YKa3biBaeT KOAMYECTBO 060POTOB poTopa, a
AR TPUBOAOB 6e3 3HKOAEpPa, 3HaUYeHUe BblpaxxaeTcs B % OT MakCMMaAbHOM BEAMYMHBI XOAA.

BHumaHue: Ans NprBoAOB 6e3 aHkoaepa, ecar PO36 (MPOAOAKMTEABHOCTb 3aMEANEHMS NMPKU 3aKPbITUK)> 10%,
TO Ha 3TOM y4yacTke paboTbl NPUMBOAA, OOHAPYXEHWE FPaHWLbl XOAQ HE MPOUCXOAMT, OCYLLEECTBASIETCS 0ObIYHOE
3aMeANEHNME.
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TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 o1 02 03 04
Ocex....... 10cek T Y oo I oo
(0]67C] - SHR— 30sec / oot / / /
0CEK..errurennen. 30cek / S / / /
° OOO: HeaKTMBHa“ mrr mrr mrr mrr Inlnlnl
“ “ [N [Nu )] [N [Ny [N N}
¢ 001: “akTnBHa
* 000: “OyHKUMA AOXKMMA “BbIKAOYEHA ann ann - ann ann
“ “ (RN} [RIRIN] [N} (R[N} (RIRIN]
e 001: “DyHKUMA AOXMMA “aKTMBHA
° OOO: “peBepCMBHaH“ e Inlnlnl mrr mrr Inlnlnl
Lt RN N} [N L RN}

e 001: “nowarosas”

* 000: GOoTOaNEMEHT GYHKLMOHMPYET MPU 3aKpblBaHUU U KOrAQ
BOPOTa 3aKpbiITbl = oog ooc ooe ooe
* 001: poTOaNEMEHT BCErAa GYHKLMOHUPYET

* 002: $poTOINEMEHT GYHKLMOHUPYET TOABKO NPW 3aKpbliBAHWUU

¢ 003: kak anst 000, HO ¢ GYHKUMEN ,,HEMEANEHHOE 3aKpblBaHKE”

¢ 004: kak anst 001, HO ¢ PYHKLUMEN ,,HEMEANEHHOE 3aKpblBaHKE” 0ao oot oo2 o2 oog

¢ 005: kak anst 002, HO ¢ GYHKUMEN ,,HEMEANEHHOE 3aKpblBaHKE”

¢ 000: “npepaynpexaatolLmii CBETOBOW CUTrHaAA”

e >001 : “3apepXKa BbIKAOUEHUS ,BHELLHEE OCBeLLeHWe” ooo T = ooo ooD

(2CEKuuurrerurrenann. 255cekK)

* 000: OcTaHoBKa NPU OTKPbITUK B 3aMOMHEHHOM MOAOXEHUM , ann N an ann
/ [ E | [P Lt -

¢ 001: OcTtaHOBKa NPU OTKPbLITUK MO AOCTMXEHMIO KOHLIA XOAA

* 000: “mMArkui cTapT BbIKAKOYEH
e 001: “Markuin ctapt” BKAKOUYEH oo oo Do oo oo
e 002: “AAMHHbBIN MATKWIW CTApT” BKAKOUEH

¢ 000: noAHasa MHBepPCHUA NpK 0OHaAPYXXEHUKN NPENSTCTBUA
e >000: nNPOAONKUTEABHOCTb  PEBEPCUPOBAHUA  MOCAE oo HHE oo ooo Y
0bHapyxeHUU NPensaTcTBUA (1CEK.....ccuun...... 10cekK)

» 000: noAHas MHBEPCUA NMPKU 0BHAPYXKEHUU NPENATCTBUA

e >000: MPOAOAXKMTEABHOCTb PEBEPCUPOBAHUA  MOCAE ooo ooo ooo N ooo
obHapyxeHnu NPensaTcTBUA (1CEK....vverrernenn.. 10cekK)
¢ 000: obaeryeHue NepeaBUXEHUA AEaKTUBUPOBAHO
e >000: obnerueHre NEPEABUXEHMSA  aKTMBMPOBAHO C
MPOAOAKMUTEABHOCTbIO M0 BPEMEHM, PAaBHOM: ooo Y 003 oog DoD
(1x25wmc....... 20x25mc)
(IX2BMCuveeeeerieeeeeens 40x25mc) (Toabko TYPE 00)
4 S 255 (ABUrateAm ¢ SHKOAEPOM)

/ ifeg=t 025 = oes
0%.ccceueaaunnne 100% (aBuUrateanr 6e3 aHKoAEpPa)
I 255 (pBUratenmn ¢ 3HKOAEPOM) _

/ =gt 025 = oes
0%.ceceeeereanns 100% (aBuratear 6e3 aHKoAepPa)
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PeryavpoBka CUAbI MPUBOAOB BO Bpems ABWXEHMs - Ecan=0, (3HaueHWe CUAbl XOA@ pPaccuuTbiBaEeTCA
aBTOMaTnyeckm) - Ecan0, (NpUBOAbI C 3HKOAEPOM) YKa3blBaeTCcs 3Ha4YEeHUe (BblipaXkaeTcs B% OT MakCHMaAbHOIO

PHEH
=22 | sHauenns) yeuansa B KoHue xopa - Ecanz0, (MpuBOAbI 63 3HKOAEpa) aKTUBMPYET MaKCHMMaAbHYIO CKOPOCTb B
KOHLIE XOAQ.
PR He ncnonab3yetcs
HacTporika Bbixoaa aneKTpo3aMKa: ecAr = O BbIXOA dAEKTpo3aMKa art.110, ecan = 1 UMNyAbCHbIN Bbixoa 24B,
€CcAn = 2 BbIXoA 24B B pexume “lwar 3a warom”, ecAn = 3 BbIXOA IAEKTPOTOPMO3a AAST HE CAMOBAOKMPYEMBbIX
POEZ | npMBOAOB, ecAn = 4 BbIx0A 24B AAs MUTAHMA 3AEKTpPO3aMKa 4yepe3 BHeLlHee pene, ecau = 5 Bbixoa 24B
AASI IUTAHUSE SAEKTPOMArHUTOB LLAarbaymoB, ecar > 5 BbixoA 24B ¢ BpeMeHHOoM 3aAepXKon (yCTaHOBAEHHOE
3HaYEeHWE YKa3blBaET Ha 3aAEPXKKY OTKAKOUEHMSA B CEKYHAAX).
PeBepcrpoBaHWe HampaBAEHWE XOAa: €CAM=1 WHBEPTUPYET aBTOMATUUYECKU BbIXOAbl OTKpbIBaHUA /
oo | 38KPbIBAHWA NPUBOAOB M BO3MOXHbIX BXOAOB KOHEUYHOIO BbIKAKOUATEAS OTKPbIBAHWUA/3aKpbliBaHUA, n3beras
LR =
"% | Heo6X0AMMOCTM U3MEHSATb BPYUHYIO SAEKTPOMPOBOAKY B CAyYae YCTaHOBKM ABUraTeAs-pEAYKTOPA B MO3ULMM,
PEBEPCUMBHOM MO OTHOLLEHUIO K CTAHAQPTHOM.
MyABTUNAMKATOP CO CYETYMKOM MAHEBPOB: YMHOXAET KOAMYECTBO MAaHEBPOB, 3aTEM WTOMM CUYETYMKA
POEM MaHEBPOB 0OHOBASOTCS.
AAA BU3yaAM3aUMKM 3HaYEeHUss cMoTpuTe naparpad “Buayannsaumsa cOCTOSAHMA BXOAOB M CYETUMKA MAHEBPOB”.
JKcnAyaTauma cuétumka MaHéBpoB: ecAM=0, 0BHYASIeT CUETUMK U AEaKTMBMPYET 3anpoc Ha MpPOBEAEHUE
TeXHWYECKMX paboTbl, ecAn > 0, ykadblBaeT KOAMUecTBO MaHéBPOoB (X500), KoTopble HEOBXOAUMO BbINMOAHWUTb
AO TOrO, Kak BAOK ynpaBA€HUSI NOAACT MEAbKatOLLIMIA CBETOBON CUTHAA C 4 AOMOAHUTEABHBIMU CEKYHAAMMU,
PORS | uTOObI COOOLIMTL O HEOOXOAMMOCTU NPOBEAEHUSI 0OCAYXUBAHUS.
Hanpumep: Ecan PO65 =050, koanyectBo maHéBpoB=50x500=25000
BHumaHue: [pexae YemM yCTaHOBUTb HOBOE 3HaUYEHUE Ha CUETUMKE MaHEBPOB AO BbINMOAHEHWA 0OCAYXMBaAHWSA,
HeobX0AMMO BbINOAHWUTb €ro nepesarpysky, yctaHosus PO65=0, 1 ToAbko 3aTeM PO65="HoBoe 3HaueHne”.
Bbi6op GYyHKUMOHMPOBAHUS BbIXOA NPOBAECKOBOro ¢doHaps: ecan = 0, BbIXOA NPEPLIBUCTOrO NPOBAECKOBOIO
PORE | doHaps; ecAn = 1, BbIXOA MOCTOSAHHOIO NPOBAECKOBOro doHaps (A MPOBAECKOBBLIX GOHAPEN, CHAOXEHHbIX
BHYTPEHHWUM MPEPbIBUCTBIM KOHTYPOM)
Akenayataumus BxopoB SFT: ecan = O ycTpoicTBO 6€30MacHOCTU BCErAa BKAKOUEHO, €CAUM =
o SAFETY 1 1 ycTponcTBO 6€30MacHOCTM BKAKOUEHO TOAbKO B MOMEHT 3aKpbITUS,, €CAM = 2 YCTPOWCTBO
re 6e3onacHoOCTM paboTaer TOALKO MPU 3aKPbITUKM U Nepes HauaAoM AOBro ABUXEHMUs, ecan = 3
YCTPOMCTBO 6e30MacHOCTU paboTaeT TOAbKO MPU OTKPbITUM, eCAM = 4 yCcTPOMCTBO 6€30MacHOCTM
paboTaeT TOAbKO MNPW OTKPbLITUM W Mepes HavaAoM A6ro ABuxeHusi. Mpu cpabaTbiBaHWK
BCTPOEHHOIO AaTuMka OOHapYXeHWs NPENsTCTBMIA, a Takke NpW aktuBauuu BxopoB SFT1 u
PrEg SAFETY 2 SFT2 NpomMcxoAUT MOAHOE WMAM YaCTUUYHOE PEBEPCUMPOBAHUE ABWXEHMSA, TaK Kak HACTPOEHO B
=
PO55 (NpoAOAKUTEABHOCTE peBepca Npu OTKPbITMK) U PO56 (MpOAOAKUTEABHOCTL peBEpca Mpu
3aKpbITUK).
3apepxkka cpaboTKM KOHLIEBbIX BbIKAHOUATEAEN: MPUBOA OCTaHaABAMBAETC C 3aAepXKon 1,5 cek mnocae
PORZ | cpabOTKM KOHLIEBOrO BblKAKOUATEA. BO BpemMsi 31O 3aA€PXKM €CAM MOSIBASIETCS KOMaHA@ CTOM, NMPUBOA
MOMEHTaAbHO OCTaHaBAMBAETCA.
o0 PeryampoBka AAMTEABHOCTU YCKOPEHUSA
“™ | BHMMaHue: ecAn NAaBHbIN NyCK aKTUBEH, YCKOPEHWUE OTKAIOYAETCs HE3aBMCUMO OT 3HaueHust PO70.
PO He ncnoabsyetca
P2 | He ncnoabgyercs
P2 | He ncnoabgyetca
PO | He ncnonbgyetcs
PO7S | He ucnoabayertcA
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TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 (1 § 02 03 04
0% OT OOLLLu.eeveeeeeereerreereesaens 100% ot 061, / Doo oon ooo DoD
7/ / /7 7/ /
/ / / / /
¢ 000: BbIxoA ANA MUTAHKS 3AeKTpo3aMKka art.110
e 001: MmnynbCHBbIN BbIXoA 24 B == nocTosiHHOro Toka Makc 5BT
e 002: Bbixop 24 B == NOCTOSIHHOIO TOKa B pexume “liar 3a
warom” makc 5Bt
* 003: BbixoA 3AEKTPOTOPMO3a AAS HE CaMOBAOKMPYeMbIX N N - i g
[ e [Spa| ) |_l|_l5 [N N
NPUBOAOB
e 004: BbIX0oA ANA MUTAHUSA SAEKTPO3aMKa YEPE3 BHELLHEE pPene
e 005: BbIX0A AAA MUTAHUS SAEKTPOMArHUTOB LUAArbaymoB
e >005: Bbixop 24B ¢ BpeMeHHOM 3apaepXkon Make 5 BT
(6 CEK. werrrrrrerarrnnns 255 cek.)
* 000: “CraHpapTHas yctaHoBKa” N N P N N
“ ” [ [ E | [P [N L
¢ 001: “PeBepcrBHasn ycTaHOBKA
¢ 000: “x100
* 001: %1000 oo oo oo oo oo
e 002: “x10000
¢ 003: “x100000
¢ 000: “3anpoc Ha NpoBeAeHWe 0OCAYXMBAHWA AEAKTUBUPOBAH
* >000: “KoanuectBo MaHEéBPOB (x500) ara 3anpoca N N I N N
[ [N NN || [N ) L
NpoBeAEHUs 06CAYXMBaHUSA
S 255)
* 000: “BbIXx0A NPEPLIBUCTOrO NPOBAECKOBOIo GoHaps . . . . -
“ Lt [y et [Ny Lt
e 001: “BbIX0A MOCTOSAHHOIO NPOBAECKOBOr0 hoHapS
¢ 000: YcTpoicTBo 6e30MacHOCTM BCErAa BKAKOUEHO
e 001: YctpoictBo 6€30MaCHOCTM BKAKOUEHO TOABKO B MOMEHT nnn non oo nnn oot
3aKpbITHSA
¢ 002: YcTpoictBo 6e3onacHoOCT1 paboTaeT TOAbKO MpKY 3aKPbITUK
W nepea HavyanoM AHOBro ABUXEHUS
¢ 003: YcrpoictBo 6e3onacHOCT paboTaeT TOALKO NP OTKPbITHM
e 004: YctpoictBo 6e30nacHOCTV paboTaeT TOAbKO NPK OTKPbITHK I N ] Y oot
W nepea HavyanoM AHOBro ABUXEHUS
* 000: 3apepxKa cpabOTKM KOHLEBbIX BbIKAOUATEAEH OTKAIOYEHA . N - N -
v [N [N ] [N e [Ny
¢ 001: 3apepxka cpaboTKM KOHLEBBIX BbIKAKOUATEAEN BKAKOUEHA
* 000: yCKOpeHME OTKAKOUYEHO (NPUBOA YCKOPSETCA PbIBKOM,
MaKCHMaAbHO BbICTPO, A0 pabouer CKOPOCTH) - - " - .
lLlE IIJE IIJB II_IE ILIE

* 00X: peryaMpyet npoAOAKMUTEABHOCTb YCKOpeHus Ha 1,5 cek (X
* 6 MC)
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8 COOBLUEHMA, OTOBPAXXAEMbIE HA AUCIIAEE

Coob6eHusn, oTpaXkatrowime pabouee coctoaHue
CoobLu. OnucaHue
- - - - | Bopora 3akpblITbl
L | Bopora otkpbiTbl
E | MpoucxoauT oTkpbiBaHUe
x|

oF

TLOS | NpoucxoanT 3akpbiBaHme

CEEF | B nowwaroBom pexume naata ynpaBASHUs OXUAAET AAABHENLLINX UHCTPYKLMIt MOCAE KOMaHABI Hauana.

SEOF | NoayseHa komaHAa ocTaHOBKM

MPOUCXOANT Mepe3arpyska No3uLMK: NAaTa yNpaBAEHWs BbiAa TOAbKO UTO CHOBA BKAKOYEHA MOCAE NPEPbIBAHMS MOAAUN SAEKTPOMUTAHUSA, AUBO

EC | BOPOTa NIPEBLICHAN MAKCUMANBHOE AONYCTUMOE KOAMHECTBO (80) peBepCoB 6e3 AOCTUXEHWSA YNIOpa 3aKPbIBAHWUA MAM MAKCUMAAbHOE AOMYCTUMOE
KOAMUECTBO (3) onepaLmii NOAPSA YCTPONCTBA, 3aLLUMLLAIOLLETO OT Pa3AaBAMBAHMS.

TakuM 06pa3oM, GbiA 3anyLLEH NONUCK B 3aMEANEHHOM PEXMME TOUEK KOHLIA XOAA NPU OTKPbIBAHUM CHAYaAa 1 B MOCAEAYIOLLEM NPK 3aKPbIBaHUM.

COOBLLEHUA OB OLLUBKAX
CoobLu. OnucaHue Bo3MOXHble pelueHns

- Y6eAnTech B TOM, UTO HE MMEIOT MECTO 0COObIE MPOLIECCHI TPEHWUS U/UAK NPENATCTBUA
BO BPEMS X0AQ.

- Mopaiite KOMaHAY Hadana AN 3anycka MpoLeAypbl Nepesarpy3ku No3uLmuu;

- MNpoBepbTe, UT0Obl MAHEBP 3aBEPLLIMACS NPABUABHO, MOMOras B Py4HOM PEXUME, ECAK
He0bBX0AMMO, XOAY ABEPU/ABEPEN;

- OTPEeryAupyiTe BO3MOXHbIE 3aAaHHbIE 3HAUEHWS YCUAMS U CKOPOCTU MPUBOAOB.

Ownbka nosuumu: Mpoueaypa nepesarpyski NO3WLMM
Er-rF |He saBepwmaack yaauHo. Maata ynpaBAeHWA OXMABET
AAABHENLLIMX KOMAHA.

CpabartbiBatoT UAU HeucnpasHbI BHELUHWE . .
- Y6eauTtecb B NpaBUAbHOWM paboTe BCEX YCTAHOBAEHHbIX MPEAOXPAHUTEAbHbIX YCTPOWCTB
Err3 $OTO3NE~MEHTBI n/VUAm npeAoXpaHUTEAbHbIE
o 1/ A1 GOTOINEMEH-TOB.
yCTpOMUCTBa.
E-rY Bo3MoXHasi HEMCMPABHOCTb CMAOBOIO KOHTYpa NAathbl | OTKAKOUUTE M MNOAAWTE HanpsbkeHue. lopalTe KOMaHAy Hadyana, €cAu cooblieHue
rr yrnpaBAeHUS. NOBTOPSETCA, 3aMeHUTE NAATY yrpaBAEHUS.

MpuBoabl  He  BblkAlovatotcs:  [1prBOA/MPUBOABI
Er~r5 | npesbicuan MakcMmanbHoe pabouee Bpems (4 MMH)
paboTbl 6e3 0CTAaHOBKM.

MpeBblleHNe BPEMEHU OMNPEAEAEHUs NPEenATCTBUS:
C NOMOLLBIO OTKAKOUEHHOTO AaTuMKa, 3aluMLIaoWEero
ErrB |or paspaBavBaHMs, 6bIA0 OBHAPYXEHO MNPUCYTCTBUE
NpensTCTBUA, KOTOPOEe 3aTPyAHAET ABUXEHWE ABEPU B
TeueHue 6onee, UeM 10 CeKYHA.

- MopaliTe KOMaHAY CTapT AAA 3amycka MaHEBpa nepesarpy3ka nos3uLmuu;
- MpoBepbre, UTOOLI MAHEBP 3aBEPLUMACS NPABUABHO.

- Y6eauTeCh B TOM, UTO HE MMEIOT MECTO 0COBbIE MPOLECCHI TPEHUS 1/WAK NPENATCTBUA
BO BPEMS X0AQ.

- Mopaiite KOMaHAY Hauana AAA 3arycka NpoLEAypbl Nepesarpy3ku nosuumm;

- MpoBepbTe, 4ToObl MaHEBP 3aBEPLUMACH NPABUABHO.

- YbeaunTech B MPaBUAbHOM MOAKAKOUEHUU MPUBOAOB M COOTBETCTBYIOLLIUX IHKOAEPOB.

- MpoBepbte ycTaHoBKY napametpa P029 (Bbibop npuBopa ¢ U 6e3 aHKkopepa) u
ybeAnTeCh B TOM, UTO OH SIBASIETCA NPaBUAbHbIM.

- Mpv NOBTOPEHWUMU COOBLLEHNUA 3aMEHUTE MAATY YNPABAEHHS.

E - 1 | ABuxeHue aBUraTeneit He 06HapyXeHo.

9 UCINDbITAHUE OBOPYAOBAHMA

McnbiTaHue ABAAETCS HEOBXOAMMOM onepaLmei AA NPOBEPKU NPAaBUAbHOIO MOHTaxa o6opyaoBaHusa. DEA System CBOAMUT NpaBUAbHOE
UcnbiTaHKe BCel CUCTEMbI aBTOMAaTMU3aLMK K 4 NpoCcTbiM dasam:

e Y6eAuTECH B TOM, UTO ObIAM CTPOTO CODAOAEHBI MHCTPYKLIMK, ONMCaHHbIE B pa3aene “CBoaHas MHGOpMaLMS 0 Mepax NPeAOCTOPOXHOCTKH” .

e [lpoBeauTE NMPOBEPKU MO OTKPLIBAHUIO W 3aKPbIBAHWIO CUCTEM aBTOMAaTMU3aALIMKM, KOHTPOAMPYS, UTOObI ABMXEHME COOTBETCTBOBAAO
NPeAyCMOTPEHHOMY. B CBSI3W C 3TUM PEKOMEHAYETCH OCYLLECTBUTb Pa3AMUHbIE UCMbITAHUS AAA BbISBAEHUA BO3MOXHbIX AEPEKTOB
MOHTa)Xa MAU HaCTPOMKH;

e Yb6eauTeECh B TOM, YTO BCE NMPEAOXPAHUTEABHbIE YCTPOMCTBA, MOACOEANHEHHBIE K 060PYAOBaAHMIO, GYHKLIMOHMPYHOT NPaBUALHO;

e BbINOAHUTE M3MEPEHUE YAAPHOM CUAbI B COOTBETCTBMM CO CTaHpaaptom EN12445, utobbl yAapHbIE CUAbI HAXOAMAMCb B MPEAeAax,
npeAycMOTpeHHbIX Hopmoin EN12453.

10 YTUAUSALUA USAEAUA

BHUMAHMUE CornacHo anpekTiBe EBpocotosa 2002/96/CE no yTUAM3aLMU INEKTPUUECKOTO U INEKTPOHHOTO o6opyaoBaHus (RAEE)
7 9TO INEKTPUUECKOE YCTPOMCTBO HE MOANEXNT YTUAU3ALIM BMECTE C ObITOBBIMM OTX0AaMMU. [ToXanyicTa, n36aBbTECH OT ITOTO MPOAYKTE,
nepeAaB ero B COOTBETCTBYIOLLMIA MyHULIMNAABHBIA MYHKT AAS BO3MOXHOW NepepaboTkiu..
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DEA

move as you like
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Questo manuale € stato realizzato utilizzando carta ecologica riciclata certificata Ecolabel
per contribuire alla salvaguardia dell’ambiente.

This manual was printed using recycled paper certified Ecolabel
to help save the environment.

Ce manuel a été réalisé en utilisant du papier recyclé certifié Ecolabel
afin de respecter I'environment.

El manual ha sido fabricado utilizando papel reciclado certificado Ecolabel
para preservar el medio ambiente.

Este manual foi impresso com papel reciclado certificado Ecolabel
para ajudar a preservar 0 meio ambiente.

W celu wsparcia ochrony Srodowiska, niniejsza instrukcje zrealizowaliSmy wykorzystujac papier
ekologiczny pochodzacy z recyklingu i posiadajacy certyfikat Ecolabel.

AaHHoe PYKOBOACTBO 6bINO HaneuyaTaHo ¢ UCMOoAb30BaHUeM nepepaboTaHHoW Gymaru
ceptuduumpoBaHHoi Ecolabel, uTo6bl NTOMOYb COXPaHWTL OKPYXKaOLLLYIO Cpeay.

DEA SYSTEM S.p.A. - Via Della Tecnica, 6 - ITALY - 36013 PIOVENE ROCCHETTE (VI)

tel. +39 0445 550789 - fax +39 0445 550265 - Internet http:\\www.deasystem.com - e-mail: deasystem@deasystem.com



